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ATTENZIONE!

importanti istruzioni per la sicurezza delle persone:

LEGGETE ATTENTAMENTE!

Premessa

e || prodotto dovra essere destinato solo all’'uso per il quale &
stato espressamente concepito. Ogni altro uso & da conside-
rarsi quindi pericoloso. La CAME cancelli automatici s.p.a. non
¢ responsabile per eventuali danni causati da usi impropri, er-
ronei ed irragionevoli ® Gonservate queste avvertenze assieme
ai manuali di installazione e d’'uso dei componenti I'impianto di
automazione.

Prima dell’installazione
(verifica dell'esistente: nel caso di valutazione
negativa, non procedete prima di aver ottemperato
agli obblighi di messa in sicurezza)

e Controllate che la parte da automatizzare sia in buono stato
meccanico, che sia bilanciata e in asse, e che si apra e si chiu-
da correttamente. Verificate inoltre che siano presenti adeguati
fermi meccanici di arresto e Se I'automazione deve essere in-
stallata a un’altezza inferiore ai 2,5 m dal pavimento o da altro
livello di accesso, verificate la necessita di eventuali protezioni
e/o avvertimenti ® Qualora vi siano aperture pedonali ricavate
nelle ante da automatizzare, ci deve essere un sistema di
blocco della loro apertura durante il movimento e Assicuratevi
che l'apertura dell'anta automatizzata non causi situazioni di
intrappolamento con le parti fisse circostanti ¢ Non montate
I'automazione rovesciata o su elementi che potrebbero piegarsi.
Se necessario, aggiungete adeguati rinforzi ai punti di fissaggio
¢ Non installate su ante poste in salita o discesa (non in piano)
e Controllate che eventuali dispositivi di irrigazione non possa-
no bagnare il motoriduttore dal basso verso I'alto.

Installazione
e Segnalate e delimitate adeguatamente tutto il cantiere
per evitare incauti accessi all'area di lavoro ai non addetti,
specialmente minori e bambini e Fate attenzione nel maneg-
giare automazioni con peso superiore ai 20 kg (vedi manuale
d’installazione). Nel caso, premunitevi di strumenti per la movi-
mentazione in sicurezza e Tutti i comandi di apertura (pulsanti,
selettori a chiave, lettori magnetici etc.) devono essere installati
ad almeno 1,85 m dal perimetro dell’area di manovra del can-
cello, oppure dove non possano essere raggiunti dall’esterno
attraverso il cancello. Inoltre i comandi diretti (a pulsante, a
sfioramento etc) devono essere installati a un’altezza minima
di 1,5 m e non devono essere accessibili al pubblico e Tutti i
comandi in modalita “azione mantenuta”, devono essere posti
in luoghi dai quali siano completamente visibili le ante in movi-
mento e le relative aree di transito o manovra e Applicate, ove
mancasse, una etichetta permanente che indichi la posizione
del dispositivo di sblocco e Prima della consegna all’'utente, ve-
rificate la conformita dell'impianto alla norma EN 12453 (prove
d'impatto), assicuratevi che I'automazione sia stata regolata
adeguatamente e che i dispositivi di sicurezza e protezione
e o sblocco manuale funzionino correttamente e Applicate

0Ve necessario e in posizione chiaramente visibile i Simboli di
Avvertimento (es. targa cancello).

Istruzioni e raccomandazioni
particolari per gli utenti

e Tenete libere da ingombri e pulite le aree di manovra del can-
cello. Mantenete sgombro dalla vegetazione il raggio d’azione
delle fotocellule ® Non permettete ai bambini di giocare con
i dispositivi di comando fissi, oppure nell’area di manovra del
cancello. Tenete fuori dalla loro portata i dispositivi di coman-
do a distanza (trasmettitori) e Controllate frequentemente
I'impianto, allo scopo di verificare eventuali anomalie e segni
di usura o danni alle strutture mobili, ai componenti dell'auto-
mazione, a tutti i punti e dispositivi di fissaggio, ai cavi e alle
connessioni accessibili. Mantenete lubrificati e puliti i punti di
snodo (cerniere) e di attrito (guide di scorrimento) ® Esequite
controlli funzionali a fotocellule e bordi sensibili ogni sei mesi.
Assicurate una costante pulizia dei vetrini delle fotocellule
(utilizzate un panno leggermente inumidito con acqua; non
utilizzate solventi o altri prodotti chimici) ® Nel caso si rendano
necessarie riparazioni o modifiche alle regolazioni dell'impianto,
shloccate I'automazione e non utilizzatela fino al ripristino delle
condizioni di sicurezza e Togliete I'alimentazione elettrica prima
di sbloccare I'automazione per aperture manuali. Consultate le
istruzioni e E fatto DIVIETO all'utente di eseguire OPERAZIONI
NON ESPRESSAMENTE A LUl RICHIESTE E INDICATE nei
manuali. Per le riparazioni, le modifiche alle regolazioni e per
le manutenzioni straordinarie, RIVOLGETEVI ALLASSISTENZA
TECNICA e Annotate I'esecuzione delle verifiche sul registro
delle manutenzioni periodiche.

Istruzioni e raccomandazioni
particolari per tutti

e Evitate di operare in prossimita delle cerniere o degli organi
meccanici in movimento ® Non entrate nel raggio di azione
dell'automazione mentre € in movimento ® Non opponetevi
al moto dell’automazione poiché pud causare situazioni di
pericolo e Fate sempre e comunque particolare attenzione
ai punti pericolosi che dovranno essere segnalati da appositi
pittogrammi e/o strisce giallo-nere e Durante I'utilizzo di un
selettore 0 di un comando in modalita “azione mantenuta”,
controllate continuamente che non ci siano persone nel raggio
d'azione delle parti in movimento, fino al rilascio del comando
e || cancello pud muoversi in ogni momento senza preavviso ®
Togliete sempre I'alimentazione elettrica durante le operazioni
di pulizia o di manutenzione.
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Legenda simboli

@ Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
A\ Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.
&—= Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

Destinazione d’uso e limiti di impiego

Destinazione d’uso

Il quadro comando ZL.92 & stato progettato per il comando di automazioni a 24 V DC per cancelli a battente della serie STYLO, MYTO,
FROG-J e AMICO.

@ Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.
Limiti d’impiego

Rispettare distanze e diametri dei cavi come indicato nella tabella “tipo e sezione cavi”.
La potenza complessiva dei motori non deve superare i 300 W.

Descrizione

Progettato e costruito interamente dalla CAME Cancelli Automatici S.p.A.

Il quadro comando va alimentato a 230 V AC, con frequenza 50 / 60 Hz.

| dispositivi di comando e gli accessori sono a 24 V. Attenzione! gli accessori non devono superare complessivamente i 50 W.

| trasformatori sono dotati di una protezione che in caso di sovraccarico termico mantiene le ante del cancello aperte. La richiusura
delle ante avviene solo dopo che la temperatura & scesa sotto la soglia di sovraccarico.

Tutte le connessioni sono protette da fusibili rapidi, vedi tabella.

Le funzioni sui contatti di ingresso e uscita, le regolazioni dei tempi e la gestione degli utenti, vengono impostate e visualizzate sul
display gestito da un software.

Predisposizione per il collegamento della scheda LB90 per alimentare la scheda mediante batterie che, in caso di mancanza di
energia elettrica, interviene automaticamente. Al ripristino della tensione di linea, provvede alla ricarica delle batterie stesse.

Dati tecnici
DATI TECNICI TABELLA FUSIBILI
tensione di alimentazione 230V - 50/60 Hz a protezione di: fusibile da:
potenza massima ammessa 300 W Scheda elettronica (linea) 315AF=120V
assorbimento a riposo 110 mA 1.6 A-F=230V
potenza massima per accessori a 24 V 50 W Accessoria 24 V 2A-F
classe di isolamento dei circuiti Il Dispositivi di comando (quadro 1 AF
materiale del contenitore ABS comando)
grado di protezione del contenitore IP54 Motore1 / Motore? 6.3A=250V
temperatura di esercizio -20/ +55°C
Dimensioni
(mm)
-® @ —+ (€ —®
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Componenti principali

1 -Trasformatore
2 -Fusibile scheda

3 -Fusibile accessori B 'Q) 4\7
4 -Display @

5 -Connettore scheda memory roll

6 -Connettore scheda AF L1

7 -Connettore scheda R700 o R800

8 -Led segnalazione di mancanza
taratura

9 -Pulsanti programmazione

10 -Morsettiera di collegamento

11 -Morsettiera di alimentazione 230 V
12-Fusibile di linea

13-Led di segnalazione tensione
presente

14-Fusibile motore 1
15-Fusibile motore 2
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16 -Morsettiera di collegamento antenna _ 5 His EEE.
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Installazione

A Linstallazione deve essere effettuata da personale qualificato ed esperto e nel pieno rispetto delle normative vigenti.

Verifiche preliminari

A Prima di procedere all'installazione & necessario:

e \erificare che il punto di fissaggio del quadro comando sia in una zona protetta dagli urti, che le superfici di ancoraggio siano solide,
e che il fissaggio venga fatto con elementi adatti (viti, tasselli, ecc) alla superficie.

e Prevedere adeguato dispositivo di disconnesione onnipolare, con distanza maggiore di 3 mm tra i contatti, a sezionamento
dell’'alimentazione.

e @ Verificare che le eventuali connessioni interne al contenitore (eseguite per la continuita del circuito di protezione) siano provviste
di isolamento supplementare rispetto ad altre parti conduttrici interne.

e Predisporre tubazioni e canaline adeguate per il passaggio dei cavi elettrici garantendone la protezione contro il danneggiamento
meccanico.
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Attrezzi e materiali

Assicurarsi di avere tutti gli strumenti ed il materiale necessario, per effettuare I'installazione nella massima sicurezza, secondo le
normative vigenti. Ecco alcuni esempi.
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Fissaggio e montaggio della scatola

1) Fissare la base del quadro in una zona protetta; si

consiglia di usare viti di diametro max. 6 mm testa 2) Forare sui fori presfondati e inserire i pressacavi con i
bombata con impronta a croce. tubi corrugati per il passaggio dei cavi elettrici.

15 ST N.B.: diametro fori presfondati: 20 mm.

2>

F

5) Inserire, a scatto, il coperchio sulle cerniere.

J

] %‘ . . .
: " \ i ‘ 4) Inserire le cerniere nella scatola (sul lato destro o sinistro a scelta)

N e fermarle con le viti e le rondelle in dotazione.

per ruotare le cerniere
e necessario farle

|
i g

scorrere

6) Dopo le regolazioni e i settaggi, fissare il coperchio
con le viti in dotazione.

= em
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Collegamenti elettrici

Tipo e sezione cavi

Collegamento Tipo cavo Lunghezza cavo Lunghezza cavo Lunghezza cavo
1<10m 10<20m 20<30m
Alimentazione quadro 3G x 1,5 mm2 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm2
Alimentazione motore con encoder * 3G x 1,5 mm2 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm2
Alimentazione motore con encoder ** FROR CEl 4G x 1,5 mm2 4G x 1,5 mm2 4G x 2,5 mm?2
Lampeggiatore 20-22 2x1,5mm2 2x1,5mm2 2x1,5mm2
Trasmettitori fotocellule CEIEN 2x0,5mm2 2x 0.5 mm2 2x0,5 mm?2
Ricevitori fotocellule 50267-2-1 4x0,5 mm2 4x0,5mm2 4x0,5mm2
Alimentazione accessori 2x 0,5 mm2 2x 0,5 mm2 2 x1 mm2
Dispositivi di comando e di sicurezza 2x0,5 mm2 2x0,5 mm2 2 x0,5mm2
Collegamento antenna RG58 max. 10 m
*MYTO ME - FROG J - AMICO - STYLO RME /** STYLO ME

N.B. Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base dell’ef-
fettivo assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEl EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano piti carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve essere riconsiderato
sulla base degli assorbimenti e delle distanze effettivi. Per i collegamenti di prodotti non contemplati in questo manuale fa fede la
documentazione allegata ai prodotti stessi.

Alimentazione e accessori

Morsetti per I'alimentazione degli accessori:
-a 24\ AC/DC Potenza complessiva consen-
ffa 50 W

Elettroserratura 12 V - 15 W max.,
per motori Myto, Frog-J, Amico, Stylo RME

Eventuale seconda elettroserratura 12V - 15
W max., per motori Myto, Frog-J, Amico, Stylo
Ii RME 5 -

Alimentazione 230 V l HH@

AC frequenza 50/60 L
Hz = L N

Eventuale uscita del secondo canale del
ricevitore radio (contatto N.Q.).
Portata contatto max: 500 mA-24 V DC.

L
FEEE M

01 ET B B2

HHHPI

M2 N2ENG2EB2 vz\

M1 NTENCT EB1 Vi|

Motoriduttore

M1 - Motoriduttore 24 V DC ad azione ritardata in apertura

X

M2 - Motoriduttore 24 V DC ad azione ritardata in chiusura

3

MYTO ME

MYTO ME O

W

& STYLO RME STYLO RME ¢

& AMICO

AMICO ~ >
FROG-J m FROG-J
M1 NTENCTEB1 V1| [M2 N2ENC2EB2 V2|
-ﬁ - j\ T A T T . ﬁ-
STYLO ME < > STYLO ME
. - . ¥
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Dispositivi di comando

N.B.: inserire la scheda
di codifica (R800)
per far riconoscere

001S7000 - Selettore a tastiera il selettore a tastiera
(57000). 3
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A

R7gf<R800

B
@ MEMORY

A
J

a . AF
NN
001LT001 - Lettore tessere DZQD:[] EQEQ EQ(E] # X
magnetiche _ I I
m 00TSPOO - Sensore transponder Q T
o

A

A

N.B.: inserire la scheda di codi-
fica (R700) per far riconoscere
il sensore (TSPOO) o il lettore di

tessere (LTOO01).

Pulsante di stop (contatto N.C.) - Pulsante di arresto del
cancello con I'esclusione del ciclo di chiusura automatica,
per riprendere il movimento bisogna premere il pulsante
di comando o il tasto del trasmettitore.

N.B.: se non viene utilizzato il contatto, selezionare “0”
(Disattivato) dalla funzione “F 1”.

Selettore a chiave e/o pulsante di apertura (contat-
to N.O.) - Comando per I'apertura del cancello.

Selettore a chiave e/o pulsante di apertura

—@
parziale o pedonale (contatto N.O.) - Apertura di _ ﬂ
un’anta per il passaggio pedonale. h égtggnp%? ﬁncgﬁr:/;ndo a
distanza.
Selettore a chiave e/o pulsante di chiusura (contat- P
to N.O.) - Comando per la chiusura del cancello. n <

Selettore a chiave e/o pulsante per comandi
(contatto N.0.) - Comandi per apertura e chiusu-
ra del cancello, premendo il pulsante o girando la
chiave del selettore, il cancello inverte il movi-
mento o si ferma a seconda dell'impostazione
sulla funzione “F 7” (comando 2-7).

|

1 ]

101 ETS1 2 3 3 4 5 7 CXCY




Dispositivi di segnalazione

Lampadina spia cancello aperto
(Portata contatto: 24 V- 3 W
max.). Segnala la posizione
dell'anta aperta, si spegne
quando I'anta & chiusa (vedi
funzione “F 10”).
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A A
A A

Lampeggiatore di movi- Lampada ciclo o cortesia (portata contatto: °
mento (portata contatto: 24\ - 25 W max)

24V - 25 W max.) - Collegamento ausiliario di una lampada

- Lampeggia durante esterna liberamente posizionabile, per

le fasi di apertura e aumentare I'illuminazione nella zona di

chiusura del cancello. manovra.

Ciclo: rimane accesa dal momento in cui
I'anta inizia I'apertura fino alla completa
chiusura (compreso il tempo di chiusura
automaica), EEEEEEEENEREE
Cortesia: rimane accesa con untemporego- [40 11 E 79 1 2 3 3 4 5 7 CX CY
labile (vedi funzione “F 25”).

Dispositivi di sicurezza

Fotocellule Fotocellule
RX DIR DELTA-S TX

‘.TXZ
0O

Confi gurare il contatto CX o CY (N.C.), ingresso per N

dispositivi 10 2 TX C NG
di sicurezza tipo fotocellule, conformi alle normative EN

12978, ’ OOO00O

Vedi funzioni ingresso CX (Funzione F2) o CY (Funzione A

F3) in: I t 1 J T
- C1 «riapertura durante la chiusura», in fase di chiusu-

ra delle ante, I'apertura del contatto provoca I'inversione

del movimento fino alla completa apertura; ’ 1

- G2 «richiusura durante 'apertura», in fase di apertura
delle ante, I'apertura del contatto provoca l'inversione m m

del movimento fino alla completa chiusura; HHHH HHHHHHH
- C3 «stop parziale», arresto delle ante se in movimento 01 ETST 2 33 457CKCY

con conseguente predisposizione alla chiusura auto-
matica (se la funzione di chiusura automatica é stata

inserita);

- C4 «attesa ostacolo», arresto delle ante se in movi-

mento con conseguente ripresa del movimento dopo la Fotocellule

rimozione dell’ostacolo. RX DELTA X
N.B.: se non vengono utilizzati i contatti CX e CY, + - NO C NC .
vanno disattivati in programmazione. @@Q@Q @

I — 4

1]
HHHHHHHHHHHH

011 ETS1 2 3 3 4 5 7 CXCY
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Configurare il contatto CX o CY (N.C.), ) )
ingresso per dispositivi di sicurezza tipo bordi DF X} DF con scheda i control- <
sensibili, conformi alle normative EN 12978, | \“ lo dei collegamenti DFI 2
Vedi funzioni ingresso CX (Funzione F2) o CY | =
(Funzione F3) in:

- C7 «riapertura durante la chiusura», in ?%% %%%%ﬁ?%% ?%%

fase di chiusura del cancello, I'apertura del el A A

contatto provoca I'inversione del movimento T T T

fino alla completa apertura del cancello; | |

- (8 «richiusura durante 'apertura», in fase

di apertura del cancello, I'apertura del con- |
tatto provoca I'inversione del movimento fino |
alla completa chiusura del cancello.
N.B.: se non vengono utilizzati i contatti |
CX e CY, vanno disattivati in program-

SR B

Collegamento elettrico per il funzionamento del test di sicurezza delle fotocellule

DOC / DELTA DIR / DELTA S
°  Rx © Tx 5
B8 TON MY
i [l
7|7, /66668@) == -
= 5N - e @0

=

+ -
10 2 TX C NC

[
W[ !%%? j

1011 ETS1 2 3 3 4 5 7 CXCY

FEEEEEEEEEEER

01 ETS1 2 33 4 5 7 CXCY

-
x
S

€]

A ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica I'efficienza dei dispositivi di sicurezza (fotocellule). Un’eventuale
anomalia delle fotocellule viene segnalata sulla scheda elettronica, e annulla qualsiasi comando dal trasmettitore radio o dal
pulsante.

Collegamento elettrico per il funzionamento del test di sicurezza delle fotocellule:
- il trasmettitore e il ricevitore, devono essere collegati come da disegno;
- selezionare dalla funzione “F 5” su quali ingressi attivare il test.
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Programmazione

Descrizione comandi

I
/

- uscire dai menu;
- annullare le modifiche.

—>

Il tasto ESC serve per: }

ESC

| tasti < > servono per:
- spostarsi da una voce di menu a un‘altra;
- incrementare o decrementare un valore.

Navigazione menu

Per entrare nel menu, tenere
premuto il pulsante ENTER per
almeno un secondo.

_ Per scegliere la voce
@ E. di menu, spostarsi con
< >

le frecce...

anche per i “sotto
@ menu”, spostarsi con
< > le frecce ...

Per incrementare o
diminuire il valore, agire
sulle frecce...

< > ENTER <—

, <— Display

- entrare nei menu;

o o { Il tasto ENTER serve per:

)

- confermare & memorizzare il valore
impostato.

... poi premere ENTER

) |
Ell 1~
:/E/ﬁ

/

ENTER

N

secondi o premere ESC.

[;:? N.B. quando il menu & attivo I'impianto non pud essere utilizzato.

... poi premere ENTER

ENTER

..per uscire dal menu attendere 10
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Struttura menu

)

F1
F2
F3
F5
F6
F7
F8
F9
F10
F11
F12
F13
F14
F16
F17
F18
F19
F20
F21
F22
F23
F24
F25
F 26
F27
F28
F29
F 30
F 31
F32

F33
F 34
F35
F 36
F37
F38
F39
F 40
F 41
F42
F43
F44
F45

F 46
F 50
F 51
U1
Uz
U3
A1
A2
A3
A4
H1
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- Funzione “stop totale”

- Funzione associata all’ingresso CX

- Funzione associata all’ingresso CY

- Funzione test sicurezza

- Funzione azione mantenuta

- Modalita comando su 2-7

- Modalita comando su 2-3p

- Funzione rilevazione ostacolo a motore fermo

- Funzione lampadina spia

- Esclusione Encoder

- Funzione partenza rallentata

- Funzione spinta in chiusura

- Funzione selezione tipo sensore

- Funzione colpo d’ariete (solo per motori Myto - Amico - Frog J - Stylo RME)
- Funzione serratura (solo per motori Myto - Amico - Frog J - Stylo RME)
- Funzione lampada supplementare

- Tempo chiusura automatica

- Tempo chiusura automatica dopo apertura parziale

- Tempo prelampeggio

- Tempo lavoro

- Tempo ritardo in apertura

- Tempo ritardo in chiusura

- Tempo lampada di cortesia

- Tempo colpo d’ariete (solo per motori Myto - Amico - Frog J - Stylo RME)
- Tempo serratura (solo per motori Myto - Amico - Frog J - Stylo RME)
- Regolazione velocita motore M1

- Regolazione velocita motore M2

- Regolazione velocita rallentamento motore M1

- Regolazione velocita rallentamento motore M2

- Regolazione ulteriore rallentamento in chiusura per motori M1+M2 (solo per motori Myto e Stylo con
braccio dritto)

- Regolazione velocita di taratura

- Sensibilita durante il movimento

- Sensibilita durante il rallentamento

- Regolazione apertura parziale

- Regolazione punto iniziale di rallentamento in apertura del motore M1
- Regolazione punto iniziale di rallentamento in chiusura del motore M1
- Regolazione punto iniziale di accostamento in apertura del motore M1
- Regolazione punto iniziale di accostamento in chiusura del motore M1
- Regolazione punto iniziale di rallentamento in apertura del motore M2
- Regolazione punto iniziale di rallentamento in chiusura del motore M2
- Regolazione punto iniziale di accostamento in apertura del motore M2
- Regolazione punto iniziale di accostamento in chiusura del motore M2
- Regolazione punto di ulteriore rallentamento in chiusura (solo per motori Myto e Stylo RME con braccio
dritto)

- Impostazione numero dei motori

- Salvataggio dati nella memory roll

- Lettura dati dalla memory roll

- Tipo di comando da associare all’utente mediante comando radio

- Cancellazione singolo utente

- Cancellazione totale utenti

- Impostazione tipo motoriduttore

- Test motori

- Taratura corsa

- Reset parametri

- Versione software
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IMPORTANTE! prima di impostare le funzioni, definire i motoriduttori presenti nell’impianto (A 1 - Tipo motore), verificare
il corretto senso di marcia dei motoriduttori (A 2 - Test motori) ed eseguire la taratura della corsa (A 3 - Taratura corsa)

Nota: confermare con il tasto ENTER dopo aver scelto il valore per ogni funzione.

Menu test motori e taratura

A 1 (Tipo motore) : impostazione del tipo di motoriduttore a battente presente nell’impianto.
1 = Stylo ME con braccio snodato; 2 = Stylo ME con braccio dritto; 3 = Myto; 4 = Frog-J; 5 = Amico;
6 = Stylo RME con braccio snodato; 7 = Stylo RME con braccio dritto;

- B00—* — ALM—= - 000 —@— (0E -=— 006 -
J

ENTER

e (06 -=— (08 —=— 008 - 00

A 2 (Test motori) : attivazione del test per verificare il corretto senso di rotazione dei motoriduttori (vedi paragrafo “test motori”).
0 = Disattivata; 1 = Attivata.

R_ D _!:_ D _E%R_ DD _@j
L— ao

A 3 (Taratura corsa) : operazione di taratura automatica della corsa su entrambi i motoriduttori (vedi paragrafo “taratura corsa”).
0 = Disattivata; 1 = Attivata.

R_ D _>,:_ D _E%R_ DD _@j
L— Hok

A 4 (Reset parametri) : operazione di ripristino dei dati (impostazioni di default) e cancellazione della taratura corsa.
0 = Disattivata; 1 = Attivata.

&-F00—Y — A0y -=- 006 —j
L— Jou
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Menu funzioni

F 1 (Stop Totale) : ingresso N.C.; arresto del cancello con conseguente esclusione dell’eventuale ciclo di chiusura automatica;
per riprendere il movimento bisogna agire sulla pulsantiera o sul trasmettitore. Inserire dispositivo di sicurezza su [1-2]; se non
utilizzato, selezionare la funzione “0”.

0 = Disattivata; 1 = Attivata (di default).

& -AU0 -2~ D0 —<-00m-*
t

F 2 (Ingresso CGX) : ingresso contatto di sicurezza N.C. con possibilita di associare le seguenti funzioni: C1 (riapertura in fase di
chiusura), C2 (richiusura in fase di apertura), C3 (stop parziale), C4 (attesa ostacolo), C7 (riapertura in fase di chiusura, per bordi
sensibili), C8 (richiusura in fase di apertura, per bordi sensibili) o disattivato, vedi dispositivi di sicurezza su collegamenti elettrici.

0 = Disattivata (di default); 1=C1;2=C2, 3=C3,4=C4;7=C7;8=C8.

&~ A0 -2 — [ -5~ DUid —®— [0 -= - [[F -9 —
T DDI

L 008—w—a-=-0ra

F 3 (Ingresso GY) : ingresso contatto di sicurezza N.C. con possibilita di associare le seguenti funzioni: C1 (riapertura in fase di
chiusura), C2 (richiusura in fase di apertura), C3 (stop parziale), C4 (attesa ostacolo), C7 (riapertura in fase di chiusura, per bordi
sensibili), C8 (richiusura in fase di apertura, per bordi sensibili) o disattivato, vedi dispositivi di sicurezza su collegamenti elettrici.

0 = Disattivata (di default); 1 =C1;2=C2; 3=C3;4=C4,7=C7;,8=C8.

=~ E0U—9 — AR -2~ Ol -2 — 006 -2 004 -8 —
T DDI

LDD: _s_ (A —s-[0F-

F 5 (Test sicurezza) : consente alla scheda di verificare I'efficienza dei dispositivi di sicurezza (fotocellule) dopo ogni comando di
apertura o di chiusura.

0 = Disattivata (di default); 1 = CX; 2 = CY; 3 = CX+CY

& _HUU—*_BlE-%-U0e =000 -=-00e ——DDw
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F 6 (Azione mantenuta) : il cancello funziona tenendo premuto il pulsante (un pulsante 2-3 per I'apertura, un pulsante 2-4 per la
chiusura). Esclude tutti gli altri dispositivi di comando compreso il comando radio.

0 = Disattivata (di default); 1 = Attivato.

® A00—»— FE-2- 008 —*— 000 —*

]
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F 7 (Comando 2-7) : impostazione del contatto su 2-7 in passo-passo (apre-chiude) o sequenziale (apre-stop-chiude-stop).
0 = passo-passo (di default); 1 = sequenziale.

= BO0—*—B00-&.- 008 —2— 000 -
L

F 8 (Comando 2-3P) : impostazione del contatto su 2-3P in apertura pedonale (apertura totale della seconda anta) o parziale
(apertura parziale della seconda anta a seconda dell'impostazione sulla percentuale tra 10 e 80 della corsa, funzione “F 36”).

0 = apertura pedonale (di default); 1 = apertura parziale.

®_F00—¥ —FAE—=- 008 —*_[5-*
L

F 9 (Rilevazione ostacolo) : a motore fermo (cancello chiuso, aperto o dopo un comando di stop totale), impedisce qualsiasi
movimento se i dispositivi (es. fotocellule) rilevano un ostacolo.

0 = Disattivata (di default); 1 = Attivata.

®B00—%—A08-%.- 009 —=—000-¢
L

F 10 (Lampadina spia apre) : lampadina collegata su 10-5, segnala lo stato del cancello.

0 = cancello aperto e in movimento, rimane accesa (di default)

1= - cancello in fase di apertura, lampeggia con intermittenza ogni mezzo secondo;
- cancello in fase di chiusura, lampeggia con intermittenza ogni secondo;
- cancello aperto, rimane accesa;
- cancello chiuso, rimane spenta.

= F00—Y— P08 - 008 -*-000-#
L

F 11 (Esclusione Encoder) : esclude la gestione dei rallentamenti, la rilevazione degli ostacoli e la sensibilita.
0 = Encoder attivato (di default); 1 = Encoder disattivato.

&-H00—% —FApE-8— 008 -2- D00 -*

F 12 (Partenza rallentata) : a ogni comando di apertura o chiusura, le ante partono lentamente per alcuni secondi.
0 = Disattivata (di default); 1 = Attivata.

= H0H—* —Fld -2 - 00o-=- 000 -
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F 13 (Spinta in chiusura) : a finecorsa in chiusura, i motoriduttori eseguono una breve spinta in battuta delle ante.
0 = Disattivata (di default); 1 = Spinta minima; 2 = Spinta media; 3 = Spinta massima.

= P00 -¥ - FE-%.- 008 -#- 000 =008 = _ 008 =
L

F 14 (Tipo di sensore) : impostazione del tipo di sensore per il comando dell'automazione mediante transponder (TSP00) o Letto-
re tessere magnetiche (LTOO1) con scheda di codifica R700 oppure con tastiera S7000 con scheda di codifica R800.

0 =TAG; 1=57000 (di default).

o -Hll—* —FiH-2- U -=- 00 -*

F 16 (Colpo d’ariete) : prima di ogni manovra di apertura e chiusura, le ante premono in battuta per qualche secondo per facilitare
lo sgancio dell’elettroserratura (per la regolazione del tempo, vedi funzione “F26”).
Nota: questa funzione & visibile solo per motoriduttori serie Myto, Frog-J, Stylo-RME e Amico.

0 = Disattivata (di default); 1 = Attivata.
ER_D_>’1 ... ENTER DD __ DD _

F 17 (Serratura) : sblocco dell'elettroserratura in battuta di chiusura e di apertura (per la regolazione del tempo, vedi funzione
“F27").
Nota: questa funzione & visibile solo per motoriduttori serie Myto, Frog-J, Stylo-RME e Amico.

0 = con comando di apertura (di default); 1 = con comando di chiusura; 2 = con entrambi i comandi.

S-B00 —* —Aun -8~ 00e -%- 000 - — 00 —@

F 18 (Lampada 10-E) : uscita sul contatto 10-E per lampada con funzione di:

- lampeggiatore di movimento, lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura del cancello.

- lampada esterna liberamente posizionabile, per aumentare I'illuminazione nella zona di manovra, impostata come lampada di
cortesia che rimane accesa per un tempo regolabile (vedi funzione “F25") oppure come lampada ciclo che rimane accesa dal
momento in cui I'anta inizia I'apertura fino alla completa chiusura (compreso il tempo di chiusura automatica).

0 = Lampeggiatore (di default); 1 = Ciclo; 2 = Cortesia.
ENTER .D. ,7 ... ENTER DD. @ DD. . DD. -

F 19 (Tempo chiusura automatica) : Il temporizzatore della chiusura automatica si attiva a finecorsa in apertura. Il tempo prefis-
sato e regolabile, ed &€ comunque condizionato dall’eventuale intervento dei dispositivi di sicurezza e si disattiva dopo uno «stop»
totale di sicurezza o in mancanza di energia elettrica.

Il tempo di attesa pud essere disattivato o regolato da 1” a 180”

0 = Disattivata (di default); 1=1secondo; 2=2secondi; ......c....... 180 = 180 secondi.

@ - [A00—% —[FAQlE -2 - UUid -=— 000 -9 - - - - [1[g[d -
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F 20 (Tempo chiusura automatica dopo apertura parziale o pedonale) : tempo di chiusura automatica dell’anta dopo un
comando di apertura parziale o pedonale. Trascorso questo tempo, viene effettuata automaticamente una manovra di chiusura ed
& comunaue condizionato dall'eventuale intervento dei dispositivi di sicurezza e si disattiva dopo uno «stop» totale di sicurezza o in
mancanza di energia elettrica. Il tempo di attesa puo essere regolato da 1” a 180”

Nota: il tempo di chiusura automatica (vedi F 19) non deve essere disattivato.

1 =1 secondo; 2 = 2 secondi; .................. 5 =5 secondi (di default); .................. 180 = 180 secondi.
®- {00 —¥ —FEo-=- U0 -=-1UE - - - - .. -9

ENTER ENTER

F 21 (Tempo prelampeggio) : dopo un comando di apertura o di chiusura, il lampeggiatore collegato su (10-E), lampeggia per un
tempo regolabile prima di iniziare la manovra.
Il tempo di prelampeggio puo essere disattivato o regolato da 1” a 10”

0 = Disattivata (di default); 1 =1 secondo; 2 = 2 secondi; .................. 10 = 10 secondi.
& - AUl —% - -®—[|Jg -=- 001 -®.----&. [ -

ENTER ENTER >

F 22 (Tempo lavoro) : tempo di funzionamento dei motori nella fase di apertura o chiusura.
Il tempo di lavoro puo essere regolato da 5” a 120”

5 =5 secondi; .......ccoorn. 120 = 120 secondi (di default).
®-B00—* - FEe -2~ 00 -#- 008 .- ---@- [1BE-*

ENTER ENTER

F 23 (Tempo ritardo in apertura) : dopo un comando di apertura, I'anta del motoriduttore (M1) parte in ritardo rispetto al motori-
duttore (M2) per un tempo regolabile.
Il tempo di ritardo puo essere disattivato o regolato da 1" a 10”

0 = Disattivata (di default); 1=1secondo; 2=2secondi.............. 10 = 10 secondi.
® - A0 —2 - -8 - -=- 001 -©.----=. ][] -©

ENTER ENTER

F 24 (Tempo ritardo in chiusura) : dopo un comando di chiusura 0 dopo una chiusura automatica, I'anta del motoriduttore (M2)
parte in ritardo rispetto al motoriduttore (M1) per un tempo regolabile.
Il tempo di ritardo pu0 essere disattivato o regolato da 1” a 25”

0 = Disattivata (di default); 1=1secondo; 2=2secondi.......... 25 = 25 secondi.

- {00 —¥ - FEH -2~ UUd-=- 000 -®. - - - -®. .[][s] -©

ENTER ENTER >
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F 25 (Tempo lampada di cortesia) : lampada supplementare collegata su (10-E), rimane accesa per un tempo necessario duran-
te le manovre di apertura/chiusura del cancello.
Il tempo pud essere regolato da 60” a 180"

60 = 60 secondi (di default); 61 =61 secondi .................. ; 180 = 180 secondi.

& - A00—¥ — el -2 - el -®- el —. - - - -©- [fg[g -

F 26 (Tempo colpo d’ariete) : tempo di spinta del motoriduttore in battuta di chiusura e apertura dopo ogni comando.
Il tempo pud essere regolato da 1" a 2”.
Nota: questa funzione compare solo per motoriduttori serie Myto, Frog-J, Stylo-RME e Amico.

1 =1 secondo (di default); 2 = 2 secondi.

E%R_ D_>,:_ ENTER DD. @ DD. @

F 27 (Tempo serratura) : tempo di intervento per lo sblocco dell’elettroserratura a ogni comando di apertura o chiusura (vedi F
17).

Il tempo pud essere regolato da 17 a 4”.

Nota: questa funzione compare solo per motoriduttori serie Myto, Frog-J, Stylo-RME e Amico.

1 =1 secondo (di default); ................... 4 = 4 secondi.
® - A00—»— FE0-=.- 000 -©- 008 -#- 00 -®- 004 -@

F 28 (Velocita manovra del motore M1) : impostazione della velocita durante le manovre del motore M1, calcolata in percentua-
le.

40 = 40% della velocita del motore (MiNimMa); ................ 100 = 100% della velocita del motore (massima, di default).

ENTER .D._q’ ..' EER D.. - D.. ----- ' _

F 29 (Velocita manovra del motore M2) : impostazione della velocita durante le manovre del motore M2, calcolata in percentua-
le.

40 = 40% della velocita del motore (MiNIMa); .................. 100 = 100% della velocita del motore (massima, di default).

®-Fl0—9—Fdd-2- g -9- U4 -9 - - - 2. [gg -

F 30 (Velocita rallentamento del motore M1) : impostazione della velocita durante i rallentamenti del motore M1, calcolata in
percentuale.

20 = 20% velocita di rallentamento del motore (MiNIMa); .................. 50 = 50% velocita di rallentamento del motore (di default);
................. 60 = 60% velocita di rallentamento del motore (massima).

& - F0D—% — FEd -= - (g -¥— Ul -9- - - - - [eg -
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F 31 (Velocita rallentamento del motore M2) : impostazione della velocita durante i rallentamenti del motore M2, calcolata in percentuale.

20 = 20% velocita di rallentamento del motore (MiniMay); .................. 50 = 50% velocita di rallentamento del motore (di default),..............
60 = 60% velocita di rallentamento del motore (massima).

& - A0 —* —EBED -2~ UEd -®— el -2- - - - -9- [Jelg -*

F 32 (Ulteriore rallentamento in chiusura per motori M1+M2) : impostazione di un’ulteriore riduzione della velocita durante la
fase di rallentamento in chiusura per i motori M1+M2 con braccio dritto; la velocita ridotta & calcolata in percentuale.
Nota: questa funzione ¢ visibile solo per motoriduttori Myto e Stylo con braccio dritto.

10 = 10% velocita di rallentamento del motore (minima); .................. 50 = 50% velocita di rallentamento del motore (massima,
di default).

ENTER 'D. >,i .'. ENTER D __ D _ ----- - D _

F 33 (Velocita taratura) : impostazione della velocita per la sola fase di taratura del cancello, calcolata in percentuale.

30 = 30% della velocita del motore; ........ 50 = 50% della velocita del motore (di default); ...... 60 = 60% della velocita del
motore.

ENTER 'D' _>’: ... ENTER D __ D _ ----- " D _

F 34 (Sensibilita corsa) : regola la sensibilita di rilevamento degli ostacoli durante la manovra.
10 = massima sensibilita; .................. 100 = minima sensibilita (di default).

®-B0U—*— BB -9~ Ollg -@- UL -*- - - --©- g -2

F 35 (Sensibilita rallentamenti) : regola la sensibilita di rilevamento degli ostacoli durante il rallentamento.
10 = massima sensibilita; .................. 100 = minima sensibilita (di default).

=-A00—* — BB -2~ 0g -2- Uil -9- - - - -9- [][g -¢

F 36 (Regolazione apertura parziale) : regola I'apertura dell’anta del secondo motore (M2) in percentuale sulla corsa totale.
10 = 10% della corsa (di default); .................. 80 = 80% della corsa.

ENTER .D. >’i ... ENTER D __ D _ ----- - D _

Pag. 18 - Codice manuale: 319V21IT ver. 4 04/2017 © CAME cancelli automatici S.p.A. - | dati e le informazioni indicate in questo manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento e senza obbligo di preavviso da parte di CAME cancelli automatici S.p.A.



Pag. 19 - Codice manuale: 319V21IT ver. 4 04/2017 © CAME cancelli automatici S.p.A. - 1 dati e le informazioni indicate in questo manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento e senza obbligo di preavviso da parte di CAME cancelli automatici S.p.A.

F 37 (Punto rallentamento apertura del motore M1) : regola il punto di inizio del rallentamento del motore (M1) prima del
finecorsa di apertura.

Il punto di inizio rallentamento & calcolato in percentuale sulla corsa completa dell'anta (vedi par. illustrazione delle aree e punti di
rallentamento e di accostamento)

10 =10% della corsa; .................. 25 =25% della corsa (di default); .................. 60 = 60% della corsa.

ENTER .D. _>,i ... ENTER D __ D _ ----- ' D@ —

L

F 38 (Punto rallentamento chiusura del motore M1) : regola il punto di inizio del rallentamento del motore (M1) prima del
finecorsa di chiusura.

I punto di inizio rallentamento & calcolato in percentuale sulla corsa completa dell'anta (vedi par. illustrazione delle aree e punti di
rallentamento e di accostamento)

10 =10% della corsa; .................. 25 =25% deIIa corsa (di default); .................. 60 = 60% della corsa.

ENTER .D. _>qi ... ENTER D __ D _ ____ ' D —

F 39 (Punto accostamento apertura del motore M1) : regola il punto di inizio dell'accostamento del motore (M1) prima del
finecorsa di apertura.

Il punto di inizio accostamento & calcolato in percentuale sulla corsa completa dell’anta. (vedi par. illustrazione delle aree e punti di
rallentamento e di accostamento)

1=1% della corsa; .......c......... 5 = 5% della corsa (di default); .................. 10 = 10% della corsa.

®- Al —»—BElE-=- 000 -=- U4 -®----- 8- [Jlg @

F 40 (Punto accostamento chiusura del motore M1) : regola il punto di inizio del’accostamento del motore (M1) prima del
finecorsa di chiusura.

Il punto di inizio accostamento & calcolato in percentuale sulla corsa completa dell’'anta (vedi par. illustrazione delle aree e punti di
rallentamento e di accostamento)

1=1% della corsa; .......c......... 5 = 5% della corsa (di default); ................. 10 = 10% della corsa.

® - F[1 —¥ — 0 - - [1-#— (02 -#.- --- - (7.

F 41 (Punto rallentamento apertura del motore M2) : regola il punto di inizio del rallentamento del motore (M2) prima del
finecorsa di apertura.

Il punto di inizio rallentamento & calcolato in percentuale sulla corsa completa dell'anta (vedi par. illustrazione delle aree e punti di
rallentamento e di accostamento)

10 =10% della corsa; .........co...... 25 =25% della corsa (di default); .................. 60 = 60% della corsa

ENTER 'D. ... ENTER D.. - D.. - ----- -'D'

F 42 (Punto rallentamento chiusura del motore M2) : regola il punto di inizio del rallentamento del motore (M2) prima del
finecorsa di chiusura.

Il punto di inizio rallentamento & calcolato in percentuale sulla corsa completa dell'anta. (vedi par. illustrazione delle aree e punti di
rallentamento e di accostamento)

10 =10% della corsa; .................. 25 =25% deIIa corsa (di default) .................. 60 = 60% della corsa.

8- A0 —9% — ALE -%- 00 -*- 000 -2- - - - - - [ *
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F 43 (Punto accostamento apertura del motore M2) : regola il punto di inizio dell'accostamento del motore (M2) prima del
finecorsa di apertura.

Il punto di inizio accostamento € calcolato in percentuale sulla corsa completa dell'anta (vedi par. illustrazione delle aree e punti di
rallentamento e di accostamento)

1=1% della corsa; ..........cooen... = 5% della corsa (di default); .................. 10 = 10% della corsa.

8 — FL 1 —¥— FAE- 8- ([ J1-9— [)3-8---- ®-- (739
L

F 44 (Punto accostamento chiusura del motore M2) : regola il punto di inizio dell'accostamento del motore (M2) prima del
finecorsa di chiusura.

Il punto di inizio accostamento ¢ calcolato in percentuale sulla corsa completa dell’'anta. (vedi par. illustrazione delle aree e punti di
rallentamento e di accostamento)

1=1% della corsa; .........coo..... = 5% della corsa (di default); .................. 10 = 10% della corsa.

®— L1 — ¥ — 4 - - (J][1-®— 008 ---- - .- (][5
L

F 45 (Punto di ulteriore rallentamento in chiusura) : regola il punto di inizio dell’ulteriore rallentamento in chiusura, calcolata in
percentuale sul rallentamento.
Nota: questa funzione ¢ visibile solo per motoriduttori Myto e Stylo con braccio dritto.

10 = 10% della corsa di rallentamento; ............ 50 = della corsa di rallentamento (di default); ............ 100 = 100% della corsa
di rallentamento.

ENTER 'D. ENTER D.. . D.. . ----- - _@

F 46 (Numero motori) : impostazione del numero di motori collegati al quadro comando.
0 = Abilitazione di entrambi i motori (M1+M2) (di default); 1 = Abilitazione di un solo motore (M2)

O O M
L

F 50 (Salvataggio dati) : salva gli utenti e tutte le impostazioni nella memory roll.
Nota: questa funzione compare solo se la memory roll & inserita sulla scheda madre.

0 = Disattivata; 1 = Attivata

ENgR .D. ’1 ..' ENTER DD __ DD _@

F 51 (Lettura dati) : carica i dati della memory roll nella scheda madre.
Nota: questa funzione compare solo se la memory roll & inserita sulla scheda madre.

0 = Disattivata; 1 = Attivata.

ENgR .D. ’1 ..' ENTER DD __ DD _@
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Menu utenti

U 1 (Inserimento utente con comando associato) : inserimento utente (max. 25 utenti) associato ad un comando mediante
trasmettitore o altro dispositivo (vedi pararagrafo inserimento utente con comando associato).

1 = comando passo-passo (apre-chiude); 2 = comando sequenziale (apre-stop-chiude-stop); 3 = comando solo apre; 4 = co-
mando pedonale/parziale (vedi funzione “F8”); 5 = uscita contatto B1-B2.

@ [F[ i — ¥ — B00—%- 000 —%— 008 -9— 08 -®
L—DD——DD

U 2 (Cancellazione utente) : cancellazione di un singolo utente (vedi paragrafo cancellazione di un singolo utente)

& {00 —*— B08—®.- 000 —S- (E— - - --=- (25 -®

L

U 3 (Cancellazione utenti) : cancellazione di tutti gli utenti memorizzati. Confermare la cancellazione con il tasto Enter.
0 = Disattivato; 1 = Cancellazione di tutti gli utenti

® F00—*— B08-%—00g—*— 000
L

Menu info

H 1 (Versione) : visualizza la versione del software.

ENTER .D' _>’i .D. ENTER_) D
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Schede di codifica

Per inserire, modificare e rimuovere gli utenti o comandare I'automazione mediante comando radio, inserire la scheda AF43S.
Se si utilizza il transponder o il lettore di tessere, inserire la scheda R700 o, in alternativa, la scheda R800 per il selettore a tastiera.
Inserire la memory roll per salvare e caricare gli utenti registrati in un‘altra scheda.
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CESSORIES
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HHHHHIE

‘CONTROL BOARD
630mA-F

12345678910 112 1011213 14

AF
[ ]
- =
AF43S
Memory roll S7000 R800

Frequenza/MHz Scheda Trasmettitore

FM 26.995 AF130 TFM
FM 30.900 AF150 TFM % ATOMO
AM 26.995 AF26 TOP

% TAM
AM 30.900 AF30 TOP
AM 433,92 AF43S TAM / TOP ‘ TFM

ATOMO / TWIN
AM 433.92 AF43TW TWIN ' TWIN
AM 40,685 AF40 TOUCH
o TOUCH

AM 868.35 AF868 TOP &
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Inserimento utente con comando associato

Utente Comando associato -
N.B.: prima di procedere, togliere la scheda memory roll. 1. z
0
. 2- <
1) Selezionare “U 1", [ 3. -
Premere ENTER per confermare. [ , l
-’ Y 4 _
0
ESC < > T/ 0 -
7 -
8 -
9 -
2) Scegliere il comando (1=passo-passo, —\ [ = 10 -
_ i _ _ ]
2=sequenziale, 3=apre, 4=apertura
pedonale/parziale, 5=uscita contatto B1- ! L o -
B2) da associare all’'utente mediante i tasti ~ 1 7 o~ 12 -
contrassegnati con le frecce. : /A !T 13 -
Premere ENTER per confermare... 1
15 -
16 -
17 -
3) ... lampeggera per alcuni secondi un nu- — — 18 -
mero disponibile da 1 a 25, questo numero ;,'. 19 -
verra assegnato all'utente dopo aver inviato R 20 -
il codice con il trasmettitore o da altro — -
dispositivo di comando. L] 21 -
ESC < Ey’r}f
o~

Cancellazione di un singolo utente

Premere ENTER per confermare. ” ,

1) Selezionare “U 2", I ——

[ @ (@

ESC < > E 7=

2) Scegliere il numero dell’'utente da can- 3
cellare mediante i tasti contrassegnati con ’-' ,-'
le frecce. -
Premere ENTER per confermare...

3) ... verra visualizzata la scritta “CLr" a — [
confermare la cancellazione. ,' ,’ r

ESC < >  ENTER



Test motori

@)
=
<
=4 1) Selezionare “A 2". =M=
=8 Premere ENTER per confermare. ,'.,' ,-'

ESC < >

2) Selezionare 1 per attivare il test. — S
Premere ENTER per confermare... ,’

[,

ESC < e

L=

3) ... verra visualizzata la dicitura “---" in AN
attesa del comando ... - f=1=

Cl

ESC < >  ENTER

4) Tenere premuto il tasto indicato con
la freccia “>" e verificare che I'anta del
secondo motoriduttore (M2) esegua una
manovra di apertura.

Nota: se I'anta compie una manovra di
chiusura, invertire le fasi del motore (M2

con N2).

5) Eseguire la stessa procedura con il tasto = Wi "o
indicato con la freccia “<” per verificare : ’0 'Ll ,l ol
I'anta del primo motoriduttore (M1). =15t

Nota: se I'anta compie una manovra di
chiusura, invertire le fasi del motore (M1
con N1).
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Taratura corsa

N.B.: prima di effettuare la taratura della corsa, controllare che I'area di manovra Sia libera da qualsiasi ostacolo e verificare la

presenza di una battuta d’arresto meccanico in apertura e una in chiusura.

Importante! Durante la taratura, tutti dispositivi di sicurezza saranno disabilitati fino al termine della taratura escluso quello per

lo “stop totale”.

1) Selezionare “A 3”. — — —

Premere ENTER per confermare. 'l_',l :'l
@ @
ESC < >

2) Selezionare 1 e premere ENTER per —
confermare 'operazione di taratura auto- |
matica della corsa... N L

ESC ~ < | > >

N

3) Lanta del primo motore eseguira una — /)
manovra di chiusura fino alla battuta ’l' ’l ’[
d'arresto... =1 ="

ESC < >  ENTER

4) ...di sequito, I'anta del secondo motore — ——

esequira la stessa manovra... ~ i pa
L|L (e
I

ESC < >  ENTER

5) ...successivamente I'anta del secondo —
motore, eseguira una manovra di apertura [} , o=

fino alla battuta d’arresto... L L

@ @ (@ (e

ESC < >  ENTER

6) ...dopodiche, I'anta del primo motore — ——
eseguira la stessa manovra. n o 'l

__

@) @ (@ (@

ESC < >  ENTER
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lllustrazione delle aree e punti di rallentamento e di accostamento

Nota: le aree della corsa e i punti di rallentamento e di accostamento sono testati secondo i parametri delle Norme Tecniche
EN12445 e EN12453 per la compatibilita delle forze di impatto generate dall’anta in movimento.

o
p
<
<
E

<D

A : 6 N

0

A = Area di movimento a velocita normale

B* =Area di movimento a velocita rallentata

C =Zona di intervento dell’encoder con inversione del movimento
D =Zona di intervento dell’encoder con arresto del movimento
E = Punto di inizio rallentamento in apertura (M1 Rall. AP%)

F = Punto di inizio rallentamento in chiusura (M1 Rall. CH%)

G =Punto di inizio rallentamento in apertura (M2 Rall. AP%)

H = Punto di inizio rallentamento in chiusura (M2 Rall. CH%)
[**= Punto di inizio accostamento in chiusura (M1 Acc. CH%)
L**= Punto di inizio accostamento in chiusura (M2 Acc. CH%)
M**= Punto di inizio accostamento in apertura (M1 Acc. AP%)
N**= Punto di inizio accostamento in apertura (M2 Acc. AP%)

O =Battute di arresto
P = Area di movimento a velocita ulteriormente rallentata in chiusura, solo per motori con braccio dritto (Stylo e Myto)

Q =Punto di inizio ulteriore rallentamento in chiusura, solo per motori con braccio dritto (Stylo e Myto)

* Minimo 600 mm dalla battuta di arresto.
**Impostare la percentuale di accostamento dalla funzione “F39” - “F40” per il primo motore (M1) e “F41” - “F42” per il secondo
motore (M2) in modo da ottenere una distanza inferiore di 50 mm dal punto di battuta d’arresto.
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Messaggi di errori e avvisi

“Er1”: taratura del motore M1 interrotta; verificare il corretto collegamento e funzionamento del motore M.

“Er2”: taratura del motore M2 interrotta; verificare il corretto collegamento e funzionamento del motore M2.

“Er3”: encoder rotto; rivolgersi all'assistenza.

“Erd”: errore test servizi; verificare il corretto collegamento e funzionamento dei dispositivi di sicurezza.

“Er5”: tempo lavoro insufficiente; verificare I'impostazione del tempo impostato potrebbe essere insufficiente per completare il
ciclo lavoro.

“Er6”: numero massimo di ostacoli rilevati.

“Er7”: surriscaldamento del trasformatore, al primo comando di apertura, le ante rimangono aperte.

"C0”": contatto 1-2 (stop) non utilizzato & non disattivato.
"C1/2/3/4/7/8”: contatti CX e/o CY non utilizzati & non disattivati.
Led rosso lampeggia: scheda comando non ancora tarata per la corsa.

Dismissione e smaltimento

W=~ CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. implementa all'interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale cer-
tificato e conforme alla norma UNI EN ISO 14001 a garanzia del rispetto e della tutela dell’ambiente.

Vi chiediamo di continuare I'opera di tutela dell'ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie strategie
operative e di mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

&3 SMALTIMENTO DELLIMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna
difficolta, semplicemente effettuando la raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d’installazione.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

& SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

| nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) & assimilabile ai
rifiuti solidi e urbani. Possono essere riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei radiocomandi etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.

Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELL'AMBIENTE!

Dichiarazione CE di conformita

Dichiarazione ¢ € - Came Cancelli Automatici S.p.A. dichiara che questo prodotto & conforme ai requisiti essenziali e alle altre
disposizioni pertinenti stabilite dalla direttiva 2006/95/CE e 2014/30/UE.

Su richiesta é disponibile la copia conforme all’originale della dichiarazione di conformita.
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IT e Per ogni ulteriore informazione su azienda, prodotti e assistenza nella vostra lingua:
EN e For any further information on company, products and assistance in your language:
FR e Pour toute autre information sur la société, les produits et I'assistance dans votre langue :

DE e Weitere Infos tiber Unternehmen, Produkte und Kundendienst bei:
ES e Por cualquier informacion sobre la empresa, los productos y asistencia en su idioma:
NL e Voor meer informatie over het bedrijf, de producten en hulp in uw eigen taal:
PT e Para toda e qualquer informacéo acerca da empresa, de produtos e assisténcia técnica, em sua lingua:

PL ¢ Wszystkie inne informacje dotyczace firmy, produktéw oraz ustug i pomocy technicznej w Waszym jezyku znajduja sie na stronie:
RU e [Ins nonyyeHnst JONONHUTENBHOV MH(OPMALK O KOMNaHWX, NPOAYKLIIA 1 CEPBUCHON NOAEPKKE HA BaLLIEM A3bIKE:
HU e A véllalatra, termékeire és a miiszaki szervizre vonatkozd minden tovabbi informécioért az On nyelvén:

HR e Za sve dodatne informacije o poduzecu, proizvodima i tehnickoj podrsci:

UK e [Ing oTprmarHs 6yab-aKor iHLLOT iHopMaLli Npo KOMMaHito, MPOAYKLI0 Ta TEXHIYHY NiATPUMKY:

WWW. came.com

I datie le informazioni indicate in questo manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento e senza obbligo di preavviso da parte di CAME Cancelli Automatici S.p.A.
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WARNING!

Important instructions for the safety of people:

READ CAREFULLY!

Foreword
e Use of the products must be restricted to its intended use
(i.e. that for which it was expressly built for). Any other use is
to be considered dangerous. Came Cancelli Automatici S.p.A.
is not liable for any damage resulting from improper, wrongful
or unreasonable use ® Keep these warnings with the installa-
tion and use manuals issued with the automated system.

Before installing
(breliminary check: in case of a negative
outcome, do not proceed before having
complied with the safety obligations)

e Make sure that the parts you intend to automate are in
good working order, and that they are properly balanced
and aligned. Also, make sure that proper mechanical stops
are already in place e If the operator will be installed at a
height of less than 2.5 m from the ground or other access
level, check whether you will need any protections and/or
warnings ® Any gate leaves, fitted with pedestrian entrances,
onto which you will install an operator, must have a blocking
mechanism when the gate is in motion ® Make sure that the
opening of the automated gate is not an entrapment hazard
as regards any surrounding fixed parts e Do not mount the
operator upside down or onto any elements that may fold
under its weight. If needed, add suitable reinforcements at
the points where it is secured ® Do not install onto gates on
either an upward or downward slope (i.e. that are not on flat,
level ground) e Check that any lawn watering devices will not
wet the gearmotor from the bottom up.

Installation
e Carefully section off the entire site to prevent unauthorised
access, especially by minors and children e Be careful when
handling operators that weigh more than 20 Kg (see installa-
tion manual). In such cases, employ proper weight handling
safety equipment e All opening commands (e.g. buttons, key
selectors, magnetic detectors, etc.) must be installed at least
1.85 m from the gate’s area of operation perimeter - or where
they cannot be reached from the outside of the gate. Also,
the direct commands (e.g. push button, or proximity devices,
etc.) must be installed at a height of at least 1.5 m and must
not be accessible to the public e All ‘maintained action’ com-
mands, must be placed where the moving gate leaves, transit
areas and driveways are completely visible e If missing, ap-
ply a permanent label that shows the position of the release
mechanism e Before delivering to the client, verify that the
system is EN 12453 (impact test) standard compliant. Make
sure that the operator has been properly adjusted and that the
safety and protection devices, as well as the manual release

are working properly ® Where necessary and in plain sight,
apply the Warning Sings (e.g. gate plate).

Special instructions and
advice for users

e Keep the gate’s area of operation clean and clear of any
obstacles. Trim any vegetation that may interfere with the
photocells ® Do not allow children to play with the fixed com-
mand devices, or in the gate’s area of operation. Keep any
remote control devices (i.e. transmitters) away from the chil-
dren as well e Frequently check the system, to see whether
any anomalies or signs of wear and tear appear on the moving
parts, on the component parts, on the securing points, on the
cables and any accessible connections. Keep any joints (i.e.
hinges) lubricated and clean, and do the same where fric-
tion may occur (i.e. slide rails) ® Perform functional tests on
photocells and sensitive edges, every six months. Keep glass
panels constantly clean (use a slightly water-moistened cloth;
do not use solvents or any other chemical products) e If the
system requires repairs or modifications, release the operator
and do not use it until safety conditions have been restored
e (Cut off the power supply before releasing the operator for
manual openings. See instructions e Users are FORBIDDEN
to carry out ANY ACTIONS THAT THEY HAVE NOT BEEN
EXPRESSLY ASKED TO DO OR SO INDICATED in the manu-
als. Any repairs, modifications to the settings and extraor-
dinary maintenance MUST BE DONE BY THE TECHNICAL
ASSISTANCE STAFF e On the periodic maintenance log, note
down the checks you have done.

Special instructions and
advice for all

e Avoid working near the hinges or moving mechanical parts
e Stay clear of the gate’s area of operation when in motion e
Do not resist the direction of movement of the gate; this may
present a safety hazard e At all times be extremely careful
about dangerous points that must be indicated by proper
pictograms and/or black and yellow stripes e When using
a selector or command in ‘maintained action’ mode, keep
checking that there are no people in the area of operation of
the moving parts. Do this until you release the command e
The gate may move at any time without warning e Always cut
the power when cleaning performing maintenance.
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Legend of symbols

@ This symbol shows which parts need to be read carefully.
A\ This symbol shows which parts have to do with safety.
&—= This symbol shows what to tell end users.

Intended use and limitations of use

Intended use
The Z1L.92 control panel is engineered to command 24 V DC operators for swing gates of the STYLO, MYTO, FROG-J and AMICO series.

ENGLISH

@ Any installation and use other than that explained in this manual are forbidden.

Limitations to use

Follow all cable distance and diameter instructions as shown in the table “Cable type and section”
The overall power of the motors must not exceed 300 W.

Description

Engineered and manufactured entirely by CAME Cancelli Automatici S.p.A..

The control panel is powered by 230 V AC, with 50 / 60 Hz frequency. The command devices and accessories work on 24 V. War-
ning! The accessories must not exceed 50 W overall.

The transformers are fitted with a protection that keep the gate leafs open even when overheating. The leafs are closed only after
the temperature falls below overheating threshold.

All connections are protected by quick fuses, see table.

Functions on the input and output contacts, time adjustments and user management, are all handled via the display and managed
by the software.

It is set up to fit the LBIO card which provides power to the electrical board via emergency batteries, which are in turn automatically
triggered during power outages. When the line current returns, it recharges the batteries.

Technical data

TECHNICAL DATA FUSE TABLE

Power supply 230V - 50/60 Hz to protect: fuse rated to:
Maximum rated power 300 W Electronic line card 315AF=120V
Power draw when idle 110 mA 1.6 A-F =230V
Maximum power for 24 V accessories 50 W 24V accessories 2°-F
Insulation class of the circuits I Command device (control panel) 1 AF
Container material ABS Motor 1/ Motor2 53 A 250V
Container protection rating IP54 or or R
Working temperature -20/ +55°C
Dimensions
(mm)
® @ _

295
320

120
215 240 145




ENGLISH

Main component parts

1 -Transformer

2 -Card fuse j\i
3 -Accessories fuse N u i
4 -Display
5 -Memory roll card connector ©n:
6 -AF card connector
7 -R700 or R800 card connector
8 -Lack of calibration warning LED
indicator
9 -Programming buttons
10 -Terminal boards
11 -230 V power terminal boards @
12 -Line fuse
13 -Current on-line warning LED indicator
14 -Motor 1 fuse L ‘[ ]E.[ ]
15 -Motor 2 fuse — A :@z E@EI
16 -Antenna connection terminal board Ha ‘ MEE QECRCEC
_ i 14 EI CAME e Gonn |
17 -Thermal terminal board O ( B = o
@ E ™ o el B E :
A -
Qjimy. N R ﬂ |5, ® e
WARNING! DD 2 IEE :
B E@ﬁ EEI R700-R800 7]
Orhgd =F FEars, =4 g Iy B
. = L - | = . .
™ AR R EERE R H@M@ﬁ”ﬁ@} D
| ©JO. L
Maming! Before doing any workon | iy
the control panel, make sure to cut © ©
off the main current or disconnect
the batteies e Mﬁmmmununmumﬁw
Installation

A

Preliminary checks

& Before installing, do the following:

Installation must be done by qualified, expert staff and in full compliance with current laws and regulations.

e Check that the control panel is anchored to a solid surface which is protected from possible impacts, and that the nuts, bolts,

wall plugs, etc., are suitable for the job.

e Make sure you have a suitable omnipolar cut-off device with contacts more than 3 mm apart, and independent (sectioned off)

power supply.

» (O Make sure that any connections inside the box (that provide continuance to the protective circuit) are fitted with extra insulation

as compared to the other conductive parts inside.

e Set up proper pipes and conduits for electrical cables to pass through, making sure these are protected from mechanical damage.
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Tools and equipment

Make sure you have all of the tools and materials you will need to proceed with the installation in total safety, according to current
rules and regulations.
Here are some examples.

& '
- 4

ENGLISH

Anchoring and mounting the box

1) Secure the base of the panel to a protected area; we

suggest using cross slot Phillips head bolts of max. 6 2) Perforate the pre-punched holes and insert the cable

mm in diameter. glands with the corrugated tubing for the electrical cables to
P travel through.

N.B.: diameter of the pre-punched holes; 20 mm.

N

3) Assemble the pressure hinges.

=
_ = E:"% ‘ 4) Insert the hinges into the box (either on the right or left side, as you

N prefer) and secure them using the supplied nuts and bolts.

_ = =t : ‘ Slide the hinges
— [E:
£l S0 they can rotate.

ﬁ:,
5) Snap the hinge covers into place. 6) After any calibrations and adjustments, secure the
cover using the supplied screws.
7 e K 7
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Electrical connections

Cable types and sections

' Length of cable Length of cable Length of cable
Connections Type of cable T<10m 10<20m 90 <30 M
Control panel power supply 3G x 1,5 mm2 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm2
Power supply to motor* with encoder 3G x 1,5 mm2 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm?2
Power supply to motor**with encoder FROR CEl 4G x 1,5 mm2 4G x 1,5 mm2 4G x 2,5 mm2
Flashing light 20-22 2x1,5mm2 2x1,5mm2 2x1,5mm2
Photocell transmitters CEIEN 2% 0,5 mm2 2 x 0.5 mm2 2x 0,5 mm2
Photocell receivers 50267-2-1 40,5 mm2 40,5 mm2 40,5 mm2
Power supply to accessories 2 x 0,5 mm2 2 x 0,5 mm2 2 x 1 mm2
Command and safety devices 2 x0,5mm2 2 x0,5 mm2 2 x0,5 mm2
Antenna connection RG58 Maximum 10 m
*MYTO ME - FROG J - AMICO - STYLO RME / ** STYLO ME

N.B.: If the cable length differs from that specified in the table, then you must determine the proper cable diameter based on the
actual power draw from the connected devices and according to the CEI EN 60204-1 standards.
For connections that require several, sequential loads, the sizes given on the table must be re-evaluated based on actual power
draw and distances.
When connecting products that are not specified in this manual, please follow the documentation provided with said products.
Power source and accessories
Terminals for powering the following
12V — 15 W maximum, Electro-lock for the accessories:
Myto, Frog-J, Amico and Stylo RME motors O - 24\ AC, DC Overall power allowed:
50 W
Possible second 12 V — 1 W max. electrolock Possible output of the radio receiver’s
for the Myto, Frog-J, Amico and Stylo RME second channel (N.O. socket).
motors +- Max. socket rating: 500 mA — 24V DC.
< ——0—0
b 1 ’ ‘ O °
Power supply 230 @ Hm
VAC L HH EEE HHH@H HE . @
frequency 50/60 Hz ~ ~ L N | M1 NTENCIEBT Vi| M2 N2ENC2EB2 V2| [10 11 E T
Gearmotor
M1 —24 V DC gearmotor featuring delayed action on M2 - 24V DC gearmotor featuring delayed action on
opening closing
e = MYTO ME
MYTO ME{ -
t\' R ﬂ g STYLORME STYLO RME ¢ YV 4
mico N < . @ Aamco
FROG-J m FROG-J
M1 NTENCTEB1 V1| [M2 N2ENC2EB2 V2|

‘i 5 T T A T T N i‘

STYLO ME < > STYLO ME

. - . ¥
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Command devices

N.B. : insert the (R800)
decoder card to have
the (S7000) keypad

00157000 — Keypad selector selector recognised.

A

A

b
@ ORY
Al

ENGLISH

AOOEER \ S
001LT001 - Magnetic card reader | DOED 2
m 001TSPQO - Transponder sensor Q T
u
< Red
< <« Black

N.B. : insert the (R700) decoder
card to have the (TSPOO) sensor or
(LTOO1) card reader recognised.

Stop button (N.C. contact) - Button to stop gate while
excluding the automatic closing cycle. For movement to
resume you must press the command button or transmit-
ter button.

N.B.: if the contact is unused, select “0” = (Disabled)
from the F1 functions menu.

Key selector and/or opening button (N.O. contact)
- Gate opening command.

Key selector and/or partial opening button (N.O.

—@
contact) - Partial gate opening for pedestrian < Antenna with RG58 ﬂ
aceess. cable for the remote
control.
Key selector and/or closing button (N.O. contact) P
- Gate closing command. n <

Key selector and/or commands button (N.O.
contact) - Commands for opening and closing
the gate — pressing the button or turning the
key-switch, inverts the gate’s movement or
stops it depending on how it is set on the 2-7
command in the “FUNCTIONS” menu.

|

1 ]

101 ETS1 2 3 3 4 5 7 CXCY
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Warning devices

Open gate indicator-light (So-
cket rating: 24 V — 3 W max.). It
turns on when the gate is open.
It turns off when the gate is
closed (see function “F10”).

A A
A A

Flashing light (socket Courtesy or cycle light (contact rated up to: °

rating: 24 VDC - 25 W 24V — 25 W max.) — auxiliary connection of

max.) — It flashes during an outdoor lamp that can be freely positio-

opening and closing ned, for additional lighting of the driveway.

phases of leaf. Cycle light: It stays on from the moment the
gate begins opening until it is fully closed
(including the automatic closing time).
Courtesy light: Stays on for a fixed time
period (see function “F25”).

HEHEHHHHFHEH

01 ETS1T 2 33 4 5 7 CXCY

Safety devices
DIR DELTA-S
Configure either (N.C.) contacts CX or CY , input for EN N

RX photocells photocells TX
12978 compliant safety devices such as photocells. 10 2 ™ C NC
See CX (F2 Function) or CY(F3 Function) input functions

‘.sz
i OO000 co

- C1 «re-open during closing phase», when the gate { I t T A \ T T

leaf is closing, opening the contact triggers the inver-
sion of the direction of movement until the gate leaf is
fully open.

- G2 «re-close during opening phase», when the gate ’ 1
leaf is opening, if the contact is opened it triggers an

inversion of the direction until gate leaf is fully closed; m m

- C3 «partial stop», halts moving gate leaves and HHHH HHHHHHH
causes them to automatically close (if this functions has 01 ETS T 233 435 7CKCK
been selected);

- C4 «stand-hy obstacle», stops the moving gate leaves
causing them to start moving again once obstacle is

removed.
N.B. : if CX and CY contacts are unused they need DELTA
to be deactivated during programming. RX photocells X

+ - NO C NC ‘. + -
OOO000 =5
R — 1

1]
HHHHHHHHHHHH

011 ETS1 2 3 3 4 5 7 CXCY
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Configure either (N.C.) contacts CX or CY,
input for safety devices such as sensate
edges, that comply with

EN 12978 standards. See CX (F2 Function)
or CY(F3 Function) input functions in:

- C7 «re-open while closing», during gate
closing, opening the contact causes inver-
sion of movement until gate is fully open;

- (8 «re-close while opening», during gate
opening, opening the contact causes inver-
sion of movement until gate is fully close.
N.B.: if CX and CY contacts are unused
they need to be deactivated during
programming.

DF : DF with monitoring card
| %ﬂ for DFI connections.
coo | beesooos oo
24V12V 0V 4 4 C NO NC C_NO NC

C NO NC |
A

Bjf

SRR

2

3 3 4 5 7 CXCY 10 11

ETS1 2

3 3 4 5 7 CXCY

Electrical connection for running the photocells safety test

DOC / DELTA
" Rx 7 Tx
A Dﬁ
/ |
7|7, /66668@) .
+ !,J\! + -

1011 E TS 1

2 3 3P 4 5 7 CXCY

At each opening and closing command, the control board assesses the efficiency status of the safety devices (photocells). Any
anomaly found is signaled with the flashing of the LED on the control board. Consequently it cancels any commands coming from

the transmitter or the button.

DIR/DELTA S
Rx

== b

@0
=

+ -
10 2 TX C NC

@@(?

] 2o

Tx

-
x
S

€]

[

R

FIEE

B M EREEEEE

1011 E TS 1

2 3 3 4 5 7 CXCY

Electrical connection to enable the photocell safety test:
- the transmitter and the receiver, must be connected as per the diagram;
- from the “F5” function select which inputs to run the safety test on.

ENGLISH
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Programming

Description of commands

I
/

- exiting the menu;
- cancelling modifications.

—>

The ESC key is for: }

ESC

The < > keys are for:
- shifting from one menu item to another;
- increase or decrease values.

Navigazione menu

To enter the menu, keep the
ENTER key pressed for at least
one second.

_ To increase or reduce
[@ E. values, use the gre-
< > ater than-lesser than

keys...

Even for the “sub-
@ menus”, use the
< > greater than-lesser
than arrows. ..

(’ To increase or reduce

@ values, use the greater
= > than-lesser than keys...

<— Display

< > ENTER <—

)

- entering the menu;

{ The ENTER key is for:
- confirming and memorising set value.

..then press ENTER

ENTER

N

or press ESC,.

[;:? N.B.: when the menu is active, the system cannot be used.

...then press ENTER

ENTER

. ..to exit the menu, wait 10 seconds,

P. 10 - Manual code: 319V21EN Vers. 3 04/2017 © CAME cancelli automatici S.p.A. - The data and information in this manual are subject to change at any time without prior notice required by Came Cancelli Automatici S.p.A.



P.11 - Manual code: 319V21EN Vers. 3 04/2017 © CAME cancelli automatici S.p.A. - The data and information in this manual are subject to change at any time without prior notice required by Came Cancelli Automatici S.p.A.

Menu structure

)

F1 — “Total stop” Function

F?2 — function assigned to CX input

F3 — function assigned to CY input

F5 — Safety test function

F6 — maintained action function

F7 — Command mode on 2-7 z
F8 — Command mode on 2-3p |
F9 — Obstacle detection function when motor is stopped =
F10  —Warning light function =
F11  —Exclude Encoder function

F12 - Slow start function

F13  —Closing thrust function

F14  —Sensor type selector function

F16  —Ram head blow function (only for Myto — Amico — Frog J - Stylo RME motors)
F17  —Lock function (only for Myto — Amico — Frog J - Stylo RME motors)

F18  —Supplementary light function

F19  — Automatic closing time

F20 - Automatic closing time after partial opening

F 21 — pre-flashing time

F22  —Working time

F23  —Delay opening time

F24  —Delay closing time

F25  —Courtesy light time

F26  —Ram head blow time (only for Myto — Amico — Frog J - Stylo RME motors)
F27  —lock time (only for Myto — Amico — Frog J - Stylo RME motors)

F28  — M1 motor speed adjustment

F29  — M2 motor speed adjustment

F30  — M1 motor speed slow-down time adjustment

F 31 — M2 motor speed slow-down time adjustment

F32  —Additional closing slow down adjustment for M1 and M2 motors (only for Myto and Stylo with straight-arms)
F33  —Calibration speed adjustment

F34 — Sensitivity during movement

F35  — Sensitivity during slow-downs

F36  —Adjusting partial openings

F37  —Adjusting the initial slow-down point of the M1 motor when opening

F38  —Adjusting the initial slow-down point of the M1 motor when closing

F39  —Adjusting the point the M1 motor begins drawing to the fully open position

F40  — Adjusting the point the M1 motor begins drawing to the fully closed position

F 41 — Adjusting the initial slow-down point of the M2 motor when opening

F42  —Adjusting the initial slow-down point of the M2 motor when closing

F43 - Adjusting the initial drawing to stop point of the M2 motor when opening

F44 - Adjusting the initial drawing to stop point of the M2 motor when closing

F45  —Adjusting an additional slow-down point when closing (only for Myto and Stylo RME with straight-arms)

F46  — Adjusting the number of motors
F50  —Saving data in memory roll

F51  —Reading memory roll data

Ut — Type of command to associate to a user via radio command
U2 — Cancelling single users

us — Cancelling all user

A1 — Setting the type of gearmotor
A2 — Motor tests

A3 — Gate run calibration

A4 — Resetting parameters

H1 — Software version

_
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IMPORTANT! Before setting adjusting any functions, set which gearmotors are installed in the system (A 1 — Motor type),
check the gate’s proper direction of travel of (A 2 — Motors test) and calibrate the gate run (A 3 — Gate run calibration)

Note: press ENTER to confirm after choosing each function value.

Motors test and calibration menu

A1 (Motor type) : setting up the type of swing gate gearmotor installed.
1 = Stylo ME with jointed-arm; 2 = Stylo ME with straight arm; 3 = Myto; 4 = Frog-J; 5=
Amico; 6 = Stylo RME with jointed-arm; 7 = Stylo RME with straight arm

- B00—* — ALM—= - 000 —@— (0E -=— 006 -
J

ENTER

e (06 -=— (08 —=— 008 - 00

A 2 (motors test) : activating the test to verify the proper turning direction of the gearmotors (see “motors test” paragraph).
0 = Deactivated; 1 = Activated.

R_ D _!:_ D _E%R_ DD _@j
L— ao

A 3 (Calibrating the gate run) : automatic calibration of the gate run on both gearmotors (see “gate run calibration” paragraph).
0 = Deactivated; 1 = Activated

R_ D _>,:_ D _E%R_ DD _@j
L— Hok

A 4 (Reset parameters): data resetting (default setting) and cancelling the gate run calibration.
0 = Deactivated; 1 = Activated.

&-F00—Y — A0y -=- 006 —j
L— Jou
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Functions menu

F 1 (Total Stop) : this function stops the gate and consequently excludes any automatic closing cycle; for movement to resume,
you need to use the keypad or transmitter. Insert the safety device on [1 -2]; if unused, select “0” function.

0 = Deactivated; 1 = Activated (default setting)

& -AU0 -2~ D0 —<-00m-*
t

F 2 (CX input): the N.C. safety contact input can take on the following functions: C1 (re-opening when closing), C2 (re-closing
when opening), C3 (partial stop), C4 (obstacle stall), C7 (re-opening when closing, for sensitive edges), C8 (re-closing when
opening, for sensitive edges) or, be deactivated. See safety devices on electrical connections.

0 = Deactivated (default setting); 1=C1;,2=C2;, 3=03,4=C4;7=C7;8=C8.

&~ A0 -2 — [ -5~ DUid —®— [0 -= - [[F -9 —
T DDI

L 008—w—a-=-0ra

F 3 (CY Input): safety contact input can take on the following functions: C1 (re-opening when closing), C2 (re-closing when
opening), C3 (partial stop), C4 (obstacle stall), C7 (re-opening when closing, for sensitive edges), C8 (re-closing when opening, for
sensitive edges) or, be deactivated.

See safety devices on electrical connections.

0 = Deactivated (default setting); 1=C1;,2=C2; 3=03,4=C4;7=C7;8=C8.

=~ E0U—9 — AR -2~ Ol -2 — 006 -2 004 -8 —
T DDI

LDD: _s_ (A —s-[0F-

F 5 (Safety Test) : allows the card to check the efficiency of any safety devices (i.e. photocells) after every opening or closing
command.

0 = Deactivated (default setting); 1 = CX; 2 = CY; 3 = CX+CY

& 00—y —B08-%-008-*-000-=- 008-*- 008,

@

>

J
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F 6 (Maintained action) : the gate works by keeping the button pressed (button 2-3 for opening, button 2-4 for closing, or if set
to the “Closing” function, only with button 2-4. (This excludes all other command devices including radio commands).

0 = Deactivated (default setting); 1 = Activated.

® A00—»— FE-2- 008 —*— 000 —*

]
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F 7 (2-7Command) : setting the contact on 2-7 to step-by-step (open-close) or sequential (open-stop-close-stop).
0 = step-by-step (default setting); 1 = sequential.

ENTER™ .D. ’i .D. ENTER DD __ DD _

t )

F 8 (2-3P Command) : setting the 2-3P contact to pedestrian opening (second gate leaf opens fully) or partial (second gate leaf
opens partially depending on the time setting of the percentage between 10 and 80 of the gate run, function “F36”).

0 = pedestrian opening (default setting); 1 = partial setting.

®_FA00—9__FE-®_ DD——DD—j
L

F 9 (Obstacle detection) : when motor is stopped (gate closed or after a total stop command) it prevents any movement if safety
devices, such as photocells, detect any obstacles.

0 = Deactivated (default setting); 1 = Activated.

ENTER .D. >’i .D. ENTER™ DD __ DD _@j
F 10 (Opening Warning light) : light bulb connected on 10-5, warns of gate status.

0 = gate open and moving, stays on (default setting) - gate closing, flashes on and off every second;
1= - gate opening, flashes on and off every half second; - gate open, stays on;

- gate closed, stays off.

= FO0—Y—PoE-. DD_-DD-@j
L

F 11 (Exclude Encoder): excludes encoder from managing slow-downs, obstacle detection and sensitivity.
0 = Encoder activated (default setting); 1 = Encoder deactivated.

= F0U—*—ANn-=, DD__DD_@j

F 12 (Slowed-down thrust): at each opening or closing command, the gate leaves move slower for a few seconds.
0 = Deactivated (default setting), 1 = Activated.

R_D_;Q:_ _R_ DD __ DD _@j
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F 13 (closing thrust) : at the closing endpoint, the gearmotors give the gate leaves a brief final-closing thrust.
0 = Deactivate (default setting); 1 =1. = Minimum thrust 2. = Medium thrust 3. = Maximum thrust

= P00 -¥ - FE-%.- 008 -#- 000 =008 = _ 008 =
L

F 14 (Type of sensor) : setting the type of sensor for the operator command via (TSPOO) transponder or (LTO01) magnetic card
reader with R700 encoder card or S7000 keyboard with R800 encoder card.

0 = TAG; 1 =S7000 (default setting).

o -Hll—* —FiH-2- U -=- 00 -*

F 16 (Ram head blow): before any opening run, the gate leaves will press onto the mechanical endstop for a few seconds, to help
release the electro-lock (to set the time, see “F26”).
Note: this function is only visible for the Myto, Frog.J, Stylo-RME and Amico gearmotors.

0 = Deactivate (default setting); 1 = Activate.
ER_D_>’1 ... ENTER DD __ DD _

F 17 (Lock): releasing the electrolock while closing and opening (for time setting see “F27” function).
Note: Myto, Frog.J, Stylo-RME and Amico gearmotors.

0 = with opening command (default setting); 1 = with closing command; 2 = with both commands.

'
ENTER .D. >,i ... ENTER™ DD_ s DD_ N DD _@]
F 18 (10-E Light) : output on contact 10-E for light with following function:
- movement flashing, flashes during gate opening and closing.
- outdoor lamp that can be freely positioned, for additional lighting of the driveway — is set up as a courtesy light and stays on for
an adjustable time interval (see function “F25”) or as a cycle light, which stays on from the moment the gate leaf begins to open,
until it is fully closed (including automatic closing time).
0 = Flashing light (default setting); 1 = Cycle; 2 = Courtesy.

& 00U —¢—Flis-&-00d—=_ 00Uy -=_00E —

L )

F 19 (Automatic Closing time) : The automatic closing timer activates at each opening endpoint. The predetermined time may be
adjusted, and is in any case dependent on any safety devices that may activate; and it does not activate after a total safety “stop”
or during a power outage.

The waiting time can be deactivated or set to between 1” and 180”".

0 = Deactivated (default setting); 1=1second; 2 =2 seconds; ................. 180 = 180 seconds.

@ - [A00—% —[FAQlE -2 - UUid -=— 000 -9 - - - - [1[g[d -
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F20 (Automatic closing time after partial or pedestrian opening) : Automatic closing time of the gate leaf after a partial ope-
ning or pedestrian command. Once this time has elapsed, the gate automatically closes and it is in any case conditioned by any
safety devices that may be triggered, and is deactivated after a total safety “stop” or due to a power failure.

The waiting time can be deactivated or set to between 1” and 180"

Note: the automatic closing time (see F 19) must not be deactivated.

1 =1 second; 2 = 2 seconds; ................. 5 = 5 seconds (default setting); .................. 180 = 180 seconds.
®- {00 —¥ —FEo-=- U0 -=-1UE - - - - .. -9

ENTER ENTER

F 21 (Pre-flashing time) : after an opening or closing command, the flashing light, connected to 10-E, starts flashing for a preset
time interval before starting the gate run.

The pre-flashing time can be deactivated or set to between 1” and 10”.

0 = deactivated (default setting); 1 =1 second; 2 =2 seconds; .................. 10 = 10 seconds.

®- {00 —¥ - AEl -@- U -@- 000 - - - - -&. [J[i[g -

ENTER ENTER >

F 22 (Working time) : working time of the motors when opening or closing.
The working time may be set to between 5” and 120",
5=53econds; ......ccccoeun. 120 = 120 seconds; (default setting).

®- {00 — - BEE -2 - 006 -~ (08 - - - - 5- [1B5-*

ENTER ENTER

F 23 (Opening slow-down time) : after and opening command, the gate leaf of the M1 gearmotor delays opening compared to
the M2 gearmotor for an adjustable time interval,

The delay time can be deactivated or set to between 1" and 10",

0 = deactivated (default setting); 1=1second; 2 =2seconds; ............. 10 = 10 seconds.

®-F00—¥ - AR -2- UUd -=- 000 -@. - - - -®. . (][ -©

ENTER ENTER

F 24 (Closing slow-down time) : after and closing command, the gate leaf of the M2 gearmotor delays opening compared to the
M1 gearmotor for an adjustable time interval,

The delay time can be deactivated or set to between 1” and 25”.

0 = deactivated (default setting); 1=1second; 2=2seconds; ............... 25 = 25 seconds.

@ - [A00—9 — A -2 - UJd -=- 000 - - - - -©... (][] -©

ENTER ENTER
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F 25 ( Gourtesy light time) : supplementary light connected on (10-E), stays on while gate is opening and closing.
The time can be set to between 60” and 180"
60 = 60 seconds (default setting); 61 = 61 seconds .................. ; 180 = 180 seconds.

o- B0 —9 — FRE- 2 - JEE - (80— -- - - (15[

ENTER

F 26 (Ram head blow) : thrust time of the gearmotor when in final closing and opening stage after each command.
The time may be set to between 1" and 2",
Note: this function only appears for the Myto, Frog-J, Stylo-RME and Amico gearmotors.

1 =1 second (default setting); 2 =2 seconds.

& A0b—y— -=_[i0-o— 14 -=

Tt )

F 27 (lock time) : action time for releasing the electrolock with each opening or closing command (see F 17).
The time can be set to between 1” and 4”.
Note: this function only appears for the Myto, Frog-J, Stylo-RME and Amico gearmotors.

1 =1 second (default setting); ................... 4 = 4 seconds.
® - B00—» — FA0-=- 000 -=- 008 -=- O0p - 004 -*

L

F 28 (M1 motor speed) : setting the speed of operation of the M1 motor calculated as a percentage:
40 = 40% of the motor speed(minimum); ..........c.c..... 100 = 100% of the motor speed (maximum and default setting).

« - {0 —¥ — FEE -=.- D6E —®- (H1—. - - - -#. [ -*

ENTER ENTER

F 29 (M2 motor speed) : setting the speed of operation of the M2 motor calculated as a percentage:
40 = 40% of the mator speed(minimumy; ................. 100 = 100% of the motor speed (maximum and default setting).

8- 00 —¥— FPE -2, - 0F@ -*- 050 . -- - - ({5 -*

ENTER

F 30 (Slow-down speed of M1 motor) : setting the speed of the M1 motor during slow downs, calculated as a percentage.

20 = 20% motor slow-down speed (MiNIMuMY); ...........c...... 50 = 50% motor slow-down speed (default setting);
................. 60 = 60% motor slow-down speed (maximum).

@ {00 —¥ — 56— (28 -*— (80 -*---- & (EE-*

L
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F 31 (Slow-down speed of M2 motor) : setting the speed of the M2 motor during slow downs, calculated as a percentage.

20 = 20% motor slow-down speed (minimum); ................ 50 = 50% motor slow-down speed (default setting); .................
60 = 60% motor slow-down speed (maximum).

& - A0 —* —EBED -2~ UEd -®— el -2- - - - -9- [Jelg -*

F 32 (Additional slow-down when closing of M1 + M2) : Setting of an additional reduction in speed during closing slow-downs
for the straight-arm M1 and M2 motors; the reduced speed is calculated as a percentage.
Note: this function only appears for the Myto, and Stylo straight-arm gearmotors.

10 = 10% motor slow-down speed (minimum); ................. 50 = 50% motor slow-down speed (maximum and default setting)

ENTER 'D. >,i .'. ENTER D __ D _ ----- - D _

F 33 (calibration speed) : setting the speed only for the gate calibration phase, calculated as a percentage.
30 = 30% of the motor speed; ........ 50 = 50% of the motor speed (default setting); ...... 60 = 60% of the motor speed.

ENTER 'D' _>’: ... ENTER D __ D _ ----- " D _

F 34 (gate run sensitivity) : adjusts the obstacle detection sensitivity during the gate runs.
10 = maximum Sensitivity; ................. 100 = minimum sensitivity (default sensitivity).

®-B0U—*— BB -9~ Ollg -@- UL -*- - - --©- g -2

F 35 (Slow-down sensitivity) : adjusts the obstacle detection sensitivity during slow-downs.
10 = maximum Sensitivity; .........c....... 100 = minimum sensitivity (default sensitivity).

=-A00—* — BB -2~ 0g -2- Uil -9- - - - -9- [][g -¢

F 36 (Adjusting Partial Opening) : adjusts the opening of the gate leaf of the M2 (second) motor as a percentage of the total gate
run.

10 = 10% of the gate run (default setting); .................. 80 = 80% of the gate run.
ENTER 'D. >’i ... ENTER D __ D _ ----- - D _
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F 37 (Slow-down point when opening the M1 motor) : adjusts the point at which the M1 motor begins to slow down when ope-
ning. The beginning slow-down point is calculated as a percentage of the full gate run (see paragraph illustrating the slow-down
areas and points)

10 = 10% of the gate run; .................. 25 = 25% of the gate run (default setting); .................. 60 = 60% of the gate run.

ENTER .D. _>,i ... ENTER D __ D _ ----- ' D@ —

F 38 (Slow-down point when closing the M1 motor) : adjusts the point at which the M1 motor begins to slow down when
closing. The beginning slow-down point is calculated as a percentage of the full gate run (see paragraph illustrating the slow-down
areas and points)

10 = 10% of the gate run; ................. 25 = 25% of the gate run (default setting); .................. 60 = 60% of the gate run.

ENTER .D. _>qi ... ENTER D __ D _ ____ ' D —

F 39 (Point when M1 motor draws fully open) : adjusts the point at which the M1 motor begins drawing to the fully-open posi-

ENGLISH

tion
This point is calculated as a percentage of the full gate run (see paragraph illustrating the slow-down areas and points)
1=1% of the gate run; ........c......... 5 = 5% of the gate run (default setting); ................. 10 = 10% of the gate run.

®- Ul —9— -&-Jou-=-1Jd-®-----®- -] @

F 40 (Point when M1 motor draws fully closed) : adjusts the point at which the M1 motor begins drawing to the fully-closed
position.

This point is calculated as a percentage of the full gate run (see paragraph illustrating the slow-down areas and points at which
gate draws fully open or closed.)

1 =1% of the gate run; .................. 5 = 5% of the gate run (default setting); .................. 10 = 10% of the gate run.

@ - A0 — ¥ — B8 - 00 -9 (08 -%------ - (3%

F 41 (Point when M2 motor is fully open) : adjusts the point at which the M2 motor begins to be fully-open.

The beginning slow-down point is calculated as a percentage of the full gate run (see paragraph illustrating the slow-down areas
and points at which gate draws fully open or closed)

10 = 10% of the gate run; ................. 25 = 25% of the gate run (default setting); .................. 60 = 60% of the gate run.

ENTER 'D. ... ENTER D.. - D.. - ----- -'D'

F 42 (Slow-down point when closing the M2 motor) : adjusts the point at which the M2 motor begins to slow down when
closing. The beginning slow-down point is calculated as a percentage of the full gate run (see paragraph illustrating the slow-down
areas and points at which gate draws fully open or closed)

10 = 10% of the gate run; .................. 25 = 25% of the gate run (default setting); .................. 60 = 60% of the gate run.

8- A0 —9% — ALE -%- 00 -*- 000 -2- - - - 2-- [ *
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F 43 (Point when M2 motor draws fully open) : adjusts the point at which the M2 motor begins drawing to the fully-open posi-
tion.

This point is calculated as a percentage of the full gate run (see paragraph illustrating the slow-down areas and points at which
gate draws fully open or closed)

1=1% of the gate run; ................ 5 = 5% of the gate run (default setting); .................. 10 = 10% of the gate run.

® — B —% — B33~ - 000 -*— 008 - - ---%- - (1@

L

F 44 (Point when M2 motor draws fully closed) : adjusts the point at which the M2 motor begins drawing to the fully-closed

position.
This point is calculated as a percentage of the full gate run (see paragraph illustrating the slow-down areas and points)
1=1% of the gate run; .......cc......... 5 = 5% of the gate run (default setting); .................. 10 = 10% of the gate run.

& —H0U—Y—AHY -=- 000 -2—- e -9- - - - -=- ][] -©

L

F45 (Additional closing slow-down point) : adjusts the point at which there is an additional slow-down when closing, calculated
as a percentage of the slow-down.
Note: this function is visible only for the straight-arm Myto and Stylo gearmotors.

10 = 10% of the slow-down run; ............ 50 =50% of the slow-down run (default setting); ............ 100 = 100% of the slow-
down run.

- A00—8 — AHE - %- OiE -<- 0o -2- - - - - -9

L

F 46 (Number of Motors) : sets the number of motors connected to the control panel.
0 = Engages both the M1 and M2 motors (default setting); 1 = Engages only one, the M2 motor.

m—AUl—9 - e 8- U - [0 -

t )

F 50 (Save data) : saves all users and settings in the memory roll.
Note: this function appears only if the memory roll is inserted into the mother board.

0 = Deactivated; 1 = Activated
R_D_>’i_ _R_ DD __ DD _@j

F 51 (Data Read out) : loads the data from the memory roll into the mother board.
Note: this function appears only if the memory roll is inserted into the mother board.

0 = Deactivated; 1 = Activated.

R_D_:’i_ _R_ DD __ DD _@

t )
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User Menu

U 1 (add user with assigned command) : add user (max. 25 users) assigned to a command via transmitter or other device (see
paragraph on adding users with assigned command).

1 = step-hy-step command (open-close); 2 = sequential command (open-stop-close-stop); 3 = open only command; 4 = pede-
strian / partial opening command (see function “F8”; 5 = B1-B2 contact output.

@ - A00—¥—-pou—=- 000 -=— 004 -=—- DE -
L— Ul —®— DU
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U 2 (Cancel user) : cancels single user (see paragraph on cancelling single users)

ER_ D _;’i_ D_E%R_ DD __ DD _ """ ' D _

L

U 3 (Cancel users) : cancels all memorized users. Press ENTER to confirm.
0 = Deactivated; 1 = Cancel all users.

®_F0—*— @08 -8 008 —=_ 000 -=

L

®- P00 —¥ —HOU -~~~ 00

Info Menu

H 1 (Version) : displays software version.
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Decoding cards
To insert, change, remove users or to command the operator via radio command, insert the AF43S card.

If using the transponder or card reader, insert the R700 card or, alternatively, the R800 card for the keyboard selector.
Insert the memory roll to save and load all settings including users registered by another card.
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Adding users with an assigned command

N.B.: Before proceeding, remove the memory roll card.

1) Select “U 1”.
Press ENTER to confirm.

2) select command (1=step-by-step,
2=sequential, 3=open, 4=pedestrian /
partial opening, 5= B1-B2 output contact)
to assign to user via the greater-than and
lesser-than arrows on the keyboard...

3) ...an available number between 1

and 25 will flash for a few seconds. This
number will be assigned to the user after
sending the code via transmitter or other
command device.

Cancelling single users

1) Select “U 2.
Press ENTER to confirm.

2) Select the number of the user to cancel
using the greater-than/lesser-than arrow
keys.

Press ENTER to confirm. ..

3) ..."CLr” will be displayed to confirm the
cancellation.
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Motor tests

1) Select “A2”.
Press ENTER to confirm.

2) Select 1 to activate test.
Press ENTER to confirm...

3) ... “---" will be displayed, standing by
for a command...

4) Keep the “>" key pressed down and
check that the gate leaf of the second
gearmotor (M2) opens fully.

Note: if the gate leaf closes instead of
opening, invert the motor phases (M2 with
N2).

5) Carry out the same procedure with the
“<” key to check the gate leaf of gearmotor
(M1).

Note: if the gate leaf closes fully, invert the
motor phases (M1 with N1).
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Gate run calibration

N.B: before proceeding with the calibration of the gate run, check that the area of movement is free of any obstacles and check
that there is a mechanical stop or both opening and closing.

Important! While calibrating, all safety devices will be disabled until the end of the calibration excluding the “total stop”

1) Select “A3”.
Press ENTER to confirm.

2) Select 1 and press ENTER to confirm,
the automatic gate run calibration
procedure...

3) the gate leaf of the first motor will close
fully until the mechanical stop...

4) .. .then, the gate leaf of the second
motor will do the same. ..

5) ...then, the gate leaf of the second
motor, shall fully open until the mechanical
stop...

6) ...then, the gate leaf of the first motor
will do the same.
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llustration of the slow-down areas and points at which gate draws to the fully open or closed position

Note: the slow-down areas and points at which the gate draws to the fully open or closed position are tested according to the
parameters set forth by Technical Norms EN12445 and EN12453 regarding compatibility of impact forces generated by moving
gate leaves.

<D

A : 6 N

0 W N
A = Area of movement at normal speed
B* = Run zone at slow-down speed
C = Encoder intervention zone with movement inversion
D= Encoder intervention zone with movement stop
E = Opening slow-down beginning point (M1 Open Slow- %)
F = Closing slow-down beginning point (M1 Close Slow- %)
G = Opening slow-down beginning point (M2 Open Slow- %)
H = Closing slow-down beginning point (M2 Close Slow- %)
[** = Point at which gate begins drawing to fully-closed position (M1 Close appr. %)
L** = Point at which gate begins drawing to fully-closed position (M2 Close appr. %)
M**= Point at which gate begins drawing to fully-open position (M1 Acc. AP%)
N**= Point at which gate begins drawing to fully-open position (M2Acc. AP%)
0 = Mechanical Stops
P = Area in which additional slow- down speed takes place when closing, only for the straight-arm Stylo and Myto motors)
Q = Point at which additional slow-down when closing begins, only for the straight-arm Stylo and Myto motors)

* Minimum 600 mm from the Final full stop.
**Set the function’s approach % “M1 Close appr.” for the first (M1) motor and “M?2 Close appr.” for the second (M2) motor from
the “ENCODER” menu so as to obtain a distance of between 1 and 50 mm max. from the final full stop.
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Error messages and warnings

“Er1”: M1 motor calibration interrupted; check proper connection and working state of M1 motor.
“Er2”: motor calibration interrupted; check proper connection and working state of M1 motor.
“Er3”: broken encoder; call for assistance.

“Er4”: services test error; check proper connection and working status of the safety devices.
“Er5”: insufficient working time;

Check time setting, it could be insufficient to complete the working cycle.

“Er6”: maximum number of detected obstacles.

“Er7”: transformer overheated, at first opening command, gate leaves stay open.

“C0”: contact 1-2 (stop) unused and not deactivated.
"C1/2/3/4/7/8”: contacts CX and/or CY are unused and not deactivated.
Red LED indicator light flashes: command card still not calibrated to the gate run.

ENGLISH

Phasing out and disposal

=" In its premises, CAME cancelli automatici S.p.A. implements an Environmental Management System certified in compliance
with the UNI EN ISO 14001 standard to ensure environmental protection.

Please continue our efforts to protect the environment - which CAME considers one of the cardinal elements in the development of
its operational and market strategies - simply by observing brief recommendations as regards disposal:

&3 DISPOSAL OF PACKAGING

The packaging components (cardboard, plastic, etc.) are all classifiable as solid urban waste products and may be disposed of easily,
keeping in mind recycling possibilities.

Prior to disposal, it is always advisable to check specific regulations in force in the place of installation.

PLEASE DISPOSE OF PROPERLY!

&3 PRODUCT DISPOSAL

Our products are made up of various types of materials. Most of them (aluminium, plastics, iron, electrical wires, etc.) may be di-
sposed of in normal garbage collection bins and can be recycled by disposing of in specific recyclable material collection bins and
disposal in authorized centres.

Other components (electrical boards, remote control batteries, etc.), however, may contain polluting substances.

They should therefore be removed and given to qualified service companies for proper disposal.

Prior to disposal, it is always advisable to check specific regulations in force in the place of disposal.

PLEASE DISPOSE OF PROPERLY!

CE compliance certification

Declaration ¢€ - Came Cancelli Automatici S.p.A. declares that this product conforms to the essential, pertinent requirements
provided by directives 2006/95/CE and 2014/30/UE.

An original copy of the declaration of conformity is available on request.
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d'aniretien extmondineies, ADAERSES WIS A IRESETANCE
TECHNKHE = Miiez |e nealsatinn des viifications dons: |= regl-
tre des antretiens: reguiiers.
Imstruotiorm et reoommandwtioms
partioufers pour o

= [yiree de irmaller & prnie des chamisres ou des oganes
mecanipi=s En movenenl = Nz pénélez pas dens ke mn
facin de Merlomaieme pendent que celui-o ==t en mowe-
ment = Newous oprses pas s mowwvenent de Feviomaksme mer
celo pourml eniminer des sihalions: de denger = Faites ougours
pariculremant sitention s ponls dangerau signalés par ke
poimprannes spropdiés e s band=s punes =t noires =
Pandant ' vilsaiinn 'un sdacieur ou d'une commande 2n mods-
e « achion meiri=ne >, oniiie covinuelement que persome
ne =& e dans b= royon d'ection des parfi=s en mowvement,
pequ'au rdachenent de b commende = | = poriad peut bouger
& n'impriz qud moment sans aerteseament = Couper oo
Fafimeniation &ecirique pendant les opérelions d= netimage
o' eiretien.
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Légende des symboles

@ Ce symbole indique les parties a lire attentivement.
A\ Ce symbole indique les parties concernant la sécurité.
—= Ce symbole indique ce qui doit &tre communiqué a I'usager.

Usage prévu et mode d’emploi

Usage prévu

L'armoire de commande ZL92 a été congue pour la commande d’automatismes en 24 V DC pour portails battants de la série STYLO,
MYTO, FROG-J et AMICO.

@ Toute installation ou utilisation qui différent de ce qui est indiqué dans le manuel suivant sont considérées interdites.

Usage prévu

Respectez les distances et les diametres des cables comme il est indiqué dans le tableau type et section des cables”.
La puissance globale des moteurs ne doit pas dépasser 300 W.

FRANCAIS

Description

Projeté et fabriqué entierement par CAME Cancelli Automatici S.p.A.

L'armoire de commande doit étre alimentée en 230 V AC, avec fréquence 50 / 60 Hz. Les dispositifs de commande et les
accessoires sont en 24V,

Attention ! les accessoires ne doivent pas dépasser globalement 50 W.

Les transformateurs sont dotés d’un dispositif de protection qui, en cas de surcharge thermique, laisse les vantaux du portail
ouverts. La refermeture des vantaux n’a lieu que lorsque la température est inférieure au seuil de surcharge.

Tous les raccordements sont protégés par des fusibles rapides, voir tableau.

Les fonctions sur les contacts d’entrée et de sortie, les réglages des temps et la gestion des usagers, sont configurés et visualisés
sur I'afficheur géré par un logiciel. Prévu pour le raccordement de la carte LB90 pour alimenter la carte par le biais des batteries qui,
en cas de panne de courant, intervient automatiquement. Au rétablissement de la ligne électrique, elle recharge lesdites batteries.

Informations techniques

INFORMATIONS TECHNIQUES TABLEAU FUSIBLES

tension d’alimentation 230V - 50/60 Hz en protection de: fusible de:
puissance maximale toléree 300 W Carte électronique (ligne) 315AF =120V
absorption au repos 110 mA 1.6 A-F=230V
puissance maximale pour accessoires 50 W Accessoires en 24 V 2A-F
, en ,24 v — Dispositifs de commande 1A-F
classe d'isolation des circuits Il (armoire de commande)
matériel du boitier ABS MoteurT / Moteur? 6.3A =250V
degré de protection du boitier IP54
température de fonctionnement -20/ +55°C
Dimensions
(mm)
@ @ —+ (€ -
® LS —
‘ 120
215 240 145
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Composants principaux

1-Transformateur

2-Fusible carte

3-Fusible accessoires

4-Afficheur 5-Connecteur carte
memory roll

6-Connecteur carte AF 7-Connecteur
carte R700 ou R800

8-Led de signalisation absence de
calibrage

9-Boutons de programmation
10-Bornier de raccordement
11-Bornier d’alimentation 230V

/;\
A

12-Fusible de ligne
13-Led de signalisation tension
présente 14-Fusible moteur 1
15-Fusible moteur 2 16-Bornier de
raccordement antenne 17-Bornier
thermique
@
®
®
®
®
Abtention ! Avant d'intervenir sur
I'armoire de commande, coupez la
tension de ligne ou débranchez les
batteries.
Installation

N E B S e
WLﬁ% = Et;EE
B DD ZEE Er| A I o
@i = celél?lgﬂal— E | o
HHHHHMWWHH AERERRREEAEER HEMHEHH@ e
BN
: 566 L
K [
s (¢}

A Linstallation doit étre effectuée par du personnel qualifié et expérimenté et dans le respect total des normes en vigueur.

Controles préliminaires

& Avant de procéder a I'installation il est nécessaire de :

o \/grifier si le lieu de fixation de I'armoire de commande est dans une zone a I'abri des chocs, si les superficies d’ancrage sont
solides, et il faut que la fixation soit faite avec des éléments appropriés (vis, chevilles, etc.) a la superficie.

e Prévoir un disjoncteur omnipolaire approprié pour couper I'alimentation. La distance entre les contacts doit étre supérieure a 3

mm.

o ) Vérifiez que les connections éventuelles dans le boitier (effectuées pour la continuité du circuit de protection) sont munies
d’une isolation supplémentaire par rapport aux autres parties conductrices qui se trouvent a I'intérieur.

e Prévoir des gaines et des moulures appropriées pour le passage des cables électriques afin de les protéger contre 'endommagement

mécanique.
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Outils et matériels

Assurez-vous d’avoir tous les outils et le matériel nécessaires, pour effectuer I'installation en toute sécurité, selon les normes en
vigueur.
Voici quelques exemples.

& '
- 4

Fixation et montage de la boite

1) Fixez la base de I'armoire dans une zone protégée ; |l %)
est conseillé d'utiliser des vis a téte bombeée et empreinte 2) Percez les trous prédéfoncés et introduisez les serre-cables  [&)
cruciforme avec un diametre maximal de 6 mm. avec les tubes ondulés pour le passage des cables électriques. [
el o

UL,

N.B.: diametre des trous prédéfoncés : 20 mm.

3) Assemblez les charniéres a pression.

= ] %‘ , . s . ao
_ = L j" \ i ‘ 4) Introduisez les charnieres dans la boite (a votre choix sur le coté
D= I droit ou gauche) et fixez les avec les vis et les rondelles fournies.
= | o pour faire tourner les
_ = E? ‘ Q charniéres il faut les
—_— 9 faire glisser.
5) Introduisez, par encliquetage, le couvercle sur les 6) Apres les réglages et les adaptations, fixez le
charniéres. couvercle avec les vis fournies.
[ ——C
P %Ec ‘ -

A
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Raccordements électriques

Type et section des cables

Raccordement Type cable Longueur du cable Longueur du cable Longueur du cable

1<10m 10<20m 20<30m
Alimentation armoire 3G x 1,5 mm2 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm?2
Alimentation moteur avec encodeur * 3G x 1,5 mm2 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm?2
Alimentation moteur avec encodeur ** FROR CEl 4G x 1,5 mm2 4G x 1,5 mm2 4G x 2,5 mm?2
Clignotant 20-22 2x1,5mm2 2x1,5mm2 2x1,5mm2
Emetteurs photocellules CEIEN 2% 0,5 mm2 2 x 0.5 mm2 2% 0,5 mm2
Récepteurs photocellules 50267-2-1 40,5 mm2 40,5 mm2 40,5 mm2
Alimentation accessoires 2x0,5 mm2 2x0,5 mm2 2x1mm2
Dispositifs de commande et de sécurité 2 x0,5mm2 2 x0,5mm2 2x0,5 mm2
Raccordement antenne RG58 max. 10m

*MYTO ME - FROG J - AMICO - STYLO RME /** STYLO ME

N.B. Si les cables ont une longueur différente de celle prévue dans le tableau, il faut calculer la section des cables sur la base de
I'absorption effective des dispositifs raccordés et selon les prescriptions indiquées dans la norme CEl EN 60204.1.

Pour les raccordements qui prévoient plusieurs charges sur la méme ligne (séquentiels), la mise a dimensions du tableau doit étre
calculée de nouveau sur la base des absorptions et des distances effectives Pour les raccordements de produits qui ne sont pas
cités dans ce manuel il faut se référer a la documentation annexée a ces produits.

Alimentation et accessoires

Electroserrure 12 V - 15 W max.,

pour moteurs Myto, Frog-J, Amico et Stylo RME

Deuxieme électroserrure éventuelle

12V —15 W max.,
pour moteurs Myto, Frog-J, Amico et Stylo RME

Borniers pour I'alimentation des accessoires - en
24\ AC / DC Puissance globale tolérée : 50 W

O

Sortie éventuelle du deuxiéme canal du
récepteur radio (contact N.O.).
Portée contact max : 500 mA-24 V DC

Alimentation ZW HH@ HHH@H

HHHPI

——0—0
how/
|

fréquence 50/60 Hz = ] N| [WT NTENGIEBT Vi)

M2 N2ENG2EB2 vz\

|
mm@g M

10 11

Bl B2

Motoréducteur

M1 — Motoréducteur en 24 V DC a action retardée
en ouverture

MYTO ME

X
\ : ﬂﬁ g STYLORME

AMICO
Q

FROG-J |

AAA

M2 — Motoréducteur en 24 V DC a action retardée
en fermeture

STYLO RME ¢

= MYTO ME
9‘_ :

& AMICO

MMEER

HH

M1 NTENCTEB1 V1| [M2 N2ENC2EB2 V2|

3 } T
STYLO ME
)

A A AA

ATT

Yvy

£

FROG-J

3

STYLO ME

YyYyyvyy
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Dispositifs de commande

N.B.: introduisez la carte de
décodage (R800) pour faire
reconnaitre le sélecteur a

00157000 — Sélecteur a clavier a code clavier a code (S7000).

A

B
@ ORY
Al

001LT001 — Lecteur de DZQD:[] D:[]D:q DZQD:[]

o A B |S1G\D
cartes magnetiques A | I

m 00TSPOO — Capteur transpondeur Q T
u

A
J

FRANCAIS

A

A

N.B.: introduisez la carte de
décodage (R700) pour faire
reconnaitre le capteur (TSP0Q)
ou le lecteur de cartes (LT001).

Bouton de stop (contact N.C.) - Bouton d’arrét du portail
avec I'exclusion du cycle de fermeture automatique, pour
reprendre la mouvement il faut appuyer sur le bouton de
commande ou sur a touche de I'émetteur.

N.B.: si le contact n’est pas utilisé, sélectionnez "’0”
(Désactivé) de la fonction ""F1",

Sélecteur a clé et/ou bouton d’ouverture (contact
N.0).
- GCommande pour I'ouverture du portail.

Sélecteur a clé et/ou bouton d’ouverture partielle
ou pour piétons (contact N.O) — Ouverture d’un
vantail pour le passage piétons.

Antenne avec cable RG58 ﬁ
pour la commande a
distance.

Sélecteur a clé et/ou bouton fermeture (contact
N.O)
- Commande pour la fermeture du portail.

Sélecteur a clé et/ou bouton pour commandes
(contact N.O) - Commande pour ouverture et
fermeture du portail, en appuyant sur le bouton ou
en tournant la clé du sélecteur, le portail inverse le
mouvement ou s'arréte selon la configuration sur
la fonction "F7’" (commande 2-7).

|

1 ]

101 ETS1 2 3 3 4 5 7 CXCY
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Dispositifs de signalisation

Lampe témoin portail ouvert
(Portée contact : 24V - 3W max.).
Elle signale la position du vantail
ouvert, elle s'éteint quand le vantail
est fermé (voir fonction "F10”).

A A
A A

Lampe de mouvement Lampe cycle ou de courtoisie (portée contact g
(portée contact : 24 :

V—25W max.) - Elle 24V - 25 W max.)

clignote pendant les - Raccordement supplémentaire d’une lampe
phases d'ouverture et de  extérieure placée librement, pour augmenter
fermeture du portail. I'éclairage dans la zone de manceuvre. Cycle

- elle reste allumée a partir du moment ou
le vantail commence 'ouverture jusqu’a sa
fermeture complete) y compris le temps de
fermeture automatique). H Hmﬂmﬂm HHH
Courtoisie : elle reste allumée pendant un 01 ETS1 2 3 3 4 5 7 CXCY
temps réglable (voir fonction "F25”).

Dispositifs de sécurité

Photocellules Photocellules
| , RX DIR peLA-s - TX
Configurez le contact CX ou CY (N.C.), entrée pour

dispositifs de sécurité type photocellules, conformes 1+0 5 TX C NC ‘ . ™ 2
aux normes EN 12978.

Voir fonctions entrée CX (Fonction F2) ou CY (Fonction O@QQ@ @@
F3)en: A

- C1 «réouverture pendant la fermeture», en phase de I t T ) T T
fermeture des vantaux, I'ouverture du contact provoque Y

I'inversion du mouvement jusqu’a son ouverture
compléte. ’ 1

- G2 «fermeture pendant 'ouverture», en phase
d’ouverture des vantaux I'ouverture du contact m m

provoque I'inversion du mouvement jusqu’a sa HHHH HHHHHHH
fermeture compléte : 1011 ETS1 2 3 3P 4 5 7 CXCY

- C3 «stop partiel», arrét des vantaux s'ils sont en
mouvement avec la préparation consécutive a la

fermeture automatique (si la fonction de fermeture
automatique a été introduite) ;

- C4 «attente obstacle», arrét des vantaux s'ils sont en Photocellules
mouvement avec reprise consécutive du mouvement RX DELTA X
apres le retrait de I'obstacle. s - NO C NG ‘ . . -
N.B.: si les contacts CX et CY ne sont pas
utilisés, ils doivent étre désactivés dans la 00006 00
programmation. T t A A T T
®
®

1]
HHHHHHHHHHHH

011 ETS1 2 3 3 4 5 7 CXCY
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Configurez le contact CX ou CY (N.C.),
entrée pour dispositifs de sécurité type bords
sensibles conformes & la norme EN 12978,
Voir fonctions entrée CX (Fonction F2) ou CY
(Fonction F3) en :

- C7«réouverture pendant la fermeture», en
phase de fermeture du portail, I'ouverture du
contact provoque I'inversion du mouvement
jusqu’a 'ouverture compléte du portail ;

- 08 «fermeture pendant I'ouverture», en
phase d’ouverture du portail, I'ouverture du
contact provoque I'inversion du mouvement
jusqu’a la fermeture compléte du portail.
N.B.: si les contacts CX et CY ne sont
pas utilisés, ils doivent étre désactivés
dans la programmation.

DF

©O

C NO NC

; DF avec carte de controle

| %ﬂl des raccordements DFI

| oo DO
24V12v 0V L & C NO NC C NO NC

SRR

2

| )

Bl

FRANCAIS

3 3 4 5 7 CXCY 011 ETS1 2 3 3P 4 5 7 CXCY
Raccordement électrique pour le fonctionnement du test de sécurité des photocellules
DOC / DELTA DIR/DELTA S
- Rx ° Tx I!X 5 'tX
”' """"""" @ﬁ @Q ******* ”**
o = to
7|7, |686686 e CHE
YA O L. C @
kf°’ %% ® L7
E‘ﬁ@m@@@@@@@@@ Zeg
R -

1011 E TS 1

2 3 3P 4 5 7 CXCY

=

R

FIEE

B M EREEEEE

1011 E TS

12 3 3 4 5 7 CXCY

A chaque commande d’ouverture ou de fermeture, la carte contrle I'état de fonctionnement des dispositifs de sécurité
(photocellules). Une anomalie éventuelle des photocellules est signalée sur la carte électronique et elle annule n’importe quelle

commande de I'émetteur radio ou du bouton.

Raccordement électrique pour le fonctionnement du test de sécurité des photocellules :
- I'émetteur et le récepteur, doivent étre raccordés comme sur le dessin ;
- sur la fonction “F 5” sélectionnez sur quelles entrées le test doit étre active.
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Programmation

Description des commandes

- /

'- , <— Afficheur

- sortirdesmenus; $—» ESC < >  ENTER <— § - entrer dans les menus :
- annuler les modifications - confirmer et mettre en mémoire la

La touche ESC sert pour } { La touche ENTER sert pour :

valeur configurée.
Les touches < > servent pour :
- se déplacer d’une rubrique a l'autre du menu ;
- augmenter ou diminuer une valeur.
Navigazione menu
Pour entrer dans le menu, f ) 7
appuyez sur le bouton ENTER ]
pendant au moins une seconde. — — —
... puis appuyez sur ENTER
Pour choisir la rubrique du ::| m m
menu, déplacez-vous avec I
les fléches. . - r =
e ~
I g b’
/ !
pour les "'sous-menus” ... puis appuyez sur ENTER
[@] aussi déplacez-vous avec | m
< > les fleches. ..
Pour augmenter ou | -
diminuer la valeur, - S
utilisez les fleches. .. Sl ENIER
3|/

... pour sortir du menu attendez
10 secondes ou appuyez sur ESC.

[;:? N.B. quand le menu est actif I'installation ne peut pas étre utilisée.
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Structure menu

F1 — Fonction “stop total”

F2 — Fonction associée a I'entrée CX

F3 — Fonction associée a I'entrée CY

F5 — Fonction test de sécurité

F6 — Fonction action continue

F7 — Modalité commande sur 2-7

F8 — Modalité commande sur 2-3p

F9 — Fonction détection d’obstacles avec le moteur a I'arrét

F10  —Fonction lampe témoin

F11  —Exclusion Encodeur

F12  —Fonction départ ralenti

F13  —Fonction poussée en fermeture

F14  —Fonction sélection type capteur (ﬁ

F16  —Fonction coup de bélier (seulement pour moteurs Myto - Amico - Frog J - Stylo RME) o

F17  —Fonction serrure (seulement pour moteurs Myto - Amico - Frog J - Stylo RME) =

F18  —Fonction lampe supplémentaire =

F19  —Temps fermeture automatique

F20  —Temps fermeture automatique aprés ouverture partielle

F 21 — Temps pré-clignotement

F22  —Durée de fonctionnement

F23  —Temps retard en ouverture

F24  —Temps retard en fermeture

F25  —Temps lampe de courtoisie

F26  —Temps coup de bélier (seulement pour moteurs Myto - Amico - Frog J - Stylo RME)

F27  —Temps serrure (seulement pour moteurs Myto - Amico - Frog J - Stylo RME)

F28  —Réglage vitesse du moteur M1

F29  —Réglage vitesse du moteur M2

F30  —Réglage vitesse du ralentissement moteur M1

F 31 — Réglage vitesse du ralentissement moteur M2

F32  —Réglage supplémentaire du ralentissement en fermeture pour moteurs M1+M2 (seulement pour moteurs
Myto et Stylo avec bras droit)

F33  —Réglage vitesse de calibrage

F34  —Sensibilité pendant le mouvement

F35  —Sensibilité pendant le ralentissement

F36  —Réglage ouverture partielle

F37  —Réglage point de début du ralentissement en ouverture du moteur M1

F38  —Réglage point de début du ralentissement en fermeture du moteur M1

F39  —Réglage point de début du déplacement en ouverture du moteur M1

F40  —Réglage point de départ du déplacement en fermeture du moteur M1

F 41 — Réglage point de début du ralentissement en ouverture du moteur M2

F42  —Réglage point de départ du ralentissement en fermeture du moteur M2

F43  —Réglage point de début du déplacement en ouverture du moteur M2

F44  —Réglage point de début du déplacement en fermeture du moteur M2

F45  —Réglage du point supplémentaire de ralentissement en fermeture (seulement pour moteurs Myto et Stylo
RME avec bras droit)

F46  — Configuration des numéros des moteurs

F50  —Sauvegarde des données dans la memory roll

F51  —Lecture des données de la memory roll

U1 — Type de commande a associer a I'usager par commande radio

U2 — Suppression d’un seul usager

U3 — Suppression totale des usagers

A1 — Configuration type motoréducteur

A? — Test moteurs

A3 — Calibrage course

A4 — Redémarrage parametres

H1 — Version logiciel

 —
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IMPORTANT ! avant de configurer les fonctions, définissez les motoréducteurs présents dans Finstallation (A 1 - Type
moteur), vérifiez si le sens de marche des motoréducteurs est correct (A 2 - Test moteurs) et effectuez le calibrage de la
course ( A 3 - Calibrage course)

N.B. :confirmez avec la touche ENTER aprés avoir choisi la valeur pour chaque fonction.

Menu test moteurs et calibrage

A1 (Type moteur) : configuration du type de motoréducteur battant présent dans I'installation.
1 = Stylo ME avec bras articulé ; 2 = Stylo ME avec bras droit ; 3 = Myto; 4 = Frog-J;
5 = Amico; 6 = Stylo RME avec bras articulé ; 7 = Stylo RME avec bras droit

- B00—* — ALM—= - 000 —@— (0E -=— 006 -
J

ENTER

e (06 -=— (08 —=— 008 - 00

A 2 (Test moteurs) : activation du test pour vérifier si le sens de rotation des motoréducteurs est correct (voir paragraphe “test
moteurs”)

0 = Désactivée : 1 = Activée.

R_ D _!:_ D _E%R_ DD _@j
L— ao

A 3 (Calibrage course) : opération de calibrage automatique de la course sur les deux motoréducteurs (voir paragraphe “calibra-
ge course”).

0 = Désactivée : 1 = Activée.

R_ D _>,:_ D _E%R_ DD _@j
L— Hok

A 4 (Redémarrage parameétres) : opération de redémarrage des données (configuration par défaut) et suppression du calibrage
course.

0 = Désactivée ; 1 = Activée.

&-F00—Y — A0y -=- 006 —j
L— Jou
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Menu fonctions

F 1 (Stop Total) : entrée N.C. : arrét du portail avec exclusion consécutive du cycle éventuel de fermeture automatique ; pour
reprendre le mouvement il faut appuyer sur les touches ou sur I'émetteur. Introduisez le dispositif de sécurité sur [1-2] ; si vous ne
I'utilisez pas, sélectionnez la fonction 0.

0 = Désactivée ; 1 = Activée (par défaut).

& -AU0 -2~ D0 —<-00m-*
t

F 2 (Entrée CX) : entrée Contact de sécurité N.C. avec possibilité d'associer les fonctions suivantes : C1 (réouverture en phase de fermeture),
(2 (fermeture en phase d'ouverture), C3 (stop partiel), C4 (attente obstacle), C7 (réouverture en phase de fermeture, pour bords sensibles),
(8 (fermeture en phase d'ouverture, pour bords sensibles) ou désactive, voir dispositifs de sécurité sur raccordements électriques.

0 = Désactivée (par défaut); 1 = C1; 2 = C2; 3=03;4=C04,7=C7,8=C8.

&~ A0 -2 — [ -5~ DUid —®— [0 -= - [[F -9 —
T DDI

L 008—w—a-=-0ra
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F 3 (Entrée CY) : entrée contact de sécurité N.C. avec possibilité d'associer les fonctions suivantes : C1 (réouverture en phase de fermeture),
(C2 (fermeture en phase d’ouverturs), C3 (stop partiel), C4 (attente obstacle), C7 (réouverture en phase de fermeture, pour bords sensibles),
(8 (fermeture en phase d’ouverture, pour bords sensibles) ou désactivé, voir dispositifs de sécurité sur raccordements électriques.

0 = Désactivée (par défaut); 1 = C1; 2 = C2; 3=034=C47=C7.8=C8.

® - B00—*— B8 -8 008—— 000—*— (08—
DDI
LDD: __ (A —-[J]F-

F 5 (Test de sécurité) : il permet a la carte de vérifier si les dispositifs de sécurité (photocellules) sont en état de fonctionnement
apres chague commande d’ouverture ou de fermeture

0 = Désactivée (par défaut); 1 = CX; 2 = CY; 3 = CX+CY

& _HUU—*_BlE-%-U0e =000 -=-00e ——DDw

@

>
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F 6 (Action continue) : le portail fonctionne en appuyant sur le bouton sans le relacher (un bouton 2-3 pour I'ouverture, un bouton
2-4 pour la fermeture). Elle exclut tous les autres dispositifs y compris la commande radio.

0 = Désactivée (par défaut); 1 = Activée.

® A00—»— FE-2- 008 —*— 000 —*
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F 7 (Commande 2-7) : configuration du contact sur 2-7 en pas-a-pas (ouverture-fermeture) ou séquentielle (ouverture-stop-
fermeture-stop).

O = pas—é—pas (par défaut); 1= séquentielle.

= FO0—*—B00-&.- 008200 -
L

F 8 (Commande 2-3P) : configuration du contact sur 2-3P en ouverture pour piétons (ouverture totale du deuxieme vantail) ou
partielle (ouverture partielle du deuxieme vantail selon la configuration entre 10 et 80 % de la course, fonction ”F 36”).

0 = ouverture pour piétons (par défaut) ; 1 = ouverture partielle.

©_ A% A= 008—=_00-*

L

F 9 (Détection d’obstacles) : avec le moteur a I'arrét (portail fermé, ouvert ou apres une commande de stop total), elle empéche
n’importe quel mouvement si les dispositifs (ex : photocellules) détectent un obstacle.

0 = Désactivée (par défaut) ; 1 = Activée.

®B00—%—A08-%.- 009 —=—000-¢
L

F 10 (Lampe témoin ouverture) : lampe raccordée sur 10-5, elle signale I'état du portail.

0 = portail ouvert et en mouvement, elle reste allumée (par défaut)

1= - portail en phase douverture, elle clignote par intermittence toutes les demi-secondes ;
- portail en phase de fermeture, elle clignote par intermittence toutes les secondes ;
- portail ouvert, elle reste allumée ;
- portail fermé, elle reste éteinte.

8600 —* — Ale -8~ 00 -*- 00U -*

F 11 (Exclusion Encodeur) : elle exclut la gestion des ralentissements, la détection d’obstacles et la sensibilité.
0 = Encodeur activé (par défaut) ; 1 = Encodeur désactivé.

&-H00—% —FApE-8— 008 -2- D00 -*

F 12 (Départ ralenti) : a chaque commande d’ouverture ou de fermeture, les vantaux partent lentement pendant quelques secon-
des.

0 = Désactivée (par défaut) ; 1 = Activée.
R 7 Ty ]

Page 14 - Code manuel: 319V21FR ver. 4 04/2017 © CAME cancelli automatici S.p.A. - Les indications et les renseignements fournis dans ce manuel peuvent subir des modifications a tout moment sans avis préalable de la part de CAME cancelli automatici S.p.A.



Page 15 - Code manuel: 319V21FR ver. 4 04/2017 © CAME cancelli automatici S.p.A. - Les indications et les renseignements fournis dans ce manuel peuvent subir des modifications a tout moment sans avis préalable de la part de CAME cancelli automatici S.p.A.

F 13 (Poussée en fermeture) : en fermeture, en fin de course les motoréducteurs effectuent une bréve poussée en butée des vantaux.
0 = Désactivée (par défaut) ; 1 =Poussée minimale 2 = Poussée moyenne 3 = Poussée maximale

= P00 -¥ - FE-%.- 008 -#- 000 =008 = _ 008 =
L

F 14 (Type de capteur) : configuration du type de capteur pour la commande de I'automatisme par transpondeur (TSP0O) ou
Lecteur de cartes magnétiques (LTO01) avec carte de décodage R700 ou bien avec clavier a code S7000 avec carte de décodage
R800.

0 = TAG; 1 =S7000 (par défaut).

o -Hll—* —FiH-2- U -=- 00 -*

F 16 (Coup de bélier) : avant chaque manceuvre d’'ouverture et de fermeture, les vantaux pressent en butée pendant quelques
secondes pour faciliter le déclenchement de I'électroserrure (pour le réglage du temps, voir fonction ”F26”).
Note : cette fonction ne s’affiche que pour les motoréducteurs type Myto, Frog-J, Stylo-RME et Amico.

0 = Désactivée (par défaut) ; 1 = Activée.
ER_D_>’1 ... ENTER DD __ DD _

F 17 (Serrure) : déblocage de I'électroserrure en butée de fermeture et d’ouverture pour le réglage du temps, voir fonction "F27”).
Note : cette fonction ne s’affiche que pour les motoréducteurs des séries Myto, Frog-J, Stylo-RME et Amico.

0 = avec commande d’ouverture (par défaut) ; 1 = avec commande de fermeture ; 2 = avec les deux commandes.

®_F00—¥ —F06-%- 008 -®-000-— 008 -*
L

F 18 (Lampe 10-E) : sortie sur le contact 10-E pour lampe avec fonction de :

- clignotant de mouvement, il clignote pendant les phases d’ouverture et de fermeture du portail.

- lampe extérieure placée librement, pour augmenter I'éclairage dans la zone de manceuvre, configurée comme lampe de courtoi-
sie elle reste allumée pendant un temps réglable (voir Fonction "F25”") ou bien comme lampe cycle qui reste allumée a partir du
moment ou le vantail commence a s'ouvrir jusqu’a ce qu'il se ferme complétement (y compris le temps de fermeture automatique).
0 = Clignotant (par défaut) ; 1 =Cycle; 2 = Courtoisie.

®_B00—¥ — AU8-®-008 - 000-5—(08—=
L

F 19 (Temps de fermeture automatique) : Le temporisateur de la fermeture automatique s'active en fin de course en ouverture.
Le temps préétabli est réglable, et de toute fagon il est conditionné par I'intervention éventuelle des dispositifs de sécurité et il se
désactive aprées un «stop total» de sécurité ou en absence d’énergie électrique.

Le temps d’attente peut étre désactivé ou réglé de 17 a 180”

0 = Désactivée (par défaut) ; 1=1seconde; 2=2secondes; ......... 180 = 180 secondes.

@ - [A00—% —[FAQlE -2 - UUid -=— 000 -9 - - - - [1[g[d -
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F 20 (Temps de fermeture automatique aprés ouverture partielle ou pour piétons) : temps de fermeture automatique du
vantail aprés une commande d’ouverture partielle ou pour piétons. Ce temps écoulé, une manceuvre de fermeture est automa-
tiquement effectuée et de toute fagon il est conditionné par I'intervention éventuelle des dispositifs de sécurité et il se désactive
apres un «stop total» de sécurité ou en absence d’énergie électrique. Le temps d’attente peut étre réglé de 1" a 180”

Note : Le temps de fermeture automatique (voir F 19) ne doit pas étre désactive.

1=1seconde ; 2 =2 3seCONAES ; ...covvvevnene, 5 = 5 secondes (par défaut) ; .................. 180 = 180 secondes.

®-A00—¥ —FRE-=- 000 -=-11d -2 - - - -8 -

ENTER ENTER

F 21 (Temps de préclignotement) : aprés une commande d’ouverture ou de fermeture, le clignotant raccordé sur (10-E), clignote
pendant un temps réglable avant de commencer la manceuvre.

Le temps de préclignotement peut étre désactivé ou réglé de 17 a 10”

0 = Désactivée (par défaut) ; 1=1seconde ; 2 =2 SECONAES ; ...cccvvvvvnenn, 10 = 10 secondes.

®- {00 —¥ - AEl -@- U -@- 000 - - - - -&. [J[i[g -

ENTER ENTER >

F 22 (Durée de fonctionnement) : temps de fonctionnement des moteurs dans la phase d’ouverture ou de fermeture.
Le temps de fonctionnement peut étre réglé de 5 a 120”
5=>5s3econdes; .....coouu.... 120 = 120 secondes (par défaut).

®- {00 — - BEE -2 - 006 -~ (08 - - - - 5- [1B5-*

ENTER ENTER

F 23 (Temps de retard en ouverture) : apres une commande d’ouverture, le vantail du motoréducteur (M1) part en retard par
rapport au motoréducteur (M2) pendant un temps réglable.

Le temps de retard peut étre désactivé ou réglé de 1’ a 10”

0 = Désactivée (par défaut) ; 1=1seconde; 2=2SecoNdeS; ...cccccerrrm. 10 = 10 secondes.

®-F00—¥ - AR -2- UUd -=- 000 -@. - - - -®. . (][ -©

ENTER ENTER

F 24 (Temps de retard en fermeture) : apres une commande de fermeture ou apres une fermeture automatique, le vantail du
motoréducteur (M2) part en retard par rapport au motoréducteur (M1) pendant un temps réglable.

Le temps de retard peut étre désactivé ou réglé de 1” a 25”

0 = Désactivée (par défaut) ; 1=1seconde; 2=23eCONAES; .....ccerrrnan. 25 = 25 secondes.

- {00 —¥ - FEH -2~ UUd-=- 000 -®. - - - -®. .[][s] -©

ENTER ENTER >
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F 25 (Temps lampe de courtoisie) : lampe supplémentaire raccordée sur (10-E), elle reste allumée pendant le temps nécessaire
au cours des manceuvres d’ouverture/fermeture du portail.

Le temps peut étre réglé de 60” a 180"

60 = 60 secondes (par défaut); 61 =61 secondes .................. ; 180 = 180 secondes.

& - A00—¥ — el -2 - el -®- el —. - - - -©- [fg[g -

F 26 (Temps coup de bélier) : temps de poussée du motoréducteur en butée de fermeture et d’ouverture apres chaque comman-
de.

Le temps peut étre réglé de 1" a 2",

Note : cette fonction ne s’affiche que pour les motoréducteurs des séries Myto, Frog-J, Stylo-RME et Amico.

1 =1 seconde (par défaut) ; 2 =2 secondes .

E%R_ D_>,:_ ENTER DD. @ DD. @

F 27 (Temps serrure) : temps d'intervention pour le déblocage de I'électroserrure a chaque commande d’ouverture ou de ferme-
ture (voir F17).

Le temps peut étre réglé de 1" a 4”.

Note : cette fonction ne s’affiche que pour les motoréducteurs des séries Myto, Frog-J, Stylo-RME et Amico.

1 =1 secondes (par défaut) ; ................. 4 = 4 secondes.

= A00 —»— Fell- - (00 -8-008-8- 008-#- 008-*
L

F 28 (Vitesse de manceuvre du moteur M1) : configuration de la vitesse pendant les manceuvres du moteur M1, calculée en
pourcentage.

40 = 40% de la vitesse du moteur (minimum) ; ........ccoeev... 100 = 100% de la vitesse du moteur (maximum, par défaut).

ENTER .D._q’ ..' EER D.. - D.. ----- ' _

F 29 (Vitesse de manceuvre du moteur M2) : configuration de la vitesse pendant les manceuvres du moteur M2, calculée en
pourcentage.

40 = 40% de la vitesse du moteur (MiNIMUM) ; ..coovvvverenen 100 = 100% de la vitesse du moteur (maX|mum par défaut).

®-Fl0—9—Fdd-2- g -9- U4 -9 - - - 2. [gg -

F 30 (Vitesse de ralentissement du moteur M1) : configuration de la vitesse pendant les ralentissements du moteur M1, cal-
culée en pourcentage.

20 = 20% de la vitesse de ralentissement du moteur (minimum) ; .......... 50 = 50% de la vitesse de ralentissement du moteur
(par défaut) ; ........ 60 =60% de la vitesse de ralentissement du moteur (maximum).

& - F0D—% — FEd -= - (g -¥— Ul -9- - - - - [eg -
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F 31 (Vitesse de ralentissement du moteur M2) : configuration de Ia vitesse pendant les ralentissements du moteur M2, calculée en pourcen-

tage.
20 = 20% de la vitesse de ralentissement du moteur (minimum) ; .......... 50 = 50% de la vitesse de ralentissement du moteur (par défaut) ;

......... % de la wtesse de ralen ent du moteur i -
ENTER iﬁﬁ > W ENTER i(i’i . D.. . ----- - D _

F 32 (Ralentissement supplémentaire en fermeture pour moteurs M1+M2) : configuration d’un ralentissement supplémentai-
re de la vitesse pendant la phase de ralentissement en fermeture pour les moteurs M1+M2 avec bras droit ; la vitesse réduite est
calculée en pourcentage.

Note : cette fonction ne s'affiche que pour les motoréducteurs des séries Myto et Stylo avec bras droit. 10 = 10% de la vitesse de
ralentissement du moteur (minimum) ; ............... 50 = 50% de la vitesse de ralentissement du moteur (maximum, par défaut).

ENTER 'D. >,i .'. ENTER D __ D _ ----- - D _

F 33 (Vitesse du calibrage) : configuration de la vitesse seulement pour la phase de calibrage du portail, calculée en pourcenta-

ge.
30 = 30% de la vitesse du moteur ; ........ 50 = 50% de la vitesse du moteur (par défaut) ; ...... 60 = 60% de la vitesse du
moteur

ENTER 'D' _>’: ... ENTER D __ D _ ----- " D _

F 34 (Sensibilité de la course) : elle regle la sensibilité de détection d’'obstacles pendant la manceuvre.
10 = sensibilité maximale ; .................. 100 = sensibilité minimale (par défaut).

®-B0U—*— BB -9~ Ollg -@- UL -*- - - --©- g -2

F 35 (Sensibilité des ralentissements) : elle régle 1a sensibilité de détection d’obstacles pendant le ralentissement.
10 = sensibilité maximale ; .................. 100 = sensibilité minimale (par défaut).

=-A00—* — BB -2~ 0g -2- Uil -9- - - - -9- [][g -¢

F 36 (Réglage ouverture partielle) : elle regle I'ouverture du vantail du deuxieme moteur (M2) en pourcentage sur la course
complete.

10 = 10% de la course (par défaut) ; ................. 80 = 80% de la course.
ENTER .D. >’i ... ENTER D __ D — ----- - D _
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F 37 (Point de ralentissement ouverture du moteur M1) : elle regle le point de début du ralentissement du moteur (M1) avant le
fin de course d’ouverture. Le point de début du ralentissement est calculé en pourcentage sur la course compléete du vantail (voir
par. illustration des zones et des points de ralentissement et de déplacement)

10=10%de lacourse ; ............... 25 = 25% de la course (par défaut) ; .................. 60 = 60% de la course.

ENTER .D. _>,i ... ENTER D __ D _ ----- ' D@ —

F 38 (Point de ralentissement fermeture du moteur M1) : elle régle le point de début du ralentissement du moteur (M1) avant
le fin de course de fermeture. Le point de début du ralentissement est calculé en pourcentage sur la course complete du vantail
(voir par. illustration des zones et des points de ralentissement et de déplacement)

10=10% de la course ; ......c......... 25 = 25% de la course (par défaut) ; .................. 60 = 60% de la course.

ENTER .D. _>qi ... ENTER D __ D _ ____ ' D —

F 39 (Point de déplacement ouverture du moteur M1) : elle regle le point de début du déplacement du moteur (M1) avant le fin
de course d’'ouverture. Le point de début du déplacement est calculé en pourcentage sur la course compléte du vantail. (voir par.
illustration des zones et des points de ralentissement et de déplacement)

1=1%delacourse; ... 5=5% de la course (par défaut) ; ................. 10 = 10% de la course.

®- Ul —9— -&-Jou-=-1Jd-®-----®- -] @

F 40 (Point de déplacement fermeture du moteur M1) : elle régle le point de début du déplacement du moteur (M1) avant le fin
de course de fermeture. Le point de début du déplacement est calculé en pourcentage sur la course complete du vantail (voir par.
illustration des zones et des points de ralentissement et de déplacement)

1=1%delacourse; ......... 5=5% de la course (par défaut) ; .................. 10 = 10% de la course.

&-FUY—Y— -&-Jou-=-0Jd-®-----®--[]g @

F 41 (Point de ralentissement ouverture du moteur M2) : elle régle le point de début du ralentissement du moteur (M2) avant
le fin de course d’ouverture. Le point de début du ralentissement est calculé en pourcentage sur la course compléte du vantail
(voir par. illustration des zones et des points de ralentissement et de déplacement)

10=10%de lacourse ; ............... 25 = 25% de la course (par défaut) ; .................. 60 = 60% de la course.

ENTER 'D. ... ENTER D.. - D.. - ----- -'D'

F 42 (Point de ralentissement fermeture du moteur M2) : elle régle le point de début du ralentissement du moteur (M2) avant
le fin de course de fermeture. Le point de début du ralentissement est calculé en pourcentage sur la course compléte du vantail.
(voir par. illustration des zones et des points de ralentissement et de déplacement)

10=10% de la course ; ......ccovvennen 25 = 25% de la course (par défaut) ; .................. 60 = 60% de la course.

8- A0 —9% — ALE -%- 00 -*- 000 -2- - - - 2-- [ *
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F 43 (Point de déplacement ouverture du moteur M2) : elle regle le point de début du déplacement du moteur (M2) avant le fin
de course d’'ouverture. Le point de début du déplacement est calculé en pourcentage sur la course compléte du vantail (voir par.
illustration des zones et des points de ralentissement et de déplacement)

1=1%delacourse; ... 5= 5% de la course (par défaut) ; ................ 10 = 10% de la course.

®— ALY —¥— -&- [ -=—- g -®-----8-.[]g @
F 44 (Point de déplacement fermeture du moteur M2) : elle regle le point de début du déplacement du moteur (M2) avant le fin
de course de fermeture. Le point de début du déplacement est calculé en pourcentage sur la course compléte du vantail. (voir par.

illustration des zones et des points de ralentissement et de déplacement)
1=1%delacourse; ... 5=5% de la course (par défaut) ; .................. 10 = 10% de la course.

& —H0U—Y—AHY -=- 000 -2—- e -9- - - - -=- ][] -©

L

F 45 (Point supplémentaire de ralentissement en fermeture) : elle régle le point de début du ralentissement supplémentaire en
fermeture, calculée en pourcentage sur le ralentissement.
Note : cette fonction ne s'affiche que pour les motoréducteurs Myto et Stylo avec bras droit.

10 = 10% de la course de ralentissement ; ....... 50 =50% de la course de ralentissement (par défaut) ; ...... 100 = 100% de la course
de ralentissement.

- A00—8 — AHE - %- OiE -<- 0o -2- - - - - -9

L

F 46 (Numéro des moteurs) : configuration du numéro des moteurs raccordés a I'armoire de commande.
0 = Activation des deux moteurs (M1+M2) (par défaut) ; 1 = Activation d’un seul moteur (M2)

m—AUl—9 - e 8- U - [0 -

L

F 50 (Sauvegarde des données) : elle sauvegarde les usagers et toutes les configuration dans la memory roll.
Note : cette fonction ne s’affiche que si la memory roll est introduite sur la carte mere.

0 = Désactivée ; 1 = Activée

R_D_>’i_ _R_ DD __ DD _@

L

F 51 (Lecture des données) : elle charge les données de la memory roll dans la carte mére.
Note : cette fonction ne s’affiche que si la memory roll est introduite sur la carte mere.

0 = Désactivée ; 1 = Activée.

R_D_:’i_ _R_ DD __ DD _@

L
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Page 21

Menu usagers

U 1 (Introduction usager avec commande associée) : introduction usager (max. 25 usagers) associé a une commande par
émetteur ou un autre dispositif (voir paragraphe introduction usager avec commande associée).

1 = commande pas-a-pas (ouverture-fermeture) ; 2 = commande séquentielle (ouverture-stop-fermeture-stop) ; 3 = commande
seulement ouverture ; 4 = commande pour piétons/ partielle (voir fonctions "F8”) ; 5 = sortie contact B1-B2.

@ - A00—¥—-pou—=- 000 -=— 004 -=—- DE -
L— Ul —®— DU

U 2 (Suppression usager) : suppression d’un seul usager (voir paragraphe suppression d’un seul usager)

ER_ D _;’i_ D_E%R_ DD __ DD _ """ ' D _

L

U 3 (Suppression usagers) : suppression de tous les usagers mémorisés. Confirmez la suppression avec la touche Enter.
0 = Désactivé ; 1 = Suppression de tous les usagers

®_F[—*— B08 -8~ 008 —=_ 000 =

L
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Menu info

H 1 (Version) : la version du logiciel s'affiche.
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Carte de décodage

Pour introduire, modifier et supprimer les usagers ou pour commander I'automatisme par radio commande, introduisez la carte
F43S.

Si vous utilisez le transpondeur ou le lecteur de cartes, introduisez la carte R700 ou, dans l'alternative, la carte R800 pour le
sélecteur a clavier a code.

Introduisez la memory roll pour sauvegarder et charger les usagers enregistrés dans une autre carte.
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Introduction usager avec commande associée

N.B.:avant de procéder, enlevez la carte memory roll.

1) Sélectionnez “U 1”.
Appuyez sur ENTER pour confirmer.

2) Choisissez la commande (1= pas-a-pas,
2= séquentielle, 3=ouverture, 4=ouverture
pour piétons/partielle, 5=sortie contact
B1-B2)

a associer a I'usager en utilisant les
fleches.

Appuyez sur ENTER pour confirmer. ...

3) ... un numéro disponible de 1 a 25
clignotera pendant quelques secondes, ce
numéro sera attribué a 'usager apres avoir
envoyé le code avec I'émetteur ou par un
autre dispositif de commande.

Suppression d’un seul usager

1) Sélectionnez “U 2”.
Appuyez sur ENTER pour confirmer

2) Choisissez le numéro de I'usager a
supprimer en utilisant les touches avec les
fleches.

Appuyez sur ENTER pour confirmer. ..

3) ... I'ndication ”CIr"” s'affichera pour
confirmer la suppression.
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Commande associée
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Test moteurs

1) Sélectionnez “A 2”. M=
Appuyez sur ENTER pour confirmer ,'.,' ,-'

ESC < >

2) Sélectionnez 1 pour activer le test. — S
Appuyez sur ENTER pour confirmer ... ,’

[,

ESC < e

L=

3) ... lndication "---" s’affichera en atten- AN
te de la commande. .. - f=1=

Cl

ESC < >  ENTER

4) Appuyez sans relacher sur la touche
avec la fleche “>" et assurez-vous que le
vantail du deuxieme moteur (M2) effectue
une manceuvre d’ouverture.

Note : si le vantail accomplit une
manceuvre de fermeture, invertissez les
phases du moteur (M2 avec N2).

5) Effectuez la méme procédure avec
la touche indiquée avec la fleche “<”
pour controler le vantail du premier
motoréducteur (M1).

Note : si le vantail accomplit une
manceuvre de fermeture, invertissez les
phases du moteur (M1 avec N1).
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Calibrage de la course

N.B. : avant d’effectuer le calibrage de la course, contrblez s’il n’y a pas d’obstacle dans la zone de manceuvre et assurez-vous
de la présence d’une butée d’arrét mécanique en ouverture et une en fermeture.

Important ! Pendant le calibrage, tous les dispositifs de sécurité seront désactivés jusqu’au terme du calibrage sauf celui pour

le "'stop total’.

1) Sélectionnez “A 3”.
Appuyez sur ENTER pour confirmer.

2) Sélectionnez 1 et appuyez sur ENTER
pour confirmer I'opération de calibrage
automatique de la course. ..

3) Le vantail du premier moteur effectuera
une manceuvre de fermeture jusqu’a la
butée d'arrét...

4) ... ensuite le vantail du deuxieme mo-
teur effectuera la méme manceuvre. ..

5) ... successivement le vantail du deu-
xieme moteur, effectuera une manceuvre
d’ouverture jusqu’a la butée d’arrét ...

6) ... apres quoi, le vantail du premier
moteur effectuera la méme mancsuvre.
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lllustration des zones et des points de ralentissement et de déplacement

Note : les zones de la course et les points de ralentissement et de déplacement sont testés selon les parametres des Normes
Techniques EN 12445 et EN 12453 pour la compatibilité des forces d’impact engendrées par le vantail en mouvement.

«—D-

o E ; rN

A = Zone de mouvement & vitesse normale

B* =Zone de mouvement a vitesse ralentie

C = Zone d’intervention de I'encodeur avec inversion du mouvement
D = Zone d’intervention de I'encodeur avec arrét du mouvement

E = Point de début du ralentissement en ouverture (M1 Rall. AP%)
F = Point de début du ralentissement en fermeture (M1 Rall. CH%)
G = Point de début du ralentissement en ouverture (M2 Rall. AP%)
H = Point de début du ralentissement en fermeture (M2 Rall. CH%)
[**= Point de début du déplacement en fermeture (M1 Acc. CH%)
L**= Point de début du déplacement en fermeture (M2 Acc. CH%)
M**= Point de début de déplacement en ouverture (M1 Acc. AP%)
N**= Point de début du déplacement en ouverture (M2 Acc. AP%)
0 = Butées d’arrét

P = Zone de mouvement & vitesse ultérieurement ralentie en fermeture, seulement pour les moteurs avec bras droit (Stylo et
Myto)
Q = Point du début du ralentissement supplémentaire en fermeture, seulement pour les moteurs avec bras droit (Stylo et Myto)

* Minimum 600 mm de la butée d’arrét
**Configurez le pourcentage de déplacement de la fonction “F39” - “F40” pour le premier moteur (M1) et “F41” - “F42” pour le
deuxieme moteur (M2) de maniere a obtenir une distance inférieure @ 50mm du point de la butée d’arrét.
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Messages d’erreurs et avertissements

“Er1”: calibrage du moteur M1 interrompu ; contrélez si le raccordement et le fonctionnement du moteur M1 sont corrects.
“Er2”: calibrage du moteur M2 interrompu ; contrélez si le raccordement et le fonctionnement du moteur M2 sont corrects.
“Er3”: encodeur cassé; adressez-vous a l'assistance.

“Er4”: erreur test services ; controlez si le raccordement et le fonctionnement des dispositifs de sécurité sont corrects.
“Er5”: durée de fonctionnement insuffisant ; vérifiez la configuration du temps configuré qui pourrait étre insuffisant pour com-
pléter le cycle travail.

“Er6”: nombre maximal d’obstacles détectés.

“Er7”: surchauffe du transformateur, a la premiére commande d’ouverture, les vantaux restent ouverts.

"C0”": contact 1-2 (stop) n'est ni utilisé ni désactivé.

"C1/2/3/4/7/8”: contacts CX et/ou CY ne sont ni utilisés ni désactivés.

Led rouge clignote : carte de commande non encore calibrée pour la course.

Démolition et élimination

FRANCAIS

=== Pour garantir le respect et la sauvegarde de I'environnement CAME cancelli automatici S.p.A. dispose, au sein de son éta-
blissement, d’un Systéme de Gestion de I'environnement, certifié conforme a la norme UNI EN ISO 14001.

Lutilisateur est prié de continuer cet effort de sauvegarde de I'environnement, que CAME considére comme un des facteurs de
développement de ses stratégies de fabrication et commerciales, en suivant ces bréves indications concernant le recyclage:

&3 ELIMINATION DE LEMBALLAGE

Les éléments de I'emballage (carton, plastique, etc.) sont tous des produits assimilables aux déchets solides urbains. s peuvent
donc étre éliminés sans aucun probleme, tout simplement en les triant pour pouvoir les recycler.

Avant de procéder, s'informer sur la réglementation en vigueur en la matiere dans le pays ot le dispositif est monte.

NE PAS JETER N'IMPORTE OU !

&3 ELIMINATION DU DISPOSITIF

Nos produits sont constitués de différents types de matériaux. La plupart d’entre eux (aluminium, plastique, fer et cables électriques)
sont assimilables aux déchets solides urbains. lls peuvent donc étre recyclés en les triant et en les portant dans un des centres
spécialisés pour le ramassage des déchets.

Par contre, les autres composants (cartes électroniques, piles des radiocommandes, etc.) peuvent contenir des substances polluan-
tes.

Il faut donc les confier aux sociétés chargées du traitement et de I'élimination des déchets.

Avant de procéder, il est nécessaire de s'informer sur la réglementation en vigueur en la matiere dans le pays ou le dispositif est
monteé.

NE PAS JETER N'IMPORTE OU !

Déclaration CE de conformité

Déclaration c€ - Came Cancelli Automatici S.p.A. déclare que ce produit est conforme aux exigences essentielles et aux
dispositions pertinentes établies par les directives 2006/95/CE et 2014/30/UE.

La copie conforme a I'original de la déclaration de conformite est disponible sur demande.



IT e Per ogni ulteriore informazione su azienda, prodotti e assistenza nella vostra lingua:
EN e For any further information on company, products and assistance in your language:
FR e Pour toute autre information sur la société, les produits et I'assistance dans votre langue :

DE e Weitere Infos tiber Unternehmen, Produkte und Kundendienst bei:
ES e Por cualquier informacion sobre la empresa, los productos y asistencia en su idioma:
NL e Voor meer informatie over het bedrijf, de producten en hulp in uw eigen taal:
PT e Para toda e qualquer informacéo acerca da empresa, de produtos e assisténcia técnica, em sua lingua:

PL ¢ Wszystkie inne informacje dotyczace firmy, produktéw oraz ustug i pomocy technicznej w Waszym jezyku znajduja sie na stronie:
RU e [Ins nonyyeHnst JONONHUTENBHOV MH(OPMALK O KOMNaHWX, NPOAYKLIIA 1 CEPBUCHON NOAEPKKE HA BaLLIEM A3bIKE:
HU e A véllalatra, termékeire és a miiszaki szervizre vonatkozd minden tovabbi informécioért az On nyelvén:

HR e Za sve dodatne informacije o poduzecu, proizvodima i tehnickoj podrsci:

UK e [Ing oTprmarHs 6yab-aKor iHLLOT iHopMaLli Npo KOMMaHito, MPOAYKLI0 Ta TEXHIYHY NiATPUMKY:

WWW. came.com
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YcnoBHble 0003Ha4YeHUA

@ [laHHBIM CMMBOJIOM 0603HAYaKTCS Pa3aensl, TPebytoLLme 0co60ro BHAMAHMS.
A JlaHHbIM CUMBOJIOM 0603HAYAKTCA Pa3Aerbl, CBA3aHHbIE C NPaBuUIamMi TEXHUKN 6E30MACHOCTU.
W= /laHHbIM CMMBOJIOM 0003HAYAKTCS Pa3nesibl, NPefHa3Ha4YeHHbIe 115 03HAKOMIIEHNS KOHEYHOTO NMONb30BATENS.

Ha3Ha4yeHue n orpaHu4yeHus B UCNONb30BaHUN

HasHaueHue
bnok ynpasneHns ZL92 npeHasHayeH Ans ynpaeneHns aTomMatukon 24 B ans pacnatHbix Bopot cepuit STYLO, MYTO, FROG-J n AMICO.

@ 3anpeLLaeTcs 1cnoab3oBath YCTPOWCTBO HE MO HasHAYeHMO 1 YCTaHaBAMBATbL €r0 BPa3pes C YKasaHuaMK, COAepXallumucs B
HACTOSALLEN MHCTPYKLIMK,

OrpaHunyeHns B UCMob30BaHNN

JIvHa 1 ceyeHne NprMeHsieMblX NPOBOOB 1 Kabesien JOMKHbI COOTBETCTBOBATL 3HAYEHUAM, YKa3aHHbIM B TAONNLE «TWM 1 CEYeHne
Kabenem».

CymmapHas notpebnsemas MOLHOCTb 3MEKTPONPYBOA0B, NOAKIIOYAEMBIX K OMOKY YrpaBneHus, He Jo/mkHa npesbiaTs 300 BT.

OnucaHue

N3penne paspabortaHo w npousegeHo CAME Cancelli Automatici S.p.A. B COOTBETCTBMW C AEACTBYHOLMMU HOPMaMK
0e30MacHOCTH.

IANeKTpoNUTaHWe B10Ka ynpaBneHus ocyLecTBiseTcs Hanpshkennem ~230 B, yactotoin 50/60 [,

YcTponcTBa ynpasneHust u 6e30MacHOCTU, 1 NPOYME akceccyapbl MUTAKTCS HanpsbkeHnem 24 B. BHumanne! CymmapHas
MOLLIHOCTb aKCEeCCyapoB He [0/KHa npe.billath 50 BT.

TpaHchopmaTopbl OCHALLIEHbI CUCTEMON 3aLLMTLI OT Neperpesa, KOTopas 0CTaBNSET CTBOPKW BOPOT OTKPLITbIMIA B Clyyae
NPeBbILLEHNS A0NYCTUMOrO 3Ha4eHUs TeMnepaTypbl. BopoTa 3akporTCs TONbKO NOCAE TOro, Kak TeMneparypa onycTuTcs [0
0e30MacHOro ypoBHS.

Bce anekTpuyeckme CoeayHeHNs 3aLLuLLIeHbl NNAaBKUMI NPENOXPAHUTENSIMMU (CMOTPUTE TabauLy).

OYHKLWN BXO[HbIX 11 BbIXOLHBIX KOHTAKTOB, PEXUMbI PAOOThI 1 YCTAHOBKM NOMIb30BaTENs 0TOOPAXAKOTCS Ha AUCNee nnathl
ynpasieHuns.

YCTaHoBKa NnaTbl aBapuMHOro nutaHus LBO ¢ KOMNNEKTOM akKyMYNIATOPOB MO3BOJIUT B CIy4ae OTKIIOYEHWNS OCHOBHOMO
NATaHW aBTOMATWUYECKM OTKPbITb BOpOTa. Korga anekTpOCHabXeHue BOCCTAHOBWTCS, aBTOMATWUYECKW BKIKYATCS
noAsapsaKa akkyMynsTopos.

TexHn4eckme xapakTepucTykm

TEXHUYECKUWE XAPAKTEPUCTUKHU NPEAOXPAHUTENN

HanpshxeHne nutaHus 230 B, 50/60 T 3almilaemas Lenb HOMVHan
MakcumasibHas MOLHOCTb 300 Br IneKTPoHHas nnara 3,15A-F=120B
[oTpebneHue B pexxume OxX1aaHns 110 MA (nuTaHve) 1,6 A-F=230B
MakcumarbHash MOLLHOCTb akceceyapos 50 Bt Axceccyapbl 24 B 2A-F
24 B -
YCTpouncTBa ynpaslieHns 1A-F
Knacc uonsumm Il (670K yripaBnenis)
Marepuan kopnyca ABC-niacTuk Niguratens 1/ [lgaratens 2 6,3A=2508
Knacc 3aLutbl Kopryca IP54
Pabounin auanas3oH Temneparyp -20 / +55°C

[‘abapuUTHbIE 1 YCTAHOBOYHbIE PasMepbl
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PYCCKUM

OCHOBHbIE KOMMOHEHTHI

1. TpaHcopmarop

2. [pefoxpaHnTenb nnathbl

3. MNpefoxpannTenb akceccyapos
4. Nncnneit

5. Pasbem ans KapTbl namsaTy

6. Pasbem 15 nnatl
paguonpueMtmnka AF

7. Pasbem ans kaptbl R700 unn
R800

8. CBETOANOAHbIA UHANKATOP
OTCYTCTBUSI PETYNUPOBKM

9. KHoMKw nporpammMnpoBaHing
10. Konopka noaKto4eHui

11. Konopka ans noAK0YeHns
nutaHus 230 B

12. CeTeBoW NpefoxpaHuTenb

13. CBETOANOHBIN MHANKATOP
HanpPsHKeHus

14. TpepoxpanuTens npueoga 1

15. MpenoxpaxnTens npueoaa 2

OB

16. KnemmHas konomka
NOAKIHOYEHNS QHTEHHbI

17. TepmOCTOMKas KOHTaKTHag
Konomka

CEC)

Awmarme! Tepen Hadanom
paboT 1o akcrlyaraumm,

DEMOHTY, MPOBEAEHNIO HACTPOEK
W PerympoBoOK B GJ10Ke
ynpaBieHns OTK/IIOYNTE CETEBOE
3NIEKTPONUTAHNE VI OTCOEAUHUTE
aKKYMYJISITOPbI.
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MoHTaX

YcTaHoBKa A0KHA NPOU3BOAMTHCS KBANMULIMPOBAHHBIM MEPCOHanoM B NOsIHOM COOTBETCTBUM C TPe6OBaAHUAMM

[EVICTBYIOLLMX HOPM 6E30MaCHOCTH.

MpeaBapuUTesIbHbIe MPOBEPKY

A Mepef HayanoM MOHTaXHbIX PAGOT BbINOSHUTE CNEAYIOLLNE NPOBEPKU:

® Y6eauTech, YTo 610K ynpaBneHius OyaeT YCTaHOBEH B MECTe, 3aliMLLEHHOM OT BHELUHUX BO3ZENCTBUIA, 1 3aKpenneH Ha
TBEP/O NOBEPXHOCTU. MPOBEPLTE TaKXKe, Y4TOObI Gbl BbIGPaH NOAXOAALLMIA KDENEX.

e [InTaHme 6noka ynpasneHus 0CyLIECTBASETCS OT OTAENbHOM IMHUM C COOTBETCTBYIOLLIMM aBTOMATUYECKIM BbIK/IOYaTENEM,
PACCTOAHUEM MEX [y KOHTAKTaMm I0SIXKHO OblTb HE MEHEE 3 MM.

o © 06ecreysTe AONOAHNTENBHYIO M30MSLMIO ANEKTPUYECKON LMK OT ApYriAX TOKONPOBOASILLAX YacTel MexaH3ma.
© [pUroToBLTE NIOTKM 11 KaHasbl 411 TPOBOAKI KAOens, rapaHTUpYIoLLye HAAEKHYIO 3aLLUTY OT MEXaHUYECKIX MOBPEX AEHNIA.

Cmp. 4 - Kod pykosodcmea: 319V21RU sep. 3 04/2017 © KomnaHus CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. coxparsem 3a co6oli npaso Ha usmeHeHue codepxaujetics 6 3moli UHCMPYKUYUU UHopmMayuu 8 oboe spemsa u 6e3 npedsapumesibHO20 y8ed0oOMIeHUS.
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VHCTPYMEHTbI 1 MaTepuansi

lepen Ha4anom MOHTaXHbIX paboT yOeaNUTECH B HANMYMU BCEX HEOOXOANMbIX MHCTPYMEHTOB 1 MaTepuarnos, KOTOPbIE
Mo3BOMSIT NPONU3BECTN YCTAHOBKY CUCTEMBI B MOIHOM COOTBETCTBUM C IEUCTBYIOLLMMI HOpMamy 6e30nacHocTuH. Bot
HECKOJIbKO MPUMEPOB.

& '
- 4

KpenneHue 1 MOHTaX Kopryca

1) YcTaHoBUTE 0CHOBAHME KOpryca B 3aLL/LLEHHOM
MecTe. [1ns KpenneHus PEKOMEHIYITCS Camopesbl

C NOMYKPYr OV FONOBKOV NOJ, KPECTOBYIO HACaAKY C 2) PaccaepnnTe 0TBEPCTUA AN rePMOBBOJIOB.

MaKcUMarbHbIM AMaMeTpoM 6 MM. YCTaHoBUTE repMOBBO/IbI C FODPUPOBAHHBIM
45 LINIAHTOM [1151 SNEKTPUYECKNX Kabeneil.
o210

Ba)kHoe npumeyaHue: amameTp oTBepcTuii — 20 MM.

3) CobepuTe neTnn ABEPLbI Kopnyca.

= ; [ -
_ = L j«%\ ‘ 4) BcTaBbTe NETIM B Nasbl KOPMyC (Cnpasa uiin ciesa no Boi6opy)
D= I 11 3aKPEnnTe 1X C NOMOLLbIO NpuiaraeMblX BUHTOB U LA,
= T - m CABUHbTE NMETIN,
_ = [Eiiij ‘ &§£§ 4YTOObI OHM
—_— ¢ cKnasblBanich
| ‘,15 mm-~
[
6) [ocne NpoBeaeHNs BCEX HEOOXOANMbIX
5) YcTaHoBWUTE ABEPLY KOpNyca Ha NeTnu 11 3akpenuTe PEryMPOBOK W NOAKIIOYEHNI 3aKPOIATE
npunaratoLLMmncs BUHTamm, 3aduKCUpYTe KPbILLKY NpunaralLuMucs
Lypynamu.
g © o U
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PYCCKUM

InekTpuyecKue NOAKNIYEHUs

Tun 1 ceveHne kabenen

MoAKAIo4BHHE Tun kaGens JlnnHa kabens JlnnHa kabens [lnnHa Kabens
1<10m 10<20m 20<30m
MuTaHne 6noka ynpaBneHus 3G x 1,5 mMm2 3G x 1,5 mMm2 3G x 2,5 MM2
MuTaHne NpuBOAA C S3HKOAEPOM * 3G x1,5Mm2 3Gx1,5Mm2 3G x 2,5 Mm2
MuTaHWe NpuBOAA C SHKOLEPOM ** 4G x 1,5 Mm2 4G x 1,5 Mm2 4G x 2,5 MM2
CurHanbHas namna FI;%RQ(;H 2% 1,5 Mm2 2% 1,5 Mm2 2x 1,5 Mm2
doTOINEMEHT-NEpeaaTYnK CﬂfN 2% 0,5 Mm2 2x0,5Mm2 2% 0,5 mm2
DOTO3NEMEHT-NPUEMHUK 50267-2-1 4%0,5Mm2 4%0,5Mm2 4x0,5 Mm2
IANeKTpONUTaHUe akceccyapos 2 x 0,5 Mm2 2 x0,5 Mm2 2 x 1 Mm2
%’ggg?gg;iigjpasnemg v 2 x0,5Mm2 2x0,5Mm2 2x0,5mm2
[MOAKIHOYEHNE AHTEHHBI RG58 makc. 10 m
*MYTO ME - FROG J - AMICO - STYLO RME / ** STYLO ME

BaxkHoe npumevaHue: ecnu AnnHa kKabens oTnMyaeTcs OT NPUBEAEeHHON B Tabnuue, TO HeoOXOAMMO OnpefeNnTb ero
HaJJiexallee CevyeHne UCX0As M3 (HaKTUYECKOW NoTpebnsieMoit MOLLHOCTW YCTPOMCTBA B COOTBETCTBUM C YKa3aHUSIMW
Hopmatuea CEl EN 60204-1.

[INs nocnefoBaTeNlbHOr0 MOAK/IIOYEHUS HECKOMbKMX YCTPOWCTB pas3Mepbl, MPUBELEHHbIE B TabMWLE, AOMXHbl OblTh
NEPeCcMOTPEHbI C YYETOM UX CYMMApPHOW MOLLHOCTY 1 pacCcTOsSHUS NPOKNAAKK Kabens. Ecnv nogkntoyaeMoe YyCTPONCTBO HE
YNOMSIHYTO B [JaHHOW UHCTPYKLWK, CNEAYNTE MHCTPYKLMSM, COAePXKaLLUMCS B JOKYMEHTALMI Ha 3TO YCTPONCTBO.

ANeKTPONITAHIE 1 aKCECCyapbl

Knemmbl fns NUTaHUs akceccyapos:
[MoaK/toYeHne ANEKTPOMEXAHUYECKOr0 3amKa 12 B, - ~24 B/=24 B makc. mowHocTb 50 BT
makc. 15 BT, ans npuogos Myto, Frog-J, Amico, Stylo O

RME
BTopoli anekTpoMexaHnyeckuin 3amok =12
B, makc. 15 BT, ans npueoaoB cepuit Myto,
Frog-J, Amico, Stylo RME

Bbixoa BTOporo paganokaHana (H.P.
KOHTaKTbl)
HarpysouHas mouHocTb: 500 MA, =24

+-
< B. —0—0

— sy

e 0s, L (el COCEV OOV PP

4acTota 50/60 M, - Lk N [V NiENCTEBI Vi] [M2 N2ENG2EB2 V2| (01 ET Bt B2

MpuBop,

M1 - MNMoaknoveHne npusoa =24 B ¢ 3aMeeHHbIM
OTKPbIBAHWEM

M2 - Mogkntoderne npusofa =24 B ¢ 3ameieHHbIM
3aKpblBaHNEM
=3

MYTO ME
9—/- -

& STYLO RME STYLO RME ¢

& AMICO

FROG-J | FROG-J
TTHH AR
M1 NTENCTEBT V| M2 N2ENC2EB? V2|
j 5 T T A T T N ﬁ‘
STYLO ME < > STYLO ME
. - . ¥
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YCTpOCTBA ynpaBmneHns

BaxkHoe npumevaHue:
BcTaBbTe nnarty R800
INs 06HapYXXEHNS

00157000 — KomoHabopHas knasuatypa KOZ0HA00pHO
Knasuatypbl S7000. |53

A

A
J

II B
@ MORY
- e

001LTO01 — CyuTbiBaTEND DZQD:[] D:(]D:[] DZQD:[]

| A B S1GND

MarHuTHbIX KapT -

m 00TSPOO - MpOKCUMUTU-CUNTBIBATENb Q T

0y

A

<«—KpacHbin
<«— YepHbin

A

BaxHoe npumeyaHue: [ns
NOAKIMIOYEHNS CUNTHIBATENS
TSPOO nnw LTOO1 BcTaBbTe

nnaty R700.

KoHTaKTbl noakntodeHns kHonku CTOM (H.3. KoHTaKT)
— KHOMMKa, 0CTaHaBNM1BAOLLIAS [ABUKEHE BOPOT, B
TOM YWC/IE W NPV aBTOMATUYECKOM 3aKpbiBaHuu. [ns N
BO30OHOBJIEHUS [IBVXKEHNS HEOOXOMMO HaXaTb Ha \‘
COOTBETCTBYHOLLYIO KHOMKY YNpaBneHus uin noaarb i
KOMaHzy ¢ 6penoka-nepearymka.

BaXHOE NpuMeYaHune: ecnmn KHoMKa He NOAKIIYeHa,

ycTaHoBuTe «F 1» B MeH0 "®yHKUmK'" B nonoxeHue 0

(BBIKI.).

KOHTaKTbl MOAKITIOYEHNS YCTPOMCTB YNpaBeHns
(kntoya-BbikntoyaTens unm kHonkw) (H.0. KoHTaKT)
[N8 BbINofIHeHns komanabl OTKPbITh.

AHTEHHa ¢
kabenem RG58 ons
JVCTAHLMOHHOMO ﬁ
yrpaBneHus.

KOHTaKTbI MOAKNKOYEHNS YCTPOWCTB YrpaBeHus
(KNntoya-BbIKNodatens unm kHonkm) (H.0,
KOHTaKTbI) 151 KOMaHAbl YaCTUYHOMO
OTKPbIBaHWS 151 MPONycKa neLexoa.

KOHTaKTbl MOAKITIOYEHNS YCTPOMCTB YNpaBeHns
(kntoya-BbikntoyaTens unm kHonkw) (H.0. KoHTaKT)
[N BbINONHEHNs komar/sl SAKPBITh.

KOHTaKTbI MOAKII0YEHNS YCTPOICTB yrpaBneHus

(KNntoya-BbIKNodartens uam kHonkm) (H.O. \‘\| - @
KOHTAKT) [ BbINOMHEHWS) KOMaHAb! <
rnoLuaroBoro ynpasneHus. MoBopoT Kioya |

NN HAXXATWE HA KHOMKY [aeT KoMaHzy Ha

JBVXKEHNE, N3SMEHEHNE HamnpaBieHNA OBMXEHUA

WA OCTAHOBKY NPMBOJA (B 3aBMUCUMOCTH OT HHHH HHHHHH

TEKYLLIX HACTPOEK PexxiMa paboThl KOHTAKTOB 01 ETS1 2 3 P 4 5 7CXCY
2-7 B MEHIO "OyHKUnN" «F 7>,
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YCTpOWCTBA CUrHANN3aLmMm

Jlamna-nHamkartop “Bopota
OTKPbITHI" (Harpyska KoHTaKTa:

< - 24 B, makc. 3 BT). YkasbiBaeT Ha
< < TO, YTO CTBOPKA BOPOT OTKPbITE;
BbIK/IOYAETCS, KOra BopoTa
3aKPbITHI (CM. (YHKLIO
CurHanbHag namna Jlamna upKkna (Make. Harpyska koHTakTa: 24 B, o .
(MakKc. Harpy3ka Makc. 25 BT)
KOHTaKTa: 24 B, makc. - JIononHMTENbHOE NOAKIIIOUYEHINE BHELLHEN
25 BT) - CurHanbHag Namrbl, KOTopas No3BONSAET YAYYLLINTb
namna MuraeT BO OCBELLEHHOCTb NMpUEerawLLen K BOpoTam 30Hbl.
BpeMs OTKpbIBaHUS U LIMKN: namna roput ¢ MOMEHTa Havana
3aKpbIBaHS BOPOT. OTKPbIBAHWS BOPOT [0 UX MOJHOIO 3aKPblBAHNS
(BKNtOYAS BPEMS aBTOMATUYECKOrO
3aKPbIBAHUS).

Perynupyemoe Bpems; ilamna roput B H Hmﬂmﬂm HHH

TeYeHne NpeBapuTebHO YCTAHOBEHHOMO 01 ETS1 2 3 3 4 5 7 CXOY
NPOMEXyTKa BpeMeHu (CM. yHKLKIO «F 25»),

YcTponcTBa 6€30MacHoCTH
DoT03/1EMEHTBI ®DOT03/1eMEHTbI

RX DIR DELTA-S  TX
BbinonHuTe KoHurypaumio koHtakra GX nan CY (H.3.), . -

1CNONb3YEMOro st MOAKIYEHMS 10 2 TX C NC

YCTPOWCTB 6€30NacHOCTH, HanpumMep, (H0TO3NIEMEHTOB

X 2
COOTBETCTBYHOLLX CTaHuépTy EN12§)78. ’ O@QQQ ‘ . @@

Pexum paboTbl KoHTakTa CX (OyHkumus F2) unn CY I t T A T T

(OyHKLKS F3) BbIGUpaeTcs B MeH0 "®yHKuumn" . Moryt
ObITb BbIOPaHbI CNEMYIOLLINE PEXMUMbI PABOTHI:
- C1 «MOBTOPHOE OTKPLIBAHUE B PEXXUME 3aKPbIBAHMS».

Pa3MblKaHWe KOHTaKTa BO BPEMSI 3aKpbliBaHWst CTBOPOK ’ 1
MPUBOAUT K U3MEHEHII0 HANPABNEHIS BVXKEHNS

BMOTb [0 MOSTHOTO OTKPbIBAHWS BOPOT. m m

- C2 «NOBTOPHOE 3aKpblBaHWE B PEXKIME OTKPbIBAHNS». HHHH HHHHHHB
Pa3MblKaHWe KOHTaKTa BO BPEMS OTKPbIBAHUS CTBOPOK 01 ETS T 233 435 7CKCK
MPUBOAUT K U3MEHEHII0 HANPABNEHIS BVXKEHNS

BM/OTb 10 MOJHOTO 3aKPbIBAHWUS BOPOT;
- C3 «yacTuyHbIiA cTon». OCTaHOBKA BOPOT W Havano

0TCYETa BPEMEH! aBTOMATIYECKOr0 3aKPbIBaHIS (EC/N

aTa (PyHKLWS Obina BbiOpaHay). DOTOIIEMEHTHI

- C4 «ocTaHoBKa nepes, npensTcTeuem». BopoTa RX DELTA TX
0CTaHaBAMBAITCS NMpW 06HAPYXXEeHUM NPensTCTBIS 1

BO30GHOBAISIOT ABIKEHIE MOCAE €r0 ICHE3HOBEHNS + - NO C NC ‘ . y -
WM YCTPaHEHMS, 90000 2

BaxxHoe npumMeyaHme: ecnm KOHTakTbl CX T t A A 5 T T

1 CY He UCNonb3yHTCS, OTKNKOYUTE UX NpU
NPOrpaMMMPOBaHNK (DYHKLIWA.
| |
HHHHHHHHHHHH

011 ETS1 2 3 3 4 5 7 CXCY
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BbibepuTe KoHDUrypaumo KoHtakra CX

unn CY (H3), K KOTOPOMY MOTYT ObiTh
MNOAKIIOYEHbI YCTPOCTB 6E30MaCHOCTH,
HanpuMep, YyBCTBUTENbHbIE NPOUIN,
COOTBETCTBYOLLME TPEOOBAHUSAM HOPMATUBA
EN 12978. Pexum paboTbl KOHTAKTOB

CX (dpyHKums F2) unu CY (chyHKupms F3)
BbICTaBMIAETCS B MEHI0 "®yHKLmK". MoryTt

ObITb BbIOPAHbI CNEAYOLLME PEXIMbI PAOOTHI:

- C7 «NOBTOPHOE OTKPbIBAHUE B PEXMME
3aKpbiBaHKs», Pa3MblKaHWe KOHTaKTa BO
BPEMS! 3aKPbIBaHNSt CTBOPOK MPUBOANT K
W3MEHEHWIO HaNpaBNeHs ABMXKEHUS BNNOTb
J0 MOSTHOTO OTKPbIBaHIS BOPOT.

- C8 «MOBTOPHOE 3aKpbIBAHME B PEXMME
OTKPbIBaHWS». Pa3MblkaHWe KOHTaKTa BO
BPEMS! OTKPbIBAHISI CTBOPOK MPUBOAUT K
W3MEHEHWIO HaNpaBeHs ABMKEHUS BNNOTb
J0 MOSTHOTO 3aKPbIBaHIS BOPOT.

Ba)xxHoe npuMeYaHme: ecsin KOHTaKTbl
CX u CY He ucnonb3yoTcs, OTKIOYUTE
WX NpX NPOrpaMMMpPOBaHNK (DYHKLMNA.

DF ; YyBcTBUTE LHBIE
| %ﬂ npogun DF ¢ nnaton
camogmarHoctnku DFI
cog | peesoeses 200
C NO NC 24V12v 0V L 4 C NO NC C NO NC

| )

T

MR

:

2 3 3 4 5 7 CXCY

10 11

ETS1 2 3 3 4 57 CXCY

INEKTPUYECKIME NOAKIIOYEHUS (DOTOSNIEMEHTOB C (DYHKLINEN TECTUPOBAHUS

DOC / DELTA
" Rx 7 Tx
A Dﬁ
/ |
7|7, /66668@) .
+ !,J\! +

1011 E TS 1

2 3 3P 4 5 7 CXCY

Mpn KOO0 KOMaHAe OTKPbITb WK 3aKpbiTb BOpPOTA Nnara npoBepseT 3MMeKTUBHOCTb PaboThl YCTPOUCTB 6€30MacHOCTH
((boTO3NMEMEHTOB). Ha BO3MOXKHYIO HEMONAAKY B paboTe (DOTO3NEMEHTOB YKa3blBAET MUraHe CBETOMHANKATOPA Ha ANEKTPOHHON
nnate. OGHApYXEHWEe HEeWcnpaBHOCTW MPWBOAMT K OTMEHE BCEX KOMaHf, MNojaBaeMbix C OPENoKOB-MepefaTinuKoB N

KOLIOHabOPHOW Krasunatypbl.

DIR/DELTA S
Rx Tx
,,,,@ ,,,,,,, ,,,,
7
= & e
@0
%%

ANEKTPUYECKME NOAKNIOYEHUS (DOTOINEMEHTOB C (DYHKLMENA TECTUPOBAHNS:
- COBMIMHUTE NEPeaTUNK 1 MPUEMHUK TaK, KaK 9T0 MOKA3aHO Ha PUCYHKE;
- BbIOEPUTE (hYHKLMIO «F 5» ANt TeX KOHTAKTOB, K KOTOPbIM NOAKIOYEHbI YCTPOICTBA, TPEGYIOLLE NPOBEPKY.

,,-To%.l

|

R

FIEE

B M EREEEEE

1011 E TS

12 3 3 4 5 7 CXCY
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lporpammupoBaHue

Onucaxve KomaHp,

KHonka ESC cnyxuT ans:

- BbIX0[a 13 MEHIO;

- OTMEHbI BHECEHHbIX U3MEHEHWIA.

Navigazione menu

ENTER

I
/

—> ESC

KHOMKM < > cnyxar ans:

- HaBUrauuu;
- YBEINYEHUS NN YMEHbBLLEHS 3HaYeHNs
BbIGPaHHOro napameTpa.

YT006bI BOWTU B MEHIO,
HaXXMuUTE Ha KHonky ENTER

W YOEPXKMBANTE €€ B 3TOM

MOMNOXKEHWN HE MEHEE OLIHOW

CEKYHbI.

o O

S S

icnonb3yiTe KHOMKM,
0003HAYEHHbIE
CTpenKamu, Ytoobl
nepemeLlaTbes ¢
O[IHOW CTPOKM MEHIO
Ha Apyryto...

Te e KHonKK
CNONb3YHTCS
[J15 nepexopa B
NOAMEHIO...

YT06bI YBENNUUTL UK
YMEHBLUNTb 3HAYEHME,
CMONb3YNTE KHOMKN,
0003HAYEHHbIE
CTPenKamu...

, <— [lucnnei

KHonka ENTER cnyxut ans:
- BX0/1a B MEHIO;

- NOATBEPXKAEHNA N COXPAHEHNA

C
< >  ENTER <—
3HaY
AL
.

/é ..4TOObI BbIATU 13 MEHIO,

nogoxaute 10 cekyHp, unu
HaXXMuTe Ha KHonky ESC.

EHIs BbIGPAHHOTO NapameTpa.

... 3dTEM HaXXMUTE

,-| m m Ha kHonky ENTER.
e
,'- r n-'
— ’,'? ) 3 ENTER
... 3aTEM HAXMUTE
Dl m [N Ha KHomKy ENTER.
, o
, 5l
) ENTER
=1l ; .. 3aTeM noaTeepauTe
Dl - !!] L, BBEJEHHOE 3Ha4YeHMe, Haxas
) ’?, ’7 ENTER  ha kHomky ENTER...
|

[;:& Ba)xHOe npuMeYaHue: eciin MEHKO aKTUBHO, YNPaBNEHWNe aBTOMATUKOW HEBO3MOXHO.
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Cmp. 11

CTpyKTypa MeHto

»ﬁ

F1 - OyHKupms CTOTM.

F?2 — Bbibop pexima paboTbl KoHTakTa CX.

F3 — Bbibop pexima paboTbl KoHTakTa CY.

F5 - QYHKLMS NPOBEPKIM 0E30MaCHOCTH.

F6 - OyHKupa MPUCYTCTBIE OMEPATOPA.

F7 - BbI6Op (hyHKLWN KOHTaKTOB 2-7.

F8 - Bbl6Op (hyHKLWUK KOHTaKTOB 2-8p.

F9 - QYHKLNSA 0BHAPYKEHNS NPENATCTBIAS NPW OCTAHOBIEHHOM MPUBOLE.

F10 - OYHKLMA NaMnbl-MHAMKATOPA.

F11 - OTK/oYeHNe 3HKoaepa.

F12 - OYHKLMA 3aMEIEHHOM0 Hayana [ABMKEHNS,

F13 - QOYHKLMS JoXUMA.

F14 - Beibop cunTbiBaTENS.

F16 - OYHKUMS "MONOTOK" (TONbKO Ang npuBogoB Myto - Amico - Frog J - Stylo RME).

F17 - OYHKLMA "anekTpo3amok” (Tofbko ans npreoaos Myto - Amico - Frog J - Stylo RME).

F18 - Bbifop pexuma paboTbl BCNOMOraTebHOM Namnbl.

F19 - PerynupoBka BpemMeHu aBTOMaTYeCKOr0 3aKpblBaHus.

F20 - PerynnpoBka BpEMEH! aBTOMATUYECKOr0 3aKPbIBAHUA MOCNE YaCTUYHOMO OTKPbIBAHMA.

F 21 - Perynnposka BpeMeH npeaBapyTebHOr0 MAraHNs CUrHaNbHOW Namrbl.

F22 - Perynuposka BpemeHi paboTbl NpKUBopa.

F23 - Perynuposka BpemMerm 3aiepXkku npu OTKPbIBAHIN.

F24 - PerynunpoBka BpemeHi 3aiepKin mpn 3akpbIBaHui.

F25 - PerynupoBka BpemeHi paboTbl BCMIOMOraTesbHOM nammbl,

F 26 - PerynnpoBka BpemeHi cpadaTbiBaHNs MyHKLK "MONOTOK" (TONbKO ANns npusogos Myto - Amico - Frog J - Stylo RME).

F27 - PerynupoBka BpemeHi cpadaTbiBaHns MYHKLNS "aneKTpo3aMok” (TonbKo Ans npueogos Myto - Amico - Frog J - Stylo
RME).

F28 - Perynuposka ckopocTu npusoga M1.

F29 - PerynupoBka ckopoctu npreopa M2,

F30 - PerynupoBka cKopocTy 3ameznenus npusoga M1.

F 31 - PerynupoBka cKopocTy 3amezneruns npusoga M2,

F32 - Perynnposka ononHUTENbHOMO 3aMeIeHIs BO BPEMSA 3aKpbiBaHua ans nprueogos M1+M2 (Tonbko st nprBogoB
Myto 1 Stylo ¢ npsiMbIM pbl4arom nepenayn)

F 33 - BeiGop ckopocTi paboTel MPUBOAA BO BPEMS PEryMINPOBKY.

F34 - YyBCTBUTENBHOCTL TOKOBOW CUCTEMbI BO BPEMSI IBVDKEHNS.

F35 - YyBCTBUTE/IbHOCTb TOKOBOW CUCTEMbI BO BDEMS 3aMELIEHMS.

F 36 - PerynupoBKa 4acTu4Horo OTKpbIBaHNS.

F37 - YCTaHOBKA Ha4anbHOM TOYKY 3aMefIeHst BO BPEMS OTKpbIBaHUS Ans npusoga M1.

F 38 - YCTaHOBKA Hau4anbHOM TOYKYW 3aMefIeHst BO BPEMS 3akpbliBaHus Ans npiueoga M1,

F39 - YCTaHOBKa Hayana 0CTaHOBKY BO BPEMS OTKpbIBaHNA Ans npusoga M1.

F 40 - YCTaHOBKa Havarna 0CTaHOBKM BO BpeMS 3aKpblBaHig Ang npusoaa M1,

F41 - YCTaHOBKa HauasbHOM TOYKY 3aMefeHs BO BPEMS OTKPbIBaHUS Ans npusoga M2.

F42 - YCTaHOBKa HauarnbHOM TOYKM 3aMefIeHs BO BPEMA 3aKpbiBaHua Ans npueoga M2,

F43 - YCTaHOBKa Havarna 0CTaHOBKM BO BPEMSt OTKPbIBAHWS 4/1st npuBofa M2,

F44 - YCTaHOBKa Havana 0CTaHOBKM BO BpeMs 3aKpblBaHis Ans npusoaa M2.

F45 - PerynupoBKa onoNHUTENbHOO 3aMe/fieHs BO BpeMs 3akpbiBaHns (ToNbKo Ans npueogos Myto 1 Stylo RME ¢
MPAMBIM PbIYarom nepegayn).

F46 - YCTaHOBKa KOMMYECTBA 3NEKTPONPIUBOLOB.

F 50 - CoxpaHeHue jaHHbIX B KapTe NamsTy.

F 51 - CYMTbIBaHME [aHHbIX C KAPTbI NAMSTH.

Ut - Bbi6op KOMaHzp!, NprcBa1BaeMOoit Noab30BATENIO C MOMOLLbIO PaauoynpaBnexis.

Uz - Y1aneHue oTeNnbHOro Nonb30BaTens.

us - YIaneHue BCex nonb3osaresei.

A1 - YcTaHoBKa MOZen npreoga.

A2 - [poBepKa NPMBOAOB. =

A3 - Kann6poBKa npusogos. S

A4 - C6poC 3Ha4eHWin NapameTpoB. 8

H1 - Bepcns nporpamMmMHoro 06ecrneyeHns. 2

 —



PYCCKUM

BAXKHO! Mepepn ycTaHOBKOM (hyHKLMIA YKaXKUTe CBEAEHUS 00 ucnonb3yembix B cucteme npusopax (A 1— Mopenb
npuBoAa), NPoBepbTE NPaBUILHOCTL HaNPaBEHUA ABWKeHNs npuBopaoB (A 2 — lpoBepka NPUBOAOB) U OTpPerynupyiite
aBwxeHue (A 3 — KannbpoBka npuBOAOB)

MpumeyaHne: BbIGpaB 3HA4YEHUE AN KAXKA0M YHKLMN, HAXXMUTE Ha KHOMKY ENTER anst noaTBEpXAE€HMS BHECEHHbIX
N3MEHEHWIA..

MeHI0 NPOBEPKY 1 KanbpOBKI MPIUBOA0B

A1 (Mogenb npuBOAA) : YCTAHOBKA MOAENN NPUBOAA AN PacrallHbIX BOPOT, UCMONb3YEMOro CUCTEMON.
1 = Stylo ME ¢ WwapH1pHbIM pblyarom; 2 = Stylo ME ¢ npsmbiM pbidarom; 3 = Myto; 4 = Frog-J; 5 = Amico;
6 = Stylo RME ¢ LapHUpHLIM pblyarom; 7 = Stylo RME ¢ npsmbIM pbl4arom

- B00—* — ALM—= - 000 —@— (0E -=— 006 -
J

ENTER

e (06 -=— (08 —=— 008 - 00

A 2 (MpoBepka NPUBOAOB) : HA4YaTb NPOBEPKY, YTOOLI YOEANTLCS B MPABUNbHOCTI HANPAB/IEHWS BPALLEHWS NPUBOAA (CM.
pasfen “nposepka nprueoaoB") .
0 =Bbikn,; 1 = Bk,

R_ D _!:_ D _E%R_ DD _@j
L— ao

A 3 (KannbpoBKa NpMBOAOB) : aBTOMATUYECKAS PETYNIMPOBKA [BUXEHNS, BbINOMHAEMas Ha 0601X NPUBOAAX(CM. pasaen
"KannépoBka npunBoLoB”).

0 = BbikJ1.; 1 = BKJ.

R_ D _>,:_ D _E%R_ DD _@j
L— Hok

A 4 (C6poc napameTpoB) : BOCCTAHOB/EHIE [AHHbIX (YCTAHOBOK MO YMOMYaHMI0) M OTMEHa OTPEry1poBaHHbIX PEXXIIMOB
pa6oTbl NPUBOAIOB.

0 = BbIkN.; 1 = Bk

&-F00—Y — A0y -=- 006 —j
L— Jou

Cmp. 12 - Kod pykosodcmea: 319V21RU gep. 3 04/2017 © Komnarus CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. coxparsem 3a co6oli npago Ha usmeHeHue codepxawelicss 8 3moli UHCMPYKYUU UHpopMayuu 6 1io6oe 6pems u 6e3 npedsapumensHo20 yeedomaeHus.



Cmp. 13 - Kod pykosodcmea: 319V21RU eep. 3 04/2017 © Komnarus CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. coxpaHsem 3a co60li npaso Ha usmererue codepxawelica 8 3moli UHCMpPyKYUU UHGOPMayuu 6 mo6oe epems u 6e3 npedsapumesbHo20 yedOMIeHUS,

MeHto «®YHKLUM»

F 1 (CTOM) : koHTakT H.3. [laHHas (DYHKLWS MO3BONSET OCTAHOBUTL BOPOTA, B TOM YICNE U NPW aBTOMATUYECKOM 3aKpbiBaHuK. [ing
BO300HOBINEHWS IBUXEHWS BOPOT HEOOXOAMMO HaXaTb Ha COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY Openoka-nepefarynka unm KofgoHabopHow Knasuarypbl.
KomaH/a nofaeTcs YCTpoiucTBOM 6€30MacHOCTH, NOAKMOYEHHbIM K KOHTaKTam [1-2]. ECn KOHTaKTbl He MCnonb3yioTes, Beioepute O (BbIKL.).

0 = Bbikn, 1 =Bkn. (no YMOJYaHWI0).

& -AU0 -2~ D0 —<-00m-*
t

F 2 (koHTaKT CX) : BbI6OP pexuma paboTbl koHTakTa CY (H.3.): C1 (MOBTOPHOE OTKPbIBAHME B peXMUME 3aKpbiBaHus), C2
(NOBTOPHOE 3aKpbIBAHKNE B pexumMe 0TKpbIBaHKs), C3 (4acTuyHbli cton), C4 (06HapyxeHue npendatcTsus), , C7 (MOBTOpPHOe
OTKPbIBAHWE B PEXMME 3aKPbIBAHWS, 11151 YyBCTBUTENBHOMO Npoduns), C8 (MOBTOPHOE 3aKpbiBaHWe B PEXUME OTKPbIBAHNS,
IS 4yBCTBUTENbHLIX Npodunent). CM. ycTpoilcTBa 6€30MacHOCTU B pasfene «3NeKTpUYecKine NoaKIIoUEHNS».

0 = Bblkn. (no ymonyanuio); 1 = C1; 2 = C2; 3=(03;4=C4,7=C7,8=C8.

&~ A0 -2 — [ -5~ DUid —®— [0 -= - [[F -9 —
T DDI

L 008—w—a-=-0ra

F 3 (koHTaKT GY) : Bbi6Op pexuma paboTbl kKoHTakTa CY (H.3.): C1 (MOBTOPHOE OTKPbIBAHWE B PEXMME 3aKpbiBaHus), C2
(NOBTOPHOE 3aKPbIBAHKE B pexuUMe 0TKpbIBaHKS), C3 (4acTuyHbli cton), C4 (06HapyxeHue npendatcTsus), , C7 (MOBTOpPHOe
OTKPbIBAHWE B PEXMME 3aKPbIBAHWS, 1151 YyBCTBUTENBHOMO Npoduns), C8 (MOBTOPHOE 3aKpbiBaHWe B PEXUME OTKDPbIBAHNS,
IS 4yBCTBUTENbHbIX Npodunen). CM. ycTpoilcTBa 6€30MacHOCT B pasfene «3NeKTpUYecKine NoaKIoUEHNS».

0 = Bbikn. (no ymonyanuw); 1 =C1; 2 =C2; 3=03,4=C4,7=C7,8=C8.

=~ E0U—9 — AR -2~ Ol -2 — 006 -2 004 -8 —
T DDI

LDD: _s_ (A —s-[0F-

F 5 (MpoBepka cuctembl 6€30MACHOCTH) : NMO3BOSISET NaTe NPOBEPATb 3MMEKTUBHOCTb PABOThl YCTPONCTB 6E30MaCHOCTK
((hoToanemeHTOB) nocne kaxaoit komanasl OTKPbITb unn 3AKPbITb BopoTa.

0 = Bblkn. (no ymonyanuto); 1 = CX; 2 = CY; 3 = CX+CY

& 00—y —B08-%-008-*-000-=- 008-*- 008,

@

>

J

F 6 (MpucyTcTBue oneparopa) : BOPOTA ABUrAOTCS NMPY NOCTOSAHHOM HaXKATUN HA KHOMKY (KHOMKY, MOAKOYEHHYI0
K KOHTaKTY 2-3, 4T0Obl OTKPbITH BOPOTA, KHOMKY, NMOAKITIOYEHHYIO K KOHTAKTY 2-4, 4T0ObI MX 3aKPbITh). /ICKNo4aeT
CnoNb3oBaHMe NGbIX ApYrux YyCTPONCTB yNpaBieHus, BKNoYas paamoynpasniexie.

0 = Bblkn. (no ymonyanuio); 1 = Bkn.

® A0 — P08 - (00— [0
L
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PYCCKUM

F 7 (ycTpoiticTBO ynpasnieHusl, NOAKNIOYEHHOE K 2-7) : BbIOOp pexuma padoThbl KoHTakTa 2-7 Mexay OTKPbITb-3AKPbITb
unn OTKPBITb-CTOM-3AKPbITb-CTOIT.

O = OTKPbITb-3AKPbITb (no yMOJNaHmo)' 1 = OTKPbITb-CTOM-3AKPbITb-CTOI.

= BO0—*—B00-&.- 008 —2— 00 -
L

F 8 (ycTpoiicTBO ynpasnieHus, NOAKNI0YEHHOE K 2-3P) : yCTaHOBKA KOHTaKTa 2-3P B pexKumM nponycka newexona (nosiHoe
OTKPbIBAHWE BTOPON CTBOPKM) UMK YACTUYHOIO OTKPbIBAHWS (HACTUYHOE OTKPbIBAHIE BTOPO CTBOPKM, B 3aBUCMMOCTM OT
YCTAHOBJIEHHOr0 MpoueHTa B AnanasoHe ot 10 fo 80, dyHkumsa “F 367).

0 = nponyck netuexoaa (No yMon4yaHuio); 1 = 4acTUYHOE OTKPbIBAHIE.

®_FJ0—¥ —FAE—=- 008 —*_[5-*
L

F 9 (O6Hapy)xeHne NpenaTCTBUS) : NPV OCTAHOBNEHHOM NPUBO/E (BOPOTA 3aKPbITbl, OTKPbITHI UM OCTAHOBJIEHbI
komanoit CTOIM) aTOT peXXuM NPENsTCTBYET ABUXKEHUIO BOPOT B TOM Cly4ae, ecnmn yCTPoncTBa 6630nacHOCTI (Hanpumep,
(DOTO3NIEMEHTbI) 06HAPYXMBAKOT NPENATCTBUE;

0 = Bbikn. (Mo ymonyanuio); 1 = Bkn.
ENTER .D. >’i .D. ENTER™ DD __ DD _@

F 10 (Jlamnouka-uHgukartop "BopoTa oTKpbITbI") : 1aMnoyka noakIioveHa K KoHTakTy 10-5, yka3biBaeT Ha NONOXEHVE

BOPOT.

0 = BOPOTA OTKPbITbI U HAXOAATCA B YMONYaHUI0)

ABVXXEHUI, NPOAOSKAET ropeTh (no 1= - BOPOTA OTKPbIBAOTCS, MUraeT C YacTOTO B MONCEKYHADI:;
- BOPOTA 3aKPbIBAIOTCA, MUTAET C YacTOTO B OfHY CEKYHAY;
- BOPOTA OTKPbIThI, 0CTABTCS FOPET;
- BOPOTA 3aKPbIThbl, BbIKMHOYEHA.

= F00—Y— P08 %008 -®-000-*
L

F 11 (OTknioveHue 3nkogepa) : OTK0YaeT ynpaseHne QYHKLUMAMU 3aMeaIEHIS, 0OHAPYKEHNS NPENITCTBUIA 1
YYBCTBWTENbHOCTY TOKOBOW CUCTEMbI 3aALLNTHI,

0 = 3HKOZEP BK. (N0 YMONYAHUID); 1 = 3HKOLEP BbIK.

&-H00—% —FApE-8— 008 -2- D00 -*

F 12 (3amepneHHoe Ha4yano ABVMKEHUS) : NPy NOSYYEHUN KOMaHb! OTKPbITb UMK 3aKPbITh BOPOTA CTBOPKM ABUraloTCs
Me/1JIeHHO NepBble HECKOMbKO CEKYH.

0 = Bbikn. (Mo ymonyanuio); 1 = Bkn.
®_AUU—¥ — AL -2 - 006 -=- 0j0 -

Cmp. 14 - Kod pykosodcmea: 319V21RU gep. 3 04/2017 © KomnaHus CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. coxpaHsem 3a co60li npago Ha uzmeHeHue codepxawjelicss 8 3moli UHCMPYKYUU UHHOPpMAyuu 6 ioboe 8pems u 6e3 npedeapumesnbHo20 yeedoMaeHUs.



Cmp. 15 - Kod pykosodcmea: 319V21RU eep. 3 04/2017 © Komnarus CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. coxpaHsem 3a co60li npaso Ha usmereHue codepxawelica 8 3moli UHCMpPyKYUU UHGOPMayuu 6 mo6oe epems u 6e3 npedsapumesnsHo20 yedOMIeHUS,

F 13 ([loxum npu 3aKpbIBaHWM) : NP 3aKPbIBaHWY CTBOPOK NPUBOLbI BBIMOMHSIOT AOXIM B TEHEHUE HECKONIbKUX CEKYH],
0 = Bbik/1. (N0 ymonyaHuio); 1 = MuHManbHOE HaxaTue 2 = CpepnHee Haxatne 3 = MakcumanbHoe

= A0 -¥ - A0E-8- 000 -*- 000 —=_ Ul _=_[I[15_®

F 14 (Tun cynTbiBaTENS) : YCTAHOBKA TUNA CUATLIBATENS 15 YNPABEHNS aBTOMATUKON: NpoKeuMUTI-cunThiBatens (TSPOO)
UK CYMTHIBATENS MarHuTHbIX KapT (LTO01) ¢ nnatoit R700 nnn kogoHabopHoi knasuatyport S7000 ¢ nnatoi R800.

0 = TAG; 1 =S7000 (no ymon4yanuio).

o -Hll—* —FiH-2- U -=- 00 -*

F 16 (chyHkums "MonoTok") : npexxie YeM BbINoSHUTL KOMaHLY OTKPbITb, BOPOTA AaBAT HA MEXaHWYECKWIA YNOp B TEYEHME
HECKOSbKMX CEKYHA, MOMOras TeM CamblM OTKPbITb 371EKTPO3AMOK (419 YCTAHOBKM BPEMEHY HaXkaTus cM. (yHKLmIo “F26”).
Mpumeyanne: ata YHKLMS eCTb TOMbKO Y MPUBOAOB cepuit Myto, Frog-J, Stylo-RME 1 Amico.

0 = BblKn. (N0 yMONYaHuo); 1 = Bkn.

= HUL—% —Flle-2 -0l -2- 000 -

F 17 (AnekTpo3amok) : Pa36/10KMPOBKA 3/1EKTPO3aMKa B KOHEYHbIX Yropax CTBOPOK MPW OTKPbIBAHWW U 3aKpblBaHWW (418
YCTaHOBKM BPEMEHN CM. DyHKLMIO “F277)..
lMpumeyanne: ata PYHKLMS eCTb TONMbKO Y NPUBOAOB cepuit Myto, Frog-J, Stylo-RME 1 Amico.

0 = C KOMaH0i OTKpbIBaHUs (Mo ymonanmo); 1 = C KOMaH01 3aKpblBaHWS; 2 = C 06enUMI KOMaHaaMU.

®_F00—¥ —F06-%.- 008 -®-000-— 008
L

F 18 (Jlamna 10-E) : namna, noaxnoyeHHas K Bbixofy koHTakTa 10-E ¢ hyHKUmen:

- CUrHasbHas namna, MiuraeT BO BpeMst OTKPbIBaHUS Ui 3aKPbIBAHWS BOPOT;

- yCTaHaBMBaeMas CHapy»xu1 nlamna JONOHUTENbHOMO 0CBELLEHNS 30Hbl Bbe3[1a, C PErynnpyeMbiM BpEMEHEM paboThl (CM.
(yHKLMIO “F25”) nnun ¢ rkcupoBaHHbIM LKIOM, KOT/4a lamna roput TOSIbKO B NMEPUOS, C Havasa 0TKPbIBaHWS [0 MOJSHOMo
3aKpbIBAHWS BOPOT (BKJOUAS BPEMS aBTOMATUYECKOr0 3aKPbIBAHUS).

0 = CurHanbHas namna (no yMonyaHuto); 1 = Uukn; 2 = Perynupyemoe Bpems.
ENTER .D. ,7 ... ENTER DD. @ DD. . DD. -

F 19 (Bpemsi aBTOMaTU4ECKOro 3aKpbIBaHUS) : TailMep aBTOMATUYECKOIO 3aKPbIBAHS BKIIKOYAETCS B KOHLE LiMKNa
OTKpbIBaHUS.. [peaBapuTeSibHO 3ajaHHOE BPEMS MOXET ObITb OTPErYANPOBAHO 1 3aBUCUT OT BO3MOXXHOTO CpabaTbiBaHs
YCTPOWCTB 6€30MaCHOCTU; NOCNe NOSHOW 0CTAHOBKI CUCTEMbI UMW NPW OTCYTCTBUM 3NIEKTPOCHAOKEHNS TalMep He
BKJIO4AETCS.

Bpemst 0XnaaHns MoXeT ObiTb OTKOYEHO Unn cocTaBnaTh 0T 1 40 180 CeKyH.

0 = BblKn. (N0 yMONYaHuio); 1=1CeKyHaa; 2 =2 CEKYHIbL; ..ccovrvrrrrarnn, 180 = 180 cekyHa,

® 00— — B8 -® - 008 = (1 - - . ®- [Jg5-
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F 20 (Bpemsi aBTOMaTM4eCKOro 3aKpbiBaHWs NOCJE YaCTUYHOI0 OTKPbIBAHUSA WM NPONYCKa NneLuexoaa) : Bpems
aBTOMATNYECKOr0 3aKpblBaHUS CTBOPKI MOCSIE MOYYEeHNs1 KOMaH/bl YHaCTUYHOrO OTKPbIBAHKS UK NPOMycKa newlexoaa.. 1o
MPOLLUECTBUM 3TOTO BPEMEHN NPOUCXOANT aBTOMATUYECKOE 3aKPbIBAHIE, KOTOPOE TEM HE MEHEE 3aBUCUT OT BO3MOXHOIO
cpabaTbiBaHKs YCTPONCTB 6€30MaCHOCTH; MOCSIE MOJSIHOW OCTAHOBKM CUCTEMbI WU MPU OTKIOYEHWUI 3NEKTPOCHAOXKEHUS
Tamep BbIKOYaeTCs. . Bpems oxugaHnsg MoXeT cocTanaTh 0T 1 10 180 cekyHa,.

lprmeyaHve; BpeMs aBTOMAaT4eckoro 3akpbiBaHus (CM. F 19) He J0MKHO ObITb OTKJTIOHEHO.

1 =1 CeKyHAa; 2 = 2 CEKYHABI; .ovvvrrrnne, 5 = 5 CeKyHA (MON YMOAYAHULKD); .................. 180 = 180 cekyHa.

o- B0l —¥ —FBEg-%- DD(. o Ug - - - - - [][gld -

F 21 (Bpemsi npeABapuTeNIbHOr0 BKJIIOYEHUS IaMNbl) : NOCTE KOMaH bl OTKPbIBAHWS UM 3aKPbIBAHIS CUrHANbHAA Namna,

nogknoyeHHas K (10-E), muraet B Te4eHne BPEMEHN, YCTAHOBIEHHOTO Nepes Hayanom ABMKEHuS.
Bpems npeaBapuTenbHOro BKITKOYEHNS MOXKET ObITb OTKIIHOYEHO UK cocTaBngTh 0T 1 40 10 CeKyHL,

0 = Bbik/1. (M0 ymonyanuio); 1 =1 CeKyHAa; 2 = 2 CEKYHADI; .vvvvvrrrnne, 10 = 10 cekyHa.
ENTER 'D. _ ... ENgR DD' . DD. . _____ --' D _@

F 22 (Bpems paboTbl) : BpeMs paboThl MPUBOLOB B PEXUME OTKPbIBAHWS 1N 3aKPblBAHWS.
Bpewms paboTbl MOXeT coCTaBnATb 0T 5 40 120 CeKyHA.

5 =15 CEKYHL,; .coooovvrrrirnne, 120 = 120 cexyHz (o ymonyaHuio).
ENTER .D._i . . ENTER DD. . DD. . """ .'

F 23 (Bpems 3apepXXKuv Npy OTKPbIBaHUK) : N0CIIE KOMAHbl OTKPbITb BOPOTA CTBOPKA, yrpasnisemas npusogom (M1),
HaYMHaeT [BUraThCsl C ONPENEeNeHHON 3aePXKOI N0 CPABHEHMIO CO CTBOPKOW, ynpasnsaemoin npusogom (M2); Bpems
3a/lepXKKI perynmpyeTcs.

Bpems 3af1epXKN MOXET HE YyCTaHaBNMBATCA UK COCTaBNATh 0T 1 10 10 CEKYHA.

0 = BbIKJ'I (no ymonyanuio); 1=1cekyHaa; 2 =2 CeKYHbl.....cccoovne 10 = 10 cekyHA.

®-F00—* - FEE -2 - Uld-2- 000 -©. - - - -©.. ({1 -©
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F 24 (Bpems 3aaepXXKu npu 3aKpbiBaHWMK) : NOCIE KOMaH/bl 3aKPbITb BOPOTA UK MOCME aBTOMATUYECKOr0 3aKpbiBaHUs
CTBOPKA, ynpasnsemas npusoaom (M2), HaunHaeT ABuraTbes ¢ ONpeaeneHHoin 3aiepXXKoi NMo CPaBHEHIO CO CTBOPKOW,
ynpasnsemoin npusogom (M1); Bpems 3aepXKi perynnpyeTcs.

Bpems 3a1epXKn MOXET HE YCTaHABNMBATCA UK COCTABNATh OT 1 10 25 CEKyH,

0 = Bbik/1. (M0 ymonyanuio); 1=1CeKyHaa; 2 =2 CeKYHIbl.................. 25 = 25 CeKyHp.
=-A00—Y—HeEH-2- DD(. -&-J01-*.----©.. ][ -©

Cmp. 16 - Kod pykosodcmea: 319V21RU gep. 3 04/2017 © Komnarus CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. coxpaHsem 3a co60li npago Ha usmeHeHue codepxawelics 8 3moll UHCMPYKYUU UHGHOpMAayuu 6 moboe epems u 6e3 npedeapumesnbHo20 yeedoMIeHUs.



Cmp. 17 -Kod pykosodcmea: 319V21RU gep. 3 04/2017 © Komnarus CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. coxpaHsem 3a co60li npaeo Ha usmeHeHue codepxauelica 8 3moll UHCMpyKYuU UHGhopMayuu 6 noboe epems u 6e3 NpedeapumesnbHo20 yeedoMeHus,

F 25 (Bpems pab0Tbl namnbl BCOMOraTeIbHOro 0CBELLEHUS) : JONONHUTENbHASA Namna, NoOAKIoYeHHas K KOHTaKTy (10-
E), ocTaeTCs BKNKOYEHHOW B TEHEHWE BCEro BPEMEHW, HE0OX0AUMOr0 415 OTKPbIBAHWSA/3aKPblBAHUS BOPOT.
970 BpeMs MOXET cOCTaBnATh 0T 60 [0 180 cekyHAa.

60 = 60 cekyH[ (N0 ymonaHuio); 61 = 61 CEKYHAA.................. ; 180 = 180 CekyHa.

& - A00—¥ — el -2 - el -®- el —. - - - -©- [fg[g -

F 26 (Bpems hyHKLMM "MONOTKA") : BpEMS [OMNOSHATENLHOMO TArOBOr0 YCUNINSA NMPUBOAA B KOHEYHbIX MONOKEHNAX CTBOPKN
Mocne nonyYeHnst KoMaHzbl 0TKPbIBAHWS UK 3aKpbiBaHKs. OHO MOXET COCTaBNATh OT 1 [0 2 CEKYHA,
[MpuMeyaHne: aTa QYHKLMS eCTb TONBKO Y NPUBOLAOB cepuit Myto, Frog-J, Stylo-RME 1 Amico.

1 =1 cekyHaa (Mo yMmon4yaHui), 2 = 2 CeKyHapl.

E%R_ D_>,:_ ENTER DD. @ DD. @

F 27 (Bpems hyHKLMM INEKTPO3aAMKA) : Bpems, Tpebyemoe A5 pas3brioKMPOBKI 31IEKTPO3aMKa Moc/e NonyyeHus
KOMaH[ibl OTKPbITb WK 3aKPbITh BOPOTA (CM. F 17). OHO MOXET cOCTaBNAaTb 0T 1 10 4 CEKyHA,
[pumeyanne: ata YHKLMS eCTb TONbKO Y NPUBOAOB cepuit Myto, Frog-J, Stylo-RME 1 Amico.

1 =1 CeKyHaa (M0 YMONYAHWNID); ................... 4 = 4 CcekyHfpb!.

@ - [0 —»— B[ -2 - 000 -®- 008 -8- 00F -©- 004 -@

F 28 (CkopocTb paboTbl npuBoga M1) : ycTaHoBKA CKOPOCTY paboThl NpuBoAa M1, B MPOLEHTHOM OTHOLLEHWN K HOMUHATY.

40 = 40% 0T HOMWUHANLHOW CKOPOCTY NPUBOAA (MAHUMANBHAS); ..vvvvvvvaeens 100 = 100% 0T HOMWHaNbHON CKOPOCTK
npyBofa (MakcumasnbHas, no yMonyaHuio).

s A0 — ¥ — FBE-- DFE - [H1—. . ..&. (53 _®
L

F 29 (CxopocTtb padoTbl npuBoga M2) : ycTaHOBKa CKOPOCTU paboThl NprBoga M2 B NPOLEHTHOM OTHOLEHUM K
HOMUHAMBHOWA.

40 = 40% 0T HOMUHANBLHOW CKOPOCTY NPUBOAA (MAHUMANBHAS); ..cvovevveeevenns 100 = 100% 0T HOMWHANBHON CKOPOCTK
NpuBoAa (MakcumanbHas, no ymonyaHuio).

ENTER .D._i ... E%n D.. @ D.. @ ----- - _

F 30 (CxopocTtb 3amepsneHust npuBoga M1) : ycTaHOBKA CKOPOCTY Npw 3amefneHnn npusoga M1, B npoLEHTHOM
OTHOLLEHWW K HOMUHATbHON CKOPOCTM.

20 = 20% 0T CKOPOCTM 3aMeIeHNs NPUBoAA (MUHUMAIIBHAS); ..vvvvvevreneee, 50 = 50% 0T CKOpOCTU 3ameJieHns npueoaa (no
YMOJTYAHUIO);

................. 60 = 60% 0T CKOPOCTM 3aMefiIeHns NpruBoaa (MakcumalsbHas).

8-BUl—*—FBld -m -~ [Eg-%- B0 --- - OFE-*

ENTER
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F 31 (CkopocTb 3amegnenus npuBoaa M2) : ycTaHOBKA CKOPOCTY NPy 3ameaneHun npusoaa M2, BbipaxxeHHOo B
NPOLEHTaX.

20 20% oT CKODOCTI/I 3amMensieHns NpuBoAa (MUHUMAMBHAS); ........ovvee. 50 = 50% 0T ckopoCTy 3amefiieHns npmeoaa (no

S il A Y -

F 32 (lononHuTenbHOE 3amMeAieHNe B peXxxume 3akpbiBaHus gns npusopos M1+M2) : yctaHoBKa 40ONONHUTENBHOMO
CHWKEHWUS CKOPOCTU NP 3aMefIeHUmn B PEXUME 3aKPbIBAHWS A1 NpuBoAoB M1+M2 ¢ NpsMbIM pbl4arom; NOHUXeHHas
CKOPOCTb BbIpaXKeHa B MPOLEHTaXx.

MpumMeyanye; ata yHKLKUS eCTb TONBKO Y NpUBoA0B Myto 1 Stylo ¢ npsMbIM pblyarom.

10 = 10% OT CKOPOCTWN 3aMeAJIEHNS NPUBOAA (MUHUMATIBHAS); ... 50 = 50% 0T cKopOoCTH 3aMe1eHNs npuBoa

(MaKcmmaanaﬂ N0 YMOJHaHMI0).
®- A0 —9— A8 & 008 - [0 -*---- =- J5@ -
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F 33 (CKOpoCTb perynupoBKH) : yCTaHOBKA CKOPOCTU UCKIIOYUTENBHO A9 (Dasbl PErynnpoBKu ABUXEHUA BOPOT, BbIPaXeHa
B MPOLIEHTAX.

30 = 30% OT HOMUHAMNbLHOW CKOPOCTU NPUBOLAA,; ........ 50 = 50% 0T HOMVHANLHOW CKOPOCTY NPKUBOAA (MO YMOAYAHMIO);
...... 60 = 60% OT HOMWHANBHOW CKOPOCTU NMPUBOJA.

ENTER 'D' _>’: ... ENTER D __ D _ ----- " D _

F 34 (YyBCcTBMTENBHOCTbL NPY ABUXEHNU BOPOT) : PETYNIMPYET YYBCTBUTENIbHOCTb TOKOBOM CUCTEMbI 0OHAPYKEHNS
NPENATCTBUI BO BPEMS ABUXXEHUSI BOPOT.

10 = MakcumanbHas YyBCTBUTENIbHOCTD; ....cvcvevenee. 100 = MWUHMaNbHAS YYBCTBUTENBHOCTH (MO YMOAYAHWIO).

ENTER 'D. >qi '.. ENTER D.. . D.. . """ .'

F 35 (YyBCTBUTENIbHOCTb NPU 3aMEAJIEHUM ABVKEHUS BOPOT) : PErynnpyeT YyBCTBUTENbHOCTL TOKOBO CUCTEMDI
0GHapYXeHNsa NpenaTCTBUiA BO BPEMA 3aMeZeHIs ABUXEHUS BOPOT..

10 = MakcuMarbHas Y4yBCTBUTENBHOCTD, ....vvvvevreea.. 100 = MUHUMANbHAA YyBCTBUTENBHOCTb (MO YMONYAHUIO).

® - A0 —9 — FBE -2~ 00 -®- 001 - - - - - [z -©

F 36 (PerynupoBKa 4aCTU4YHOIO OTKPbIBaHUA) : PEryNnpyeT Yroi OTKPbIBaHIsS CTBOPKM, YNpaBasemoi BTOPbIM NPUBOLOM
(M2), BbIpaXKeHHbIi B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWM Y4acTKa KO BCei TPAaeKTOPUM BKEHS.

10 = 10% OT NOMHON TPAEKTOPUN ABXKEHNS (MO YMONYAHUIKD); ................. 80 = 80% 0T NOHON TPAEKTOPUN ABUXKEHNS.
ENTER 'D. _¢ ... ENTER D __ D _ ----- - D _

Cmp. 18 - Kod pykosodcmea: 319V21RU gep. 3 04/2017 © Komnarus CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. coxpaHsem 3a co60li npaso Ha uzmeHeHue codepxawjelics 8 3moli UHCMPYKYUU UHGHOpMAayuu 6 Toboe epems u 6e3 npedeapumesnbHo20 y8edoMIeHUs.
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F 37 (MecTo 3amepneHusi BO Bpems OTKpbIBaHUS ans npusoaa M1) : perynupyeT HavaNibHYy TOUKY 3aMeafieHns npuBoa
(M1) nepen, MexaHU4eCcKIM YNopoM OTKPbIBAHWS. HayanbHas TouKa 3amefieHns BbipaxeHa B MPOLEHTHOM OTHOLLEH
yyacTKa KO BCeil NPOiAEHHON TpaeKTopu (CM. padaen "nncTpaums y4acTkoB 1 MECT 3aMe/i/IEHIs 1 0CTAHOBKM).

10 = 10% OT NONHOW TPAEKTOPUM ABUKEHUS; ..., 25 = 25% 0T NOMHOM TPaeKToOpUK ABUXEHUS (MO YMONYAHUIO);
.................. 60 = 60% OT NONHOV TPAeKTOPUK ,D,BM)KeHl/Iﬂ.

ENTER .D. ;,i ... ENTER D __ D _ """ ' D@ —

F 38 (MecTo 3amepnneHust BO Bpems 3aKpbiBaHus ansa npusoga M1) : perynupyeT HavanbHyt TOUKY 3amMeasieHns npuesoaa
(M1) nepen, MexaHU4ecKiM yNopoM 3aKpbiBaHus. HavanbHas Touka 3amefineHns BbipaxxeHa B NPOLEHTHOM OTHOLLEHNN
yyacTKa KO BCeil NPOiAEHHON TpaeKTopu (CM. padaen "nnocTpaLms y4acTkoB 1 MeCT 3aMef/IEHNs 1 0CTaHOBKM).

10 = 10% OT NONHOW TPAEKTOPUM ABUKEHUS; .....v.vveves. 25 = 25% 0T NoMHOM TPaeKTopuK ABUXEHUS (N0 YMONYAHUIOD);
.................. 60 = 60% OT NOMIHOW TPAEKTOPUN [IBUXKEHNS.

ENTER .D. fﬁ ... ENTER D __ D _ """ ' D —

F 39 (MecTo ocTaHOBKM BO BPEMS OTKpPbIBAHUS CTBOPKK npuBogom M1) : yctaHaBnMBaET HayanbHYt0 TOUKY OCTAHOBKM
ans npusoda (M1) nepefi MEXaHUYECKIM YNIOPOM OTKPbIBAHWS. HavanbHas To4Ka OCTaHOBKM BbIpaXXeHa B MPOLIEHTHOM
OTHOLUEHW Y4acTKa KO BCE TPAEKTOPUM JBUXKEHNS CTBOPKM. (CM. pasfen «/nmoctpauns y4acTKoB U MECT 3aMeafieHus 1
0CTaHOBKN")

1 = 1% OT NOMHON TPAEKTOPUN IBUKEHNS; = 5% OT NOJMHOW TPAeKTOPUM ABUXeHUS (M0 YMOSTYaHUIO);

- I P W3-8 (18- - - .- [15

F 40 (MecTo ocTaHOBKU BO BpeMs 3aKpbiBaHus ans npusoaa M1) : ycTaHaBNBaeT HavasbHY0 TOUKY OCTAHOBKN
51 npusoaa (M1) nepes MexaHn4eckiM yrnopom 3akpbiBaHns. HavyanbHas To4Ka 0CTaHOBKM BbIpaXKeHa B MPOLEHTHOM
OTHOLLIEHWN Y4aCTKa KO BCEW NPONAEHHOM TpaeKTopum (CM. pasaen "MnncTpauus y4acTKOB U MECT 3aMeaJIEHNS 1
0CTaHOBKM").

1 = 1% OT NOSHOW TPAEKTOPUN ABVKEHUS, ..vcvvvvrvcane, 5 = 5% 0T NOSHOW TPAEKTOPUI ABUXEHUS (MO YMOSTYAHUID);

&[0 ¥~ B~ &=100 - 00E -*- - - - =-- ({5 @

F 41 (MecTo 3amepieH1s BO BpeMsl OTKpbIBaHUs ang npusoga M2) : perynvpyeT HadaNibHY TOUKY 3aMeafieHns nprneoa
(M2) nepe, MEXaHWYECKUM YNOPOM OTKpbIBaHUs. HauanbHas To4ka 3aMeJieHnst BbipaXKeHa B NPOLEHTHOM OTHOLLIEHWN
yyacTKa KO BCeil NPOIAEHHON TpaeKTopuu (CM. padaen "nncTpaums y4acTkoB 1 MECT 3aMe/iIEHIs 1 0CTAHOBKM).

10 = 10% OT NONHOW TPAEKTOPUM OBUKEHUS; ....vvvreve. 25 = 25% 0T NOnHOW TPaeKToOpUK ABUXEHUS (N0 YMONYAHUID);
.................. 60 = 60% OT NONHOV TPaeKToOpUK ,D,BVI)KBHI/I?I

ENTER 'D. t ... ENTER D.. - D.. - ----- -'D'

F 42 (MecTo 3amepneHusi BO Bpems 3aKpbiBaHus gns npusoaa M2) : perynupyet HauanbHyo TOUKY 3aMefeHns npreoma
(M2) nepe MeXaHUYECKUM YNOPOM 3aKpbiBaHUs. HauanbHas TOYKa 3aMe/l1eHNS BbIPAXKEHa B MPOLEHTHOM OTHOLLEHNN
y4acTKa KO BCei TPaeKTopum ABMXKEHNS CTBOPKM. (CM. pasfen «/nmocTpauus y4acTKOB 1 MeCT 3aMeIeHnst U 0CTAHOBKN'")
10 = 10% OT NOMHOW TPAEKTOPUMN ABKEHUS, .......cvvveee, 25 = 25% 0T NONIHOW TPAEKTOPUI ABUXKEHNS (MO YMOAYAHUIO);
.................. 60 = 60% OT I'IOJ'IHO|7I TpaekTopuK ,ZI.BM)KEHI/Iﬂ

ENTER 'D. -‘ ... ENTER D.. @ D.. @ ----- @-'D'

PYCCKIA




PYCCKUM

F 43 (MecTo oCcTaHOBKM BO Bpemsi OTKpbiBaHUA ans npusoga M2) : perynmpyeT HavasnbHyk TOYKY OCTaHOBKI 1)1
npueoda (M2) nepef MeXaHW4eCKUM ynopom OTKpbIBaHUs. HauanbHas To4ka 0CTAHOBKM BbIPaXKEHa B MPOLEHTHOM
OTHOLLEHW Y4acTKa KO BCEil NPOAEHHON TpaeKTopuy (CM. pasaen "MnnocTpaums y4acTKoB 1 MeCT 3aMefeHns 1
0CTaHOBKMN").

1 = 1% OT NONHOW TPAEKTOPUMN LBYKEHUS, ....vvvvrveee. = 5% OT NONHON TPAEKTOPW ABMKEHUS (MO YMOTYAHWIO);

o« B T 13- %~ (8-S . .|}

ENTER ENTER

F 44 (MecTo ocTaHOBKM BO BpeMS 3aKpbiBaHus gna npusopa M2) : perynmpyet HauanbHyo TOYKY OCTAHOBKW 4N1s
npuBoga (M2) nepes MeXaH4eCKUM YnopoM 3aKkpbiBaHKs. HayanbHas To4Ka 0CTaHOBKM BbIPAXXEHA B MPOLEHTHOM
OTHOLLIEHWW Y4aCTKa KO BCEW TPAEKTOPUM ABMXEHUS CTBOPKK. (CM. pasdaen «AnncTpauys y4acTKOB U MECT 3aMelJIEHNS 1
OCTaHOBKN")

1 = 1% OT NOSHOWN TPAEKTOPUMN ABVXKEHUS; ....vvvvvvvee. 5 = 5% 0T NOMHON TPAEKTOPU ABMXXEHUS (MO YMOTYAHWIO);

@ EPy e FEE s e (8 - - ®- (][

F 45 (MecTo fONOAHUTENIbHOIO 3aMeSJIeHNs NPY 3aKPbIBAHWUK) : PEryNNPYET HaYanbHyt0 TOUKY JOMNONHATENBHOMO
3aMef/IEHUS B PEXIIME 3aKPbIBAHWS, BbIDAXKEHHYH) B MPOLEHTHOM OTHOLLEHWM 3TOr0 JOMONHATENBHOMO Y4acTKa KO BCEMY
YYacTKy 3aMefneHus.

lpymeyane:; ata MYHKUMS eCTb TONbKO Y NprBoaoB Myto 1 Stylo ¢ NpsMbIM pbl4arom nepesadn.

10 = 10% 0T BCero yyacTka 3amMeaNieHus; ............ 50 = 0T BCero yyacTka 3ameaieHns (no ymon4aHuio);
............ 100 = 100% 0T BCEro y4acTka same/eHus.

ENTER 'D. t ENTER D.. . D.. . ----- - _@

F 46 (KonuyecTBO NPUBOAOB) : KONMMYECTBO NPUBOLOB, MOAK/YEHHbIX K O/IOKY yNpaBneHns.
0 = BkntoyeHne o6ovx npreogos (M1+M2) (no ymonyaHuio); 1 = BKOYeHre TonbKo 0AHoro npusoaa (M2)

& AUU—% e -2 -0l -=- 00 -

F 50 (CoxpaHeHKe AaHHbIX) : COXPaHsEeT Nob30BaTENel U BCe HACTPOWKM B MamsTy.
MpumMeyanye: ata yHKUKMS AOCTYMHA TONbKO B TOM Cryyae, eCivi KapTa NamsTi BCTaB/eHa B NiaTy 6/10Ka yrnpaBieHns.

0 = Bbikn. 1 =Bk
AU ~®_[Uog-=_00n =

F 51 (CunTbiBaHME AAHHDBIX) : 3arPY)KAET COXPaHEHHbIE B NaMATIN JaHHbIe B NNaTy 6110Ka ynpasaeHus.
MpumeyaHwe: aTa DyHKLNsS JOCTYMHA TOMbKO B TOM CAyyae, 8CAM NaMaTh BCTaBEHa B NiaTy 610K ynpasieHus..

0 =Bbikn.; 1 =BK.
=AU ~®_[Ug-=_00n =

i —n

Cmp. 20 - Kod pykosodcmea: 319V21RU eep. 3 04/2017 © Komnarus CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. coxparsiem 3a co6oli npaso Ha usmeHeHue codepxauielica 6 3moli UHCMpPyKYUU UHGOPMAyuu 6 o60oe 8pems u 6e3 nped8apumessHO20 y6edOMIeHUS.
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Cmp. 21

MeHto nonb3oBatenei

U 1 (Co3pgaHue y4eTHOIA 3annMcy nonb30BaTensi C NPUCBOEHHOW KOMaHAOM) : CO3aHune Nofb3oBatens (Makc. 25
nosnb3oBaTesien), KOTOPOMY NMPUCBOEHA KOMaHa G MOMOLLIbIO NepeaaTynka unu Apyroro yCTponcTaa ynpasneHus (CM.
paspen «CoszaaHue y4eTHON 3anucy NoNb3oBatens ¢ NPUCBOEHHOM KOMaHI0M»).

1 = komaHga OTKPbITb-3AKPbITb; 2 = komanga OTKPbITb-CTOM-3AKPbITb-CTOM; 3 = TOJIbKO OTKPbITb; 4 = komaHaa
MPOMYCK MELEXOOA/MACTUYHOE OTKPBIBAHUE (cM. dyHKLMIO “F8”); 5 = noAkIto4eHne K Bbixoay KoHTakTa B1-B2.

@ [F[ i — ¥ — B00—%- 000 —%— 008 -9— 08 -®
L—DD——DD

U 2 (YpaneHue oTAeNbHOro N0Nb30BaTeNs) : yaaNieHne OTAENbHO B3ATOr0 Nob3oBartesns (CM. naparpad «YaaneHue
OTZIESIbHOr0 M0JIb30BATENS»).

® {00 —*— B08—®- 000 —S- (E— - - --=- (25 -®

L

U 3 (YnaneHue Bcex noib3oBatenei) : yaaneHue BCex COXPaHEeHHbIX Nonb3oBatenei. MoaTBepanTe yaaneHue ¢ NOMOLLbH
KHOMKK Enter.

0 = BbIKJ'I ; 1 = YnannTb BCex COXpaHeHHbIX nosb30BaTenen.

® F00—*— B08-%—00d—%— 000
L

ENTER .D' _>’i .D. ENTER_) D

MeHto «/Hthopmaums»

H 1 (Bepcus) : 0T06paxxaeT BEPCUIO NPOrpaMMHOro 06€CneYeHus.
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[narbl KOAMPOBAHUS

YToObl CO3AaThb, U3MEHUTb WK YOANUTHL MONb30BATENen WK YNpaBisTh aBTOMATVKONW C MOMOLLbIO PaanoynpaBieHus,
BcTaBbTe nnary AF43S.

Ecnn ncnonb3yeTcsa NPoKUCUMUTU-CUATBIBATENb UM CYMTBIBATENb MarHUTHbIX KapT, BcTasbTe nnaty R700 wnu, B Ka4ecTse
anbTepHatyebl, nnaty R800 Ansg KoAOHAO0PHOW KNnaBuaTtypbl.

BcTaBbTe KapTy namsaTi 419 COXpaHEHUs 3aperncTpupoBaHHbIX Nofb30BaTeNnemn Ha Apyroi nnare 1 Ux 3arpyskxe.
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CESSORIES
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‘CONTROL BOARD
630mA-F

12345678910 112 1011213 14

AF
[ ]
- =
AF43S
Memory roll S7000 R800

YacToTa / Ml lnarta lepenarynk

FM 26,995 AF130 TFM
FM 30,900 AF150 TFM < oo
AM 26,995 AF26 TOP

% TAM
AM 30,900 AF30 TOP
AM 433,92 AF43S TAM / TOP ‘ TFM

ATOMO / TWIN
AM 433,92 AF43TW TWIN ' TWIN
AM 40,685 AF40 TOUCH
& TOUCH

AM 868,35 AF868 TOP &

Cmp. 22 - Kod pykosodcmea: 319V21RU eep. 3 04/2017 © Komnarus CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. coxparsiem 3a co6oli npaso Ha uameHeHue codepxauielica 6 3moli UHCMPYKYUU UHGOPMayuu & to60oe 8pems u 6e3 nped8apumessHo20 y6edoMIeHUS.
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Co3paHne Y4eTHOW 3anucy nomnb30BaTesist C NPUCBOEHHOW KOMaHL0M

BaxxHoe npumeyaHmne: nepes BbINoSHEHUEM MPOLEAYPbI BbITALUTE KapTy NamMSTH.

1) Beibepute “U 17
MoaTBepauTe, Haxkas Ha KHoMKy ENTER.

2) Bbibepute Ty komaHay (1=nowuaroBbii
PEXUM, 2=N0CNEN0BATENbHbIA PEXUM,
3=0TKpbITb, 4=Nponyck newiexona/
HemnosHoe 0TKPbIBaHWE, 5=BbIX0[,
KOHTaKTao B1-B2), kotopyto xoTuTe
MPUCBOWTL NOMb30BATENIO NOCPEACTBOM
0003HAYEHHbIX CTPENKaMI KHOMOK..
lMonTBepauTe, Haxas Ha KHonky ENTER.

3) ... B TEYEHNE HECKOJTbKIX CEKYHA
OymeT MuraTb CBO6OJHOE Yncno oT 1 [0
25; 0HO 6yeT NPUCBOEHO MOJb30BATENHO
nocne 0TNpaBKy KOAA C NOMOLLbIO
nepefaryuka unm pyroro yCTponcTaa
yrpaBJieHus. .

YnaneHue oTAenbHoro nosb3osarens

1) BoiGepute “U 2”.
lMonTeBepauTe, Haxas Ha KHoMky ENTER.

2) BbibepuTe 4ncno Toro nosb3osarens,
KOTOPOro XOTUTE YAanuTb, MOCPEACTBOM
0003HA4eHHbIX CTPENKAM KHOMOK.

MoaTBepauTe, Haxas Ha KHOMKy ENTER.

3) ... Ha aucnnee NosBUTCS HAANUCh
“CLr", noaTBepxjatoLlas ynaneHue.
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lpoBepka NpuBo0B

1) Boibepute “A 2",
lMoaTBepauTe, Haxas Ha KHonky ENTER.

2) BblbepuTe 1, 4TOObI Ha4aTh NPOBEPKY.
MonTeepamnTe, HaXxas Ha KHomnky ENTER.

3) ... Ha aucnnee NosBuUTCS Haanueb “---"
B OXWAaHUN KOMaHAbL...

4) HaxmMuTe Ha KHOMKY CO CTPESIKON
«>» 11 yOeJUTEeCh B TOM, YTO CTBOPKA,
ynpassigemas BTOpbIM npueogom (M2),
Havyana oTKpbIBATHLCA.

MpuMeYaHue: ecnu cTBOpKa
3aKPbIBAETCS, BbIMOSHUTE UHBEPCUIO (Da3
npueogda (c M2 Ha N2).

5) BbinonHuTe Ty e npoueaypy ¢
KHOMKOW, 0TMEYEHHON CTPEIKON «<»,
4TOObI NMPOBEPUTL PABOTY CTBOPKMU,
ynpasnsgemon nepsbiM npusoaom (M1).
lpuMeYaHue: ecnu CTBOpKa
3aKPbIBAETCS, BbIMOMHUTE UHBEPCUIO (Da3
npueoga (c M1 Ha N1).
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PerynupoBaHue JBWKeHus

BaxHoe npumeyaHmne: nepes] Tem Kak OTPErY/IMpoBaTh IBUXKEHNE CTBOPOK, YOEAUTECH B OTCYTCTBAN KaKVUX-/INOO MPENSTCTBUA
1 HAJINYM MEXaHNYECKIX YIIOPOB OTKPbIBAHWS U 3aKDbIBAHMS.

Baxto! Bece yctpovictsa 6630nacHoOCTv OyYAyT OTK/OYEHb! [0 MOJIHOrO 3aBEPLLIEHNS PErYNPOBKU [IBUXEHWS, 3a UCKITIOYEHNEM

yctpovicTsa 415 oyHKumm CTOI.

1) BoiGepute “A 3.
MoaTBepauTe, Haxas Ha KHomKy ENTER.

2) Beibepute 1 1 HAXKMUTE Ha KHOMKY
ENTER, 4ToObl NOATBEPAUTL BbINOSIHEHNE
aBTOMATWUYECKON PEryNUPOBKI JBUXKEHNS
BOPOT...

3) CTBOpKa, ynpasnsemas nepBbim
MPVUBOLOM, 3aKPOETCS 10 MEXaHNYECKOro
ynopa 3akpblBaHus...

4) ...3aTeM CTBOpPKa, ynpasnsemas
BTOPbIM NPUBOOM, BbIMOHUT TO e
DeiiCTBMe...

5) ... 3aTeM CTBOPKa, ynpasnisemas
BTOPbIM NPUBOLOM, OTKPOETCS A0
MEXaHWYECKOr0 ynopa 0TKPbIBAHMS...

©) ...Nocre Yero CTBOPKa, ynpaengemas
MnepBbIM NPUBOAOM, BbINOSTHUT TO e
JleiiCTBME...
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PYCCKUM

WnntocTpaums y4acTKoB U MECT 3aMEIEHNS 11 OCTAHOBKM

MpyMeYaHne: y4acTKy JBMKEHUS 11 MECTa 3aMeIeHuns 11 0CTAHOBKM CTBOPOK Obliin UCTIbITaHbl HA COOTBETCTBME NapaMeTpam
TexHuyecknx HopmatneoB EN 12445 1 EN 12453 B OTHOLLEHUW TOMKAOLLEr0 YCUNNS JBUXKYLLEACS CTBOPKN.

D < D-

A = Y4acToK JBVXEHUS C HOPMAJIbHOW CKOPOCTbIO

B* = Y4acToK [BMKEHNS C 3aMeANEHHO CKOPOCTbIO

C = 30Ha [efcTBUS 3HKOAEPA C U3MEHEHUEM HAMPABNEHUS BUMMKEHUS!

D = 30Ha AeiCTBIS 3HKOAEPA C U3MEHEHNEM HANPaBNEHNS IBUKEHUS

E = HavanbHas Touka 3amennequns B pexume otkpbisaHus (M1 Rall. AP%)

F = HayanbHas To4ka 3aMefneHns B pexxume 3akpbisarua (M1 Rall. CH%)

G =HavanbHas Touka 3ameneHuns B pexume otkpbieaHus (M2 Rall. AP%)

H = HayanbHas To4ka 3aMefieHns B pexxmume 3akpbisaHis (M2 Rall. CH%)

[** = HayanbHas To4Ka 0CTAHOBKM B pexxume 3akpbieanns (M1 Acc. CH%)

L** = HauanbHas To4ka 0CTaHOBKY B pexume 3akpbiaHus (M2 Acc. CH%)

M** = HavarnbHas To4Ka 0CTaHOBKM B pexxume oTkpbiBaHns (M1 Acc. AP%)

N** = HayanibHast T04Ka OCTAHOBKM B pexmMe 0TKpbiBaHus (M2 Acc. AP%)

0 = MexaHn4ecKuie yrnopbl

P = Y4acToK JBMKEHWS C JOMOMHUTENbHBIM 3aMeIEHEM NPU 3aKPbIBAHWW, TONBKO /1 NPYBOAOB C NPSMbBIM Pbl4arom
nepemayu (Stylo u Myto).

Q= (Hsaqlaanl\e;llﬂ T;)l-IKa JOMOJTHUTENBHOIO 3aMeIEHNS MPY 3aKPbIBAHUM, TOJBKO U151 NPUBOLOB C MPAMbIM PblYaromM nepeaadyu

tylo n Myto).

* Ha paccTosHun He MeHee 600 MM OT MEXaHWYeCKOoro ynopa.
**YCTaHOBUTE MPOLIEHT OCTAHOBKM C NMOMOLLIO yHKUMN «F39» - «F40» ang nepsoro npueopa (M1) n «F41» - «F42» nng
BTOpOro npueoda (M2) Tak, 4tobbl PaCCTOSHME 40 MEXAHNYECKOro yropa Obi10 MeHbLe 50 M.
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Coo0bLLEgHMS 06 OLIMOKAX W NPeaynpexaeHNs

“Er1”: kannbposka npueoaa M1 BHe3anHo npepeaHa; NpoBEPLTE NPaBUIIbHOCTb MOAKYEHNS U UCTIPABHOCTL Npueoga M1,
“Er2”. kanubpoBka npueoga M2 BHe3anHo npepsaHa; NpoBepLTe NPaBWIIbHOCTL NOAK/IOYEHUS U UCNPABHOCTL Npusoga M2,
“Er3”: 3HKOLEp HencnpaBeH: 06paTUTECh B CEPBIUCHYI CNYXOY.

“Er4”: ownbka npu npoBepke paboTbl CUCTEMbI: MPOBEPLTE NPABUMNLHOCTL NOAKIOYEHUIA U UCNPABHOCTb YCTPOWCTB
0e30MacHOCTH.

“Er5”: He0CTaTO4HOE BpeMst paboTbl; NPOBEPbTE 33JaHHOE 3HAYEHWE, BOSMOXHO, €ro He0CTAaTOYHO /15 YCMELWHOro
3aBEPLUEHNS paboYero LyKna.

“Er6”: MakcuManbHOe KONMYECTBO 0O6HAPYKEHHBIX NPENSTCTBUIA.

“Er7”: neperpes TpaHcopmaTopa; npu nonyyeHnun nepsori KOMaHabl 0TKPLITb BOPOTA CTBOPKM OCTAKOTCS OTKPbITHIMU.

"C0”: KOHTAKT 1-2 (CTOM) HE UCMOb3YETCA U He OTKIIOYEH.
"C1/2/3/4/7/8”: koHTaKTbl CX u/unn CY He UCMONb3YITCS W HE OTKITIOYEHI.
Muraet KpacHblil CBETOAMOAHbBIA UHAMKATOP: NaTa YNpaBeHns eLle He OTPerynmpoBaHa Ans ABUKEHNS BOPOT.

YTunusauus otxonos

W—=" B KayecTBe rapaHTum 3aLuThl 1 0XpaHbl oKpyxatoLler cpeabl komnanus CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A BHepsieT
Ha TEPPUTOPUM CBOMX YYPEXIEHUA CUCTEMY YMpaBNeHUs OKPYXXalOLen Cpenon, CepTUMUUMPOBAHHYID 1 MONHOCTbIO
COOTBETCTBYKLLYI MexayHapogHomy ctangapTy UNIEN ISO 14001,

Mbl y6eaunTeNibHO NPOCKM BAC NPOAOIIKITL HA4aTyHo paboTy No 3aLLMTE OKPYKaKOLLEN CPEb!, 1EXALLYH0 B OCHOBE ONepaTUBHbIX
W1 PbIHOYHBIX CTPATEr U KOMNAHWW, CNeays 3TUM NPOCTbIM UHCTPYKLMSAM MO YTUAN3ALIMA UCTIONb30BAHHbIX MATEPKAsIOB:

&3 YTUIN3ALNA YITAKOBKI

ANeMeHTbI YNakoBKM (KapToH, nnacTMacca 1 T.41.) aCCUMUNMPYIOTCS Kak TBepble OTX0bl U MOTYT ObiTb YTUN3UPOBAHbI 6€3
KaKunx-n1n6o npobiem nocpeacTBoM AnddepeHLnpoBaHHOro coopa 1 nocneayiolen nepepadoTKit.

Mpex e Yem NpUCTynuTh K paboTe, BCeraa LienecoodpasHo npoBepuTb 0Co6ble HOPMATMBLI, IENCTBYIOLLE HAa TEPPUTOPUN
yCTaHOBKM U3JeNNs.

HE 3ATPASHANTE OKPYXXAKOLLIYIO CPE/TY!

& YTUITU3ALNA N3 OENINA

Halum napenust n3roToBfeHbl 13 Pas3HbiX MaTepnanoB. bOnblias ux 4acTb (QMOMUHIIA, NacTMacca, CTanb, SNeKTpUYecKie
Kabenu) acCcUMUINPYETCS Kak rOPOACKWE TBEpAble 0TX0Abl. OHWM MOrYT ObiTb NepepaboTaHbl B aBTOPU30BAHHbIX LiEHTPaX
nocine coopa v AudhepeHLUpOoBaHHON YTUI3ALIMN.

[lpyre KOMMOHEHTbI (3N1IEKTPOHHbIE NAATbI, 3NEMEHTbI MUTAHUS W T.4.), HANPOTMB, MOTYT COAEPXKATb 3arPs3HAIOLLE BELLIECTBA.
[o3ToMy MX HEOOXOAMMO M3BNEYb W NEPEAaTh aBTOPU30BAHHBIM (DUPMaM, CNELMANN3NPYIOWMMCS Ha UX YTUA3ALIMN.
Mpexne Yem NpucTynuTh K paboTe, BCeraa LenecoobpasHo npoBepuTb 0co0ble HOPMATWBBI, JENCTBYIOLIME HA TEPPUTOPUK
yTUNN3aLMN U3Lenns.

HE SATPASHANTE OKPYXXAIKOLLYK) CPELY!

Jleknapaums o cootBeTcTBUM EC

[Jeknapauus ¢e€ - Came Cancelli Automatici S.p.A. 3as9BNSeT, YTO HACTOSALLEE U3MENNE COOTBETCTBYET OCHOBHbIM
TPe60BaHMAM 1 MONOXEHUAM, yecTaHoBneHHbIM [upekTusamn 2006/95/CE n 2014/30/UE.

[o TpeboBaHmio 3aKas4ymka MOXET ObiTb NPELOCTAB/IEHA KOMWSA AeKiiapaLiym, COOTBETCTBYIOLLAS OPUTVHATY.
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IT e Per ogni ulteriore informazione su azienda, prodotti e assistenza nella vostra lingua:
EN e For any further information on company, products and assistance in your language:
FR e Pour toute autre information sur la société, les produits et I'assistance dans votre langue :

DE e Weitere Infos tiber Unternehmen, Produkte und Kundendienst bei:
ES e Por cualquier informacion sobre la empresa, los productos y asistencia en su idioma:
NL e Voor meer informatie over het bedrijf, de producten en hulp in uw eigen taal:
PT e Para toda e qualquer informacéo acerca da empresa, de produtos e assisténcia técnica, em sua lingua:

PL ¢ Wszystkie inne informacje dotyczace firmy, produktéw oraz ustug i pomocy technicznej w Waszym jezyku znajduja sie na stronie:
RU e [Ins nonyyeHnst JONONHUTENBHOV MH(OPMALK O KOMNaHWX, NPOAYKLIIA 1 CEPBUCHON NOAEPKKE HA BaLLIEM A3bIKE:
HU e A véllalatra, termékeire és a miiszaki szervizre vonatkozd minden tovabbi informécioért az On nyelvén:

HR e Za sve dodatne informacije o poduzecu, proizvodima i tehnickoj podrsci:

UK e [Ing oTprmarHs 6yab-aKor iHLLOT iHopMaLli Npo KOMMaHito, MPOAYKLI0 Ta TEXHIYHY NiATPUMKY:

WWW. came.com
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